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Lesen Sie diese Betriebsanleitung vor der Inbetriebnahme des Sicherheitschaltgerates.
- Stellen Sie sicher, dass Sie immer mit der aktuellen Dokumentation arbeiten.
Diese steht unter der Adresse dina.de zum Download bereit.

E Entsorgen Sie das Gerat entsprechend den national gtiltigen Umweltvorschriften.
|

Symbol- und Hinweiserklarung:

f WARNUNG
Dieses Symbol kennzeichnet Gefahren, die zu Personenschaden fiihren konnen.

ACHTUNG
@ Dieses Symbol warnt vor Handlungen, die zu einem Sachschaden oder einer Fehlfunktion fiihren kon-
nen.

Hier finden Sie zuséatzliche Informationen oder weiterflihrende Informationsquellen.

i

Versionsiibersicht / Anderungshistorie

Version = Datum giiltig fiir ID-No | Neuerungen / Anderungen
0815 2020-06-10 | 34PD..
0815 21-06-09 34PD.. Einschrankungen bei Synchronmotoren

6 dn3pd2-V0815
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Bestimmungsgemal3e Verwendung

1 Bestimmungsgemale Verwendung

DN3PD2 ist ein Sicherheitsschaltgerat zur sensorlosen Drehzahliiberwachung bei Drei- und Einphasen Motoren.
Es erkennt bzw. liberwacht eine Mindestdrehzahl, eine Maximaldrehzahl oder einen Drehzahlbereich.

Das Gerat erfiillt die Anforderung der Kat. 4/ PL e nach ISO 13849-1:2015, SIL (CL) 3 nach IEC 62061 und IEC 61508.
Es kann in Sicherheitsstromkreisen nach VDE 0113 T.1 eingesetzt werden.

Die Konfiguration des Sicherheitsschaltgerats erfolgt liber die Konfigurations-Software GO:BEYOND.

1.1. Zulassungen

\ Product Safety
Functional
A_ Safety c US LISTED c €

TOVRheinland IND.CONT.EQ

ERTIFIED www.tuv.com 1ZD7
ID 0600000000 E227037

1.2. Sicherheitstechnische Kenngrof3en
Das Sicherheitsschaltgerat DN3PD2 erfiillt die Anforderungen fiir SIL 3/ SIL CL 3, sowie PL e und Sicherheitska-
tegorie 4.

Gebrauchskategorie PFH4[h] MTTF4[a]l DC..¢
6ADC1 2 Schaltspiele/h 5,38x 107 441 99%
4A DC13 2 Schaltspiele/h 1,33x10°® 198 99%
6A AC1 2 Schaltspiele/h 1,87x10°® 153 99%
5A AC15 2 Schaltspiele/h 1,87x10° 153 99%

Tabelle 1-1: Sicherheitstechnische Kenngré3en

1.3. Bestelldaten

Beschreibung Typ ID-No.:
Sensorlose Drehzahliiberwachung  0-1200Hz, 2 Kontaktausgange, USB- DN3PD2 34PDO01
Schnittstelle
Sensorlose Drehzahliiberwachung  0-1200Hz, 2 Kontaktausgange, USB- DN3PD2 34PD02
mit Austrudelerkennung Schnittstelle

dn3pd2-V0815
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2 Sicherheitsbestimmungen

Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft oder unterwiesenen Personen installiert und in Betrieb ge-
nommen werden, die mit dieser Betriebsanleitung und den geltenden Vorschriften liber Arbeitssicherheit
und Unfallverhiitung vertraut sind.

Beachten Sie die VDE, EN sowie die ortlichen Vorschriften, insbesondere hinsichtlich der Schutzmal3-
nahmen.

Werden die Vorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérperverletzungen oder hoher Sachschaden
die Folge sein.

Bei Not-Halt Anwendungen muss entweder die manuelle Quittierung fiir Wiedereinschaltsperre verwen-
det werden oder der automatische Wiederanlauf der Maschine durch eine ibergeordnete Steuerung ver-
hindert werden.

Halten Sie beim Transport, Lagerung und im Betrieb die Bedingungen nach EN 60068-2-1, 2-2 ein!

Durch eigenmachtige Umbauten erlischt jegliche Gewahrleistung. Es kdnnen dadurch Gefahren
entstehen, die zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Der Einbau in einem Schaltschrank mit Mindestschutzart IP54 ist zwingend. Staub und Feuchtigkeit
kénnen sonst zu Beeintrachtigungen der Funktionen fiihren.

Sorgen Sie fiir ausreichende Absicherung der Ausgangskontakte bei kapazitiven und induktiven Lasten!
Siehe Kapitel ,Technische Daten”.

Das Gerat ist einzubauen unter Berlicksichtigung der geforderten Absténde nach

DIN EN 50274, VDE 0660-514.

Wahrend des Betriebes stehen Schaltgerate unter gefahrlicher Spannung. Keine Schutzabdeckungen
entfernen.

Wechseln Sie das Gerat nach dem ersten Fehlerfall aus!

Entsorgen Sie das Gerat sachgerecht nach Ablauf der Lebensdauer.

Bei Nichteinhaltung dieser Bestimmungen oder unsachgemafler Anwendung Gibernimmt DINA Elektronik
GmbH keine Haftung fiir daraus entstehende Sach- und Personenschaden.

Bewahren Sie diese Produktinformation auf!

3 Wichtige Hinweise und Validierung

Das hier beschriebene Produkt wurde entwickelt, um als Teil eines Gesamtsystems sicherheitsgerichtete
Funktionen zu (ibernehmen. Das Gesamtsystem wird durch Sensoren, Auswerte- und Meldeeinheiten
sowie Konzepte fiir sichere Abschaltungen gebildet. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers
einer Anlage oder Maschine die korrekte Gesamtfunktion sicherzustellen. Der Hersteller der Anlage ist
verpflichtet, die Wirksamkeit des implementierten Sicherheitskonzepts innerhalb des Gesamtsystems zu
priifen und zu dokumentieren. Hierbei muss tiberpriift werden, ob bei Uber- bzw. Unterschreitung der
Schaltschwellen die Freigabekontakte 6ffnen. Dieser Nachweis ist nach jeglicher Modifikation am Si-
cherheitskonzept bzw. Sicherheitsparametern erneut zu erbringen.

DINA Elektronik ist nicht in der Lage, die Eigenschaften eines Gesamtsystems zu garantieren, das nicht
von DINA konzipiert wurde.

DINA Elektronik GmbH tGibernimmt auch keine Haftung fiir Empfehlungen, die durch die nachfolgende
Beschreibung gegeben bzw. impliziert werden.

Auf Grund der nachfolgenden Beschreibung konnen keine neuen, iber die allgemeinen Lieferbedingun-
gen von DINA hinausgehenden Garantie-, Gewahrleistungs- oder Haftungsanspriiche abgeleitet werden.
Zur Vermeidung von EMV-St6rgréRen miissen die physikalischen Umgebungs- und Betriebsbedingungen
am Einbauort des Produkts dem Abschnitt EMV der DIN EN 60204-1 entsprechen.

Beim Einsatz von kontaktbehafteten Ausgangen muss die Sicherheitsfunktion nach IEC 61800-5-2 einmal
pro Tag bei Performance Level (e), einmal pro Jahr bei Performance Level (d), angefordert werden.
Beachten Sie die allgemeinen technischen Daten am Ende dieser Betriebsanleitung.

dn3pd2-V0815



DN3PD2
Funktionsbeschreibung DI\ A

4 Funktionsbeschreibung

Die zweikanalige Auswerteeinheit des Sicherheitsschaltgerates misst an den Messeingangen U, V, W die Fre-
quenz des am Motor wirksamen Drehfeldes.

Eine Unter- bzw. Uberschreitung der parametrierten Frequenzen (fmin und fmax), ein interner oder externer Feh-
ler 6ffnet den Freigabestrompfad 13/14, 23/24 sofort. Das Gerét ist im sicheren Schaltzustand.

Das Gerat verfiigt tiber einen Standard USB-Anschluss. Die bereitgestellte Konfigurationssoftware ermoglicht
eine einfache Parametrierung und Online-Monitoring.

Nach Anlegen der Betriebsspannung (24 V DC) an die Klemmen A1 und A2 fiihrt das Sicherheitsschaltgerat
einen Selbsttest durch. Fiir die Dauer des Selbsttests ist das Sicherheitsschaltgerat im sicheren Zustand. Alle
Freigabestrompfade sind gedffnet.

Nach erfolgreichem Selbsttest ist das Gerat betriebsbereit. Die LED OK leuchtet griin.

4.1. Drehzahliiberwachung

Die Parameter fmax (Maximalfrequenz) und fmin (Mindestfrequenz) legen die zu liberwachenden Drehzahlgren-
zen des Motors fest. Die Grenzfrequenzen fmax und fmin errechnen sich aus der Drehzahl n und der Anzahl der
Polpaare:

f[Hz]= (n [U/min] / 60) x Anzahl Polpaare

Beispiel: 5000 Umdrehungen /Minute x 3 Polpaare / 60 = 250Hz

An Asynchronmotoren ist ein lastabhangiger Schlupf zwischen Motordrehzahl und der Drehfeldfrequenz vorhan-
den. Dies muss bei der Parametrierung der Frequenzen (fmax und fmin) berticksichtigt werden.

ACHTUNG
@ Beachten Sie, dass durch das Verfahren der Frequenzmessung ein mechanisch blockierter Motor bzw.
ein Uberlasteter Motor nicht erkannt wird!

Folgende Uberwachungsfunktionen sind méglich:
- Uberwachung nur auf Maximaldrehzahl
- Uberwachung eines Drehzahlbereichs mit Anlaufiiberwachung
- Uberwachung eines Drehzahlbereichs ohne Anlaufiiberwachung

fmin: Mindestfrequenz

Bei Unterschreitung von fmin schalten die Ausgangskontakte (13-14/ 23-24) ab.

Das Wiedereinschalten erfolgt nach der Quittierung liber den Quittiereingang Q.

Je nach Quittierart unterscheiden sich die Wiedereinschaltbedingungen. Bitte beachten Sie das Kapitel ,Anlauf-
Gberwachung”.

Die Uberwachung auf eine Mindestdrehzahl kann abgewihlt werden. Dann bleiben die Ausgangskontakte im
Stillstand geschlossen.

fmax: Maximalfrequenz

Bei Uberschreitung von fmax schalten die Ausgangskontakte (13-14/ 23-24) ab.

Das Wiedereinschalten erfolgt nach der Quittierung tiber den Quittiereingang Q und wenn fmax (minus Hystere-
se) unterschritten ist.

ACHTUNG
@ Beachten Sie, dass ein austrudelnder Motor entweder als Stillstand (wenn keine fmin-Uberwachung,
keine Abschaltung) oder als Unterschreitung (wenn fmin>0, Abschaltung) erkannt wird.

4.2. Quittier-Funktion

Die Quittier- Funktion ermdglicht das Riicksetzen des Moduls in die Betriebsbereitschaft nach einer Abschaltung
durch Unter- oder Uberdrehzahl. Das Riicksetzen erfolgt iiber den Eingang Q am Modul, wenn keiner der genann-
ten Zustande vorliegt.

Automatische oder manuelle Quittierung ist moglich. Bei automatischer Quittierung muss der Eingang Q standig
mit 24V DC verbunden sein.

dn3pd2-V0815 9
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Eine manuelle Quittierung erfolgt nach einer fallenden Flanke eines 24V-Signals am Eingang Q. Das 24V Signal

muss min. 200ms und darf max. 10s am Eingang Q anliegen.

4.3. Anlaufiiberwachung

Die Anlaufiiberwachungszeit tA ist ein Zeitlimit, innerhalb dessen die Ist-Drehzahl > Mindestdrehzahl sein muss.
Ist die Mindestdrehzahl inkl. Hysterese in dieser Zeit nicht erreicht, 6ffnet der Freigabestrompfad wieder.
Die Anlaufiiberwachungszeit ist parametrierbar (O bis 60s). Sie ist nicht retriggerbar, d.h. sie kann wahrend des

Ablaufens nicht wieder neu gestartet werden.

Die Anlaufiiberwachungszeit startet

e Bei manueller Quittierung: mit der fallenden Flanke des Quittiersignals
e Beiautomatischer Quittierung: wenn die Ist-Drehzahl > THz ist

Im Quittiermodus ohne Anlaufiiberwachung (0s) schalten die Ausgange nur innerhalb des erlaubten Bereichs ein

(Fenstertiberwachung).

4.3.1. Funktionsdiagramm mit Anlaufiiberwachung

Automatische Quittierung
(fmin muss mindestens 1,1Hz sein!)

f

fmax - - ‘ ‘ ‘ —H
i i
Hysterese -H-—r—-+—-4+-+-———-———fr— -~
i i
i

Hysterese |+-—F—- S I - N
fmin /E\ 1 -

H
05Hz [{

R e L 1
Q-autom. 17 i o i B i i T
1 2 3 4 5 6 7 8

1 Die Anlaufiiberwachungszeit tA startet, wenn
f>1Hz

2 Anlaufliberwachungszeit ist abgelaufen. Frei-
gabestrompfad bleibt geschlossen, da f>fmin

3 Freigabestrompfad 6ffnet, da f<fmin

4 Freigabestrompfad schliel3t, wenn f<0,5Hz

5 Die Anlaufiiberwachungszeit startet, wenn
f>1Hz

6 Anlaufiiberwachungszeit ist abgelaufen. Frei-

gabestrompfad 6ffnet, da f<fmin.

7 Die Solldrehzahl wurde auf3erhalb der Min-
destabschaltzeit erreicht. Freigabestrompfad
schliel3t.

8 Die Solldrehzahl wurde innerhalb der Min-
destabschaltzeit erreicht. Freigabestrompfad
schlief3t nach 0,5s.

10

Manuelle Quittierung

f

fmax
Hysterese

Hysterese
fmin

e e

t

Y T wT o
18p4,23/24 — I L L
Q-manuell =t—_ T 1 . L
m @ B 4 5 6 7 8

1 | Die Anlaufiiberwachungszeit tA startet mit der
fallenden Flanke des Quittiersignals.

2 | Anlaufiiberwachungszeit ist abgelaufen. Frei-
gabestrompfad bleibt geschlossen.

3 | Freigabestrompfad 6ffnet, da f<fmin

Die Anlaufiiberbriickungszeit startet mit der
fallenden Flanke des Quittiersignals.

5 | Anlaufiiberwachungszeit ist abgelaufen. Frei-
gabestrompfad 6ffnet, da f<fmin.

6 | Anlaufiiberwachungszeit wird erneut gestartet

7 | Anlaufliberwachungszeit ist abgelaufen. Frei-
gabestrompfad bleibt geschlossen.

8 | Freigabestrompfad schlief3t, da
fmin<f<fmax

dn3pd2-V0815
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Funktionsbeschreibung

4.3.2. Funktionsdiagramm ohne Anlaufiiberwachung

fmax
Hysterese

Hysterese
fmin

13/14, 23/24 ;
Q-manuell ‘

13/14, 23/24 —'—‘ ‘
Q-autom. ! i ! ! |

4.4. Abschaltverzégerung

Optional kénnen Sie fiir den Freigabestrompfad eine Abschaltverzogerung tv von Os bis 2s einstellen. Die Ab-
schaltverzdgerungszeit lauft ab, sobald eine Uber- bzw. Unterschreitung erkannt wird. Wahrend dieser Zeit blei-
ben die Freigabekontakte geschlossen und die LED ,SPEED" blinkt. Nach Ablauf der Abschaltverzégerung 6ffnet
der Freigabestrompfad.

Erreicht die Geschwindigkeit wahrend der Abschaltverzégerung wieder den Sollbereich, dann bleiben die Kontak-
te geschlossen und die Abschaltverzégerungszeit wird zuriickgesetzt.

ACHTUNG
@ Beachten Sie, dass eine Anderung der Abschaltverzégerung die Reaktionszeit der Sicherheitsfunktion
beeintrachtigt!

° Die Abschaltverzogerungszeit wird nicht gestartet, wenn die Abschaltung aufgrund eines internen oder
1 | | externen Fehlers erfolgt.

4.5. Einschaltverzogerung

Optional kénnen Sie fiir den Freigabestrompfad eine Einschaltverzégerung te von Os bis 10s einstellen. Die Ein-
schaltverzégerungszeit lauft ab, sobald sich die Frequenz innerhalb dem Sollbereich befindet und eine Freigabe
durch den Quittiereingang erfolgt ist. Wahrend dieser Zeit blinkt die ,SPEED" LED und die Freigabekontakte sind
geodffnet.

Nach Ablauf der Einschaltverzégerung schlie3t der Freigabestrompfad.

fmax
Hysterese |—-—-—- 4 S

Hysterese —-—¢—-—- e !
fmin

ItE tv

13/14,23/24 ‘
Q-manuell ‘ i

I
I tE tv
! |

13/14, 23/24
Q-autom. J

te = Einschaltverzégerung tv = Abschaltverzégerung

dn3pd2-V0815 11
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Sollten Sie zusatzlich die Funktion ,Anlaufiiberwachung” gewahlt haben, so schalten die Ausgange erst nach Ab-
lauf der Einschaltverzogerungszeit ein. Erst danach ist die Anlaufiiberwachung aktiv.

4.6. Erweiterte Einstellungen
Anwendungsabhingige Storeinfliisse (z.B. Vibrationen oder Frequenz Uberschwinger) kénnen sich nachteilig auf
das Messverfahren auswirken. Dies kann zu ungewollten Abschaltungen fiihren. Um die Verfuigbarkeit bei storan-
falligen Applikationen zu gewahrleisten, konnen Sie die Parameter

e Anzahl der Messzyklen

e Messempfindlichkeit
anpassen.

Anzahl der Messzyklen

Im Bereich Messgenauigkeit stellen Sie die Anzahl der Messzyklen zur Erfassung der Bewegung ein. Der Parame-
ter legt fest, mit wie vielen Messungen der Messwert gebildet wird, bevor es zur Abschaltung kommt.

Diese Mehrfachmessung hat keinen Einfluss auf das Einschaltverhalten. Das Einschalten erfolgt nach einem
Messzyklus.

Voreinstellung: 3 Messzyklen bei Frequenzen >30Hz

Maximale Anzahl der Messzyklen: 4

ACHTUNG
@ Der eingestellte Faktor wird mit der Messzeit des Systems multipliziert und beeinflusst somit wesent-
lich die Reaktionszeit des Sicherheitsschaltgerits.

Wenige Messzyklen = kurze Reaktionszeit durch schnelle Messwertbildung, jedoch anfalliger bei externen Sto-
reinfliissen

1 Messzyklus = schnellste Reaktionszeit

Viele Messzyklen = lange Systemreaktionszeit aber robuste Messung

In der Konfigurationssoftware konnen Sie die Anzahl der Messzyklen verdandern. AuBerdem definieren Sie, ab
welcher Frequenz diese Anzahl giiltig sein soll.
Unterhalb dieser Frequenz wird immer mit einer Einfachmessung gearbeitet.

Messempfindlichkeit
Andern Sie diese Parameter nur nach Riicksprache mit dem Service der DINA Elektronik GmbH.

4.7. Mindestabschaltzeit

Die Mindestabschaltzeit tmin ist die Zeit, die der Freigabestrompfad nach Auslésung mindestens geoffnet ist,
bevor er wieder zuschaltet. Sie betragt 0,5s.

4.8. Passwortschutz

Das Ubertragen der Parameter und die Validierfunktion kann passwortgeschiitzt werden. Das Passwort kann
maximal 8 Zeichen enthalten.

4.9. Validierfunktion

Zur Validierung der Sicherheitsfunktion steht in der Konfigurationssoftware ein Validierungstool zur Verfiigung.
Mit dieser Funktion werden die Grenzwerte fmax und fmin um 10%, 20% oder 30% reduziert bzw. erhéht und
dadurch ein Abschalten erzwungen.

Die Validierung erfordert die Eingabe des Geratepasswortes.

Beachten Sie, dass bei der Validierung die Istfrequenz und nicht die tatsachliche Drehzahl angezeigt

° wird.

1 | | Die Relation Istfrequenz zu Drehzahl (unter Berlicksichtung der Polzahl und des Getriebefaktors) muss
u.U. zusatzlich validiert werden

12 dn3pd2-V0815
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4.10. Anzeige

DIJ\/A

Das Sicherheitsschaltgerat zeigt seine Betriebsbereitschaft und den Status des Freigabestrompfades durch die

zweifarbigen LEDs ,OK" und ,SPEED" an.
Die rot blinkende LED ,OK" zeigt einen Fehler an.

Die griin blinkende LED ,SPEED" zeigt das Ablaufen einer Zeitkonstante an.

Fir die LED-Anzeigen gilt das in Tabelle 4-1 beschriebene Verhalten

LED OK LED SPEED Blinkcode 13/14,23/24 Status
grin grin - ON quittiert Frequenzinnerhalb
grin aus - OFF nicht quittiert Frequenz auBerhalb
grin griin blinkend ON zﬁllzclljef:jtberwachung aktiv Frequenz auBBerhalb
grin griin blinkend ON Abschaltverzégerung aktiv  Frequenz aul3erhalb
. . quittiert - nerhal
grin gruin blinkend OFF Einschaltverzbgerung aktiv Frequenzinnerhalb
grin aus - OFF nicht quittiert Frequenzinnerhalb
rot blinkend aus OFF Fehler Siehe Fehlerreport
rot rot - OFF Gerat defekt
Tabelle 4-1

1s 1s
Pause Pause

UL =

Anlaufiiberwachung

N 1] e

Abschaltverzogerung

N =

Einschaltverzégerung

4.11. Diagnose

In Verbindung mit der Konfigurationssoftware bietet die Diagnose folgende Funktionen:
e Auslesen von Werten aus dem Sicherheitsschaltgerates wahrend des Betriebs
e Auslesen abschaltrelevanter Daten

4.12. Meldeausgange
Uber die Meldeausgiange O1 und O2 steuern Sie z. B. eine nicht sichere SPS oder Signaleinheiten an.
Die Meldeausgange haben folgende Eigenschaften:

- 24V, digital

— potenzialgebunden

- kurzschluss- und liberlastsicher

— nicht sicherheitsgerichtet

Der Meldeausgang O1 zeigt den Zustand des Freigabestrompfades. Er schaltet 24V bei geschlossenem Freigabes-

trompfad.
Der Halbleiterausgang O2 zeigt die Betriebsbereitschaft an. Dieser schaltet im Falle eines Fehlers ab.

dn3pd2-V0815 13
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Funktionsbeschreibung

4.13. USB-Anschluss

Uber den USB-Anschluss verbinden Sie das Sicherheitsschaltgerit mit dem PC (Standard USB 2.0). Die PC-
Verbindung benétigen Sie fiir folgende Aktionen:
e Ubertragen der Konfigurationsdaten

e Auslesen der Konfiguration, um diese in der Konfigurations-Software als Projekt zu 6ffnen und bei Bedarf
zu bearbeiten.

e Diagnose
e Validierung

4.14. Anschlussbelegung

coe

TUTVITW
3x690V AC
DI\/A

= OK
~ SPEED
A1/A2:24V DC

@ uss
PORT

DC13: 4A/24V
AC15:5A/230V

DN3PD2
ID-No: 34PDO1

@ QC_% 021Q
13--14]23_-24

—

u\vVv,w

Al
A2
Q

01,02

13-14/23-24

USB Port
OK-LED
SPEED-LED

4.15. Blockschaltbild

DIJ\/A

Messeingange, sind direkt mit dem Motor zu verbinden, keine Schaltkon-
takte dazwischen.

Betriebsspannung +24V DC
Betriebsspannung OV

Quittier Eingang parametrierbar, manuell oder automatisch, zur Quittie-
rung einer Unter- bzw. Uberschreitung der parametrierten Drehzahlen.

Digitale, positivschaltende Halbleiterausginge zur Ubertragung von
Schaltzustdanden an eine libergeordnete Steuerung.

Freigabekontakte (2 NO-Kontakte). Diese schalten sofort ab bei Unter-
bzw. Uberschreitung der parametrierten Drehzahlen, internen oder exter-
nen Fehlern.

13/14, 23/24 sind so zu verwenden, dass die vorgesehene Schutzfunktion
z.B. Auslésung von Not-Halt ausgefiihrt wird.

Mini-USB zum Anschluss an den PC
Anzeige Betriebsbereitschaft

Statusanzeige fiir Freigabekontakte 13-14/23-24

A1 A2

u v W Q

dn3pd2-V0815
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5 Einsatzmoglichkeiten

5.1. Motor mit Frequenzumrichtern IE%:—
LS_]
Der Betrieb an elektrischen Leistungsantriebssystemen mit

einstellbarer Drehzahl ist moglich. FU/FC

ACHTUNG @_ﬁ
i i icht fil Y DN3PD2
Bitte beachten Sie, dass das DN3PD2 nicht fiir v
den Einsatz an Thyristorumrichtern geeignet ist. W
u1 V1m
M
3~
5.2. Motor mit Stern-Dreieck Schaltung L|1 L|2 L|3
Der Betrieb an Motoren mit Stern-Dreieck-Schaltung oder Po- wlvil wi
lumschaltung ist méglich. Beachten Sie bei polumschaltbaren Q U  DN3PD2
Motoren, dass DN3PD2 die Frequenz und nicht die Drehzahl AN \
erfasst! w
Die Messeingdnge U und W werden gebriickt und direkt mit W1 u2|v2| w2
am Motor verbunden.
Der Messeingang V wird direkt mit W2 am Motor verbunden.
5.3. Wechselstrommotor h——
Ein Betrieb an einem Wechselstrommotor ist moglich. [|]
Die Messeingdnge U und W werden gebriickt direkt mit UT am 'Z"\T' '\\j -
Motor verbunden. 'Z"ﬁ__ -
Der Messeingang V wird direkt mit U2 verbunden | 3 DN3PD2
W
U1 U2
M
1T~

DI

5.4. Synchronmotor

A\

WARNUNG
Anwendungen mit Synchronmotoren sind eingeschrankt moglich.
Folgende Punkte sind zu beachten:

e Der Betrieb muss auf maximal 480 V AC begrenzt werden.

e Die Messempfindlichkeit sollte auf Modus 4 eingestellt werden.

e Beiden Messempfindlichkeits-Modi 1 bis 3 besteht bei laufendem Motor die Gefahr eines
unerkannten Drahtbruchs an Klemme W und einer potentiell gefahrbringenden Erkennung
eines Stillstands. Aus diesem Grund sollte bei Anwendungen mit Messempfindlichkeit 1 bis

3 das Verhalten bei laufendem Motor und Drahtbruch an Klemme W gepriift werden.

e Bei Frequenzen kleiner 2,5 Hz und Drahtbruch an der Klemme W ist es moglich, dass Still-

stand erkannt wird.

16
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6 Montage und Demontage

Montieren Sie das Sicherheitsschaltgerat auf einer 35-mm-Tragschiene gemaf EN 60715.

Halten Sie die geforderten Abstéande nach DIN EN 50274, VDE 0660-514 ein.

Vermeiden Sie starke Magnetfelder in der Einbaunahe. (Magnetfeldstarke < 30 A/m). Diese kénnen das
Gerat storen.

Zur Demontage I6sen Sie den Rastfuf3 mit Hilfe eines Schraubendrehers und heben Sie das Sicherheits-
schaltgerat von der Tragschiene ab.

Montage ~ Demontage

| “2  (3) (1) Tragschiene E g'
<G— 70-75n‘ﬁ1ﬁg};Smmﬂ>

(2) Rastful3 =
(3) Kabelkanal

T\
\
\

6.1. Anschlusshinweise

Verwenden Sie Kupferdraht, der bis 60°C/75 °C zugelassen ist.

Bei flexiblen Leitungen werden Aderendhiilsen empfohlen.

Lasten an den Messleitungen sind nicht zuldssig.

Die Verlegung der Messleitung muss einen Quer- oder Kurzschluss verhindern. Verlegung im Kabelkanal
ist notwendig.

Beachten Sie die Bestimmungen gemafl3 EN 60204-1.

Setzen Sie zur Vermeidung von Kontaktverschwei3ung wirksame Schutzbeschaltung parallel zur Last ein.
Beachten Sie die Anordnung von Uberstromschutzeinrichtungen.

Uberspannung > 32V DC zerstéren das Gerit. Setzen Sie nur Netzteile ein, die im Fehlerfall maximal 32V
erzeugen.

dn3pd2-V0815 17
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7 Konfiguration und Inbetriebnahme

Die Konfiguration des Sicherheitsschaltgerats DN3PD2 nehmen Sie liber die Konfigurations-Software
GO:BEYOND vor.
Die Parametrierung des DN3PD2 ist in den folgenden Kapiteln beschrieben.

& WARNUNG: Gefahr durch falsch eingestellte Parameter
Falsch eingestellte Parameter fiir die Bewegungsiiberwachung konnen zu gefahrlichen Maschinen-
oder Anlagenzustanden fiihren.
e Stellen Sie sicher, dass die in der Software eingetragenen bzw. ausgewahlten Parameter der
angeschlossenen Hardware entsprechen.
e Fiihren Sie nach der Parametrierung und nach jeder Anderung der Parametrierung im Rahmen
der Validierung einen Funktionstest durch.

Eine Hilfestellung wahrend der Validierung und Inbetriebnahme kann eine separate Messeinrichtung
° oder die Diagnose-Funktion (Anzeige der Ist- und Grenzwerte) in Verbindung mit der Validierungsfunk-
1 | | tioninder Konfigurations-Software sein.

Die Diagnose-Funktion ist nicht sicherheitsgerichtet.

7.1. Systemvoraussetzungen

Die Konfigurationssoftware ist mit folgenden Betriebssystemen kompatibel
e MS Windows 8
e MS Windows 10

Festplattenspeicher min.1GB

Arbeitsspeicher min. 2 GB
Bildschirmauflosung 1920 x 1080 px
Skalierung 100%
Schnittstelle uUsB

7.2. Installation der Konfigurations-Software

Die Konfigurationssoftware finden Sie im Download-Bereich des Artikels unter der Adresse
dina.de/downloads/software.
Arbeiten Sie immer mit der aktuellen Version der Software.

Software installieren:
1. Laden Sie die Software auf Ihren PC herunter.
2. Starten Sie die Installation
3. Folgen Sie den Anweisungen des Installationsassistenten.
4. Die Spracheinstellung erfolgt im Start-screen unter ,Einstellungen”

Willkommen bei GO:BEYOND. Schén, dass Sie hier sind

Starten Sie mit einem neuen Projekt oder setzen Sie lhre Arbeit fort

Vorhandenes Projekt offnen Neues Projekt erstellen

Wahlen Sie Ihr Produkt aus und starten Sie mit einem neuen Projekt

$& Kontakt & Support Einstellungen {® Uber DINA

18 dn3pd2-V0815
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7.3. Anschluss anden PC

DIJ\/A

Die Kommunikation zwischen Sicherheitsschaltgerat und der Konfigurations-Software erfolgt iber die USB-

Schnittstelle.

Schlie3en Sie das Sicherheitsschaltgerat mit einem geeigneten Verbindungskabel an den PC an.
Die Schnittstelle ist fiir handelstlibliche USB-Kabel geeignet.

7.4. Benutzeroberflache

Die Konfigurations-Software hat folgende Benutzeroberfliche

Gerate Parametrierung

Parametrierung  {F Erweitert ¢ Maschinendaten
Parametrierung

- 8 x
Auf Gerst speichern

Beschreibung

DN3PD2 ist ein Sicherheitsschaltsgerat zur
D hung bei Drei- und

B Passwort
Frequenzen
E© Diagnose fmax 05 bis 1200 Hz
[ Latch Daten 10

F® GerstelD Maximalfrequenz - Bei Uberschreitung schalten die Ausgangskontakte ab

[ Oberwachung auf Mindestfrequenz fmin

[ validierung

fmin 05 bis 7,5 Hz

@ schnitistelle

Die Ausgangskontakte bleiben im Stilstand geschlossen

Verzégerungszeiten

Abschaltverzogerung 0s

Datei
Einstellungen

Hilfe

Quittierung und Anlaufiberwachung

Quittierung
O automatisch

(® manuell

Anlaufuberwachung

0
Nach Anla

Projektdaten

Projektname

Einphasen Motoren. Es erkennt bzw. tiberwacht
eine Mindestdrehzahl, eine Maximaldrehzahl
oder einen Drehzahlbereich.

manuell

< Moduls in die Bertriebsbereitschaft nach einer

60

8/8Zsichen

MachineX

Der Projekiname wird im Gerst gespeichert

Projekiname

0/8Zeichen

|

Navigationsbereich

Navigationsbereich

Y

Editor- und Aktionsbereich

Im Navigationsbereich dient zur Anwabhl folgender Bereiche:

e Parametrierung
e Diagnose
e Schnittstelle

Eingabe der Parameter, Passwortverwaltung
Anzeige der Online Werte, Fehlermeldungen, abschaltrelevante Daten, Validierung
Auswahl der Schnittstellen
Neuanlage/Speichern/Offnen/Drucken/SchlieBen eines Projekts

e Datei
e Einstellungen Anzeige des Arbeitsverzeichnisses
e Hilfe Hilfemenii

Editor- und Aktionsbereich
Dieser Bereich bietet folgende Funktionen:

e Eingabe der Parameter

e Auslesen der Applikationsparameter vom Sicherheitsschaltgerat in die Konfigurations-Software
o Ubertragen der Applikationsparameter von der Konfigurations-Software in das Sicherheitsschaltgerat

e Hilfetexte

dn3pd2-V0815
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7.5. Parametrierung

DI

Folgende Einstellungen konnen Sie an der Konfigurationssoftware vornehmen

Parametrierung Bereich Hinweis

COM-Port

Passwort maximal 8 Zeichen

fmax *) 0,5-1200 Hz

fmin *) 0,5-1200 Hz Uberwachung auf Mindest-
drehzahl ist abwahlbar.

Quittierung - manuell Bei automatischer Quittierung

- automatisch

mit Anlaufliberwachung:
fmin = 1,1Hz

Anlaufiiberwachung 0-60s 0 2 reine Fensterliberwa-
chung

Abschaltverzégerung 0-2s

Einschaltverzogerung 0-10s

Projektname maximal 8 Zeichen Zwingend erforderlich

Autor Wird nicht ins Gerat Gbertra-
gen.

Datum dd.mm.yy

Erweitert

Frequenzschwelle 16 Stufen

Anzahl der Messzyklen 1-4

Messempfindlichkeit Modus 1-4

Maschinendaten

Achsentyp Linearachse, Spindel, Rundachse
Polpaarzahl 1-99

Ubersetzungsverhaltnis 0,01-99999

Radius 1-9999

Steigung 0,001-9999

Max. Geschwindigkeit

Min. Geschwindigkeit

Abhangig von den Maschinen-
daten und der erlaubten Ma-
ximalfrequenz.

%)

e Fir die Bestimmung von fmin und fmax muss die Anzahl der Polpaare berticksichtigt werden:
f[Hz]= (n [U/min] / 60) x Anzahl Polpaare

Beispiel: 5000 Umdrehungen /Minute x 3 Polpaare / 60 = 250Hz
e An Asynchronmotoren ist ein lastabhangiger Schlupf zwischen Motordrehzahl und der Drehfeldfrequenz

vorhanden. Dies muss bei der Parametrierung der Schwellen-Frequenzen (fmin und fmax)

berilicksichtigt werden.

20
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7.6. Maschinendaten

Fiir die Bestimmung von fmin und fmax kann das Rechentool ,Maschinendaten” herangezogen werden.

Geben Sie die maschinenspezifischen Daten ein und das Tool errechnet daraus die dazugehdérigen Frequenzen.
Die Maschinendaten konnen im Gerat gespeichert werden. Haken Sie dafiir die Checkbox ,Maschinendaten
Gibernehmen” an. Dann ist eine Direkteingabe der Frequenzen im Menii ,Parametrierung” nicht mehr moglich.

7.7. Projekt auslesen
Die auf dem Sicherheitsschaltgerat gespeicherte Parametrierung kénnen Sie auslesen.
Fiir das Auslesen ist keine Passworteingabe erforderlich.
» Starten Sie die Konfigurationssoftware
> Offnen Sie den Meniipunkt ,Schnittstelle”, wahlen Sie den COM-Port aus und klicken Sie auf ,Verwen-
den”.
» Offnen Sie den Meniipunkt ,Parametrierung”.
> Klicken Sie den ,Gerét auslesen”- Button.

7.8. Projekt erstellen

Starten Sie die Konfigurationssoftware

Offnen Sie den Meniipunkt ,Schnittstelle”, wahlen Sie den COM-Port aus und klicken Sie auf ,Verwen-
den”.

Offnen Sie den Meniipunkt ,Parametrierung”.

Tragen Sie die Parameter ein.

Ubertragen Sie das Projekt in das Gerat mit dem Button ,Auf Gerit speichern”.

Es erfolgt immer eine Passwortabfrage. Ist kein Passwort gespeichert, bestatigen Sie die Abfrage mit ,ok".
Bestatigen Sie die Einstellungen.

Speichen Sie das Projekt.

vV VvV

VVYVYYYYV

7.9. Geratepasswort eintragen/andern

Schiitzen Sie ihr Sicherheitsschaltgerat vor unerlaubtem Zugriff durch ein Geratepasswort.

> Offnen Sie den Meniipunkt ,Parametrierung-Passwort”

» Tragen Sie das aktuelle Passwort ein. Wenn kein Passwort vergeben ist, kann das Feld leer bleiben.

» Tragen Sie ein neues Passwort (max. 8 Zeichen) ein und bestétigen Sie dieses.

> Klicken Sie auf ,Auf Gerat speichern”.
Das Passwort ist nun im Gerit gespeichert und muss beim Ubertragen eines neuen Projektes oder beim Validie-
ren angegeben werden.

Passworteinstellungen

Neues Passwort setzen Sicherheitsschaltgerat vor
durch ein Ger

@ Parametrierung it durch ein Geratepaswort
Passwort
Aktuelles Passwort max. 8 Zeichen

(S Diagnose Tragen Sie hier Ihr aktuelles Geratepasswort ein.

[E® Latch Daten Neues Passwort max. 8 Zeichen

F® Gerate ID ‘ ‘

Neues Passwort wiederholen max. 8 Zeichen

B3 Validierung

@ schnitistelle [ Show Password

dn3pd2-V0815 21
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7.10. Diagnose

Die Diagnose bietet folgende Funktionen:

1 Diagnose starten/anhalten Diagnose starten oder stoppen

2  Bewegungs-/Zeitdiagramm zur optischen Darstellung der Bewegung:
Blaue Linie: Ist-Frequenz
Rote Linien: fmin und fmax

3  Statusanzeige der Ein- und Ausgange 13/14,23/24:  Status des Freigabestrompfads

fir die Drehzahliiberwachung

o1: Status des Meldeausgangs O1
02 Status des Meldeausgangs O2
Q: Status des Quittier-Eingangs Q

4  Hilfebereich und Fehlerliste Hilfetexte und Liste der aufgetretenen Fehler

5 LatchDaten Abschaltrelevante Daten auslesen

- Gemessene Ist-Frequenz
- Zustande der Aus-/ Eingdnge
- Erweiterte Ansicht fiir Servicezwecke

6 GeratelD Hardware und Firmware Informationen
Validierung Siehe Kapitel ,Validierung”
Neues Projekt” x ° _ 5 x
Diagnose 1
Beschreibung

Ist-Frequenz Die Diagnose zeigt die aktuellen Zustande des

@ Parametrierung Gerdtes an.
B Passwort Hz
700
600 4
500

Diagnose

400
53 Latch Dat
£} Latch Daten o 2
Fo Gerite D 200.

100

B3 validierung

Y/

[
391022 004924 001926  00:928 091930  09:40:32  00.49:34 001936  00:10:38  00:19:40  00:10.42  00:19:44  00:10:46  00:19.428  00:19550

. Ist-Frequenz: 486.38 Hz fmin: 100 Hz fmax: 400 Hz
(@ schnittstelle

Zustand der Ein- / Ausgange

21022 094024 001026 001028 091930 001032 001834 091936 001933 00040 001942  00:0.44 001046 0071043 094950 |
T I ‘ 3
¢ m
w1922 091924 091926 091928 091930 091932 091934 091936 091933 091940 091942 091944 081946 091948 091950 |
0
0
01922 091924 001926 001025 091930 001032 001834 091936 001938 001040 001942 00044 001045 0071945 091950 |
1
Datei
Einstellungen 0
01622 091924 001926 091926 094930 091032 001834 091936 004930 001040 091942  09-10.44 001046 091945 091950

Hilfe
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Neues Projekt” x °

@ Parametrierung

B Passwort

Diagnose
Latch Daten
F® Gerdte ID

3 Validierung

@ schnitistelle

Parametrierung

B Passwort

[ES Diagnose
® Latch Daten

Geréte ID

[E3 Validierung

@ schnittstelle

dn3pd2-V0815

Latch Daten

Messwerte

Lateh-Frequenz Master
29677

Gemessene

Latch-Frequenz Slave
29642

Gemessene

Zustande [enmeiterte Ansicht
Qo1

oz
© Relais (13/14 23/24)

Quittierung

Gerate ID

Gerate-ID Hardwareinformationen

Seriennummer

DN-0000000

Artikelnummer

34PD0100

Hardware-Version

V0082

Grenzwerte
Hz fmax
1000
tz fmin
29998

Gerate-ID Firmwareinformationen

Firmware-Version

V150

Datum der Firmware

@

Beschreibung

Nach einer Abschaltung werden die
ab Daten im Gerat

und kénnen ausgelesen werden,

Die Daten bleiben bis zu einer erneuten
Abschaltung gespeichert

Beschreibung

Hier konnen die geratespezifischen Daten
ausgelesen werden,

23
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7.11. Validierung
» Wabhlen Sie die Validierungsstufe aus.
» Ist das Geréat passwortgeschiitzt, so werden Sie aufgefordert ein giiltiges Passwort einzutragen.

Die Zustdnde werden aufgezeichnet und kénnen anschlie3end als Protokoll ausgedruckt werden.
Die Validierstufe wird nach 10s automatisch wieder zuriickgesetzt.

» Driicken Sie den Button ,Validierung anhalten” um die Aufzeichnung zu stoppen.
[ B
. Validierung

Validierstufen manuell einstellen Automatische Validierung

[ ——

erung erfordert die Eingabe des
Gerlitepasswortes,

[ Latch Daten
Fa Gerite D
Validierung Diagnose

t-F 349.26 Hz 130 Hz 280 Hz

Datei

Einstellungen

Hilfe

Alternativ kénnen Sie eine automatische Validierung mit dem Button ,auto. Start” starten. Die Validierstufen wer-
den schrittweise durchlaufen und wieder zuriickgesetzt. Die automatische Validierung stoppt automatisch.

Validierung

alidierstufen manuell einstelles Automatische Validierung

@B Parametrierung d

[ Diagnose
E‘a Latch Daten
F® Gerste D
Validierung Diagnose

@ schnittstelle Ist-Frequenz

349.06 Hz 100 Hz 400 Hz

Datei 0934 s 140 " s44

Einstellungen

J

Hilfe
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8 Fehler: Meldung und Behebung

Das Sicherheitsschaltgerat zeigt diagnostizierte Fehler, die zum sicheren Zustand des Gerits fiihren, folgender-

malen an:

e Blink-Codes der LED ,OK" am Gerit
e Fehlermeldung in der Konfigurations-Software

8.1. LED-Blink-Codes

DIJ\/A

Das Sicherheitsschaltgerat zeigt Fehlermeldungen durch LED-Blink-Codes an.

Der Blink-Code wiederholt sich kontinuierlich mit einer Pause von 1 s.

Die Bedeutung der einzelnen LED-Blink-Codes entnehmen Sie der Tabelle 8-1.

Beispiel:

3 x Blinken /1s Pause /3 x Blinken /1 s Pause....
Es handelt sich um Fehler Nr. 3.

Ul VvVIWw

o\

76 OK Pause Palusse
©SPEED
S |
Fehler Nr. |LED-Blink-Code Bedeutung / Diagnoseinformation aus Abhilfe
der Software
1 1x Blinken Unzulassige Betriebsspannung Priifen Sie die Betriebsspannung
UB = 20.5V-26,5V DC
2 2 x Blinken Ubertragungsfehler Parameter Priifen Sie
e die Schnittstelle
e das Verbindungskabel
e Wurden die Parameter vor dem
Ubertragen bestatigt?
3 3 x Blinken Quittier-Fehler am Eingang Q Priifen Sie die Verdrahtung an Eingang Q
auf Quer- oder Kurzschliisse.
Bei manueller Quittierung:
Priifen Sie, ob das Startsignal innerhalb
der zeitlichen Uberwachung von min. 200
ms bis max. 10 s liegt.
4 4 x Blinken Drahtbruch an U, V, W Priifen Sie die Verdrahtung an den Mes-
seingangen auf
e Kurzschluss
e Querschluss
e Drahtbruch
5 5 x Blinken Ubertragungsfehler Passwort Das Passwort wurde nicht bestétigt.
Ubertragen Sie das Passwort erneut.
6 6 x Blinken Relaisfehler Schicken Sie das Gerat zur Priifung an
DINA Elektronik.
7 7 x Blinken Elnkanaligkeitsfehler Priifen Sie die Verdrahtung an den Mes-
Die Signale an den Messeingangen sind seingiangen auf
unterschiedlich. e  Kurzschluss
e Querschluss
e Drahtbruch
8 8 x Blinken Frequenz > 1500Hz Priifen Sie die Frequenz an den Messein-
gangen.
9 9 x Blinken Interner Fehler Schicken Sie das Gerat zur Priifung an
DINA Elektronik.
10 10 x Blinken Interner Fehler Schicken Sie das Gerat zur Priifung an
DINA Elektronik.
Tabelle 8-1

< 3x690V AC
A

T JUUL L

dn3pd2-V0815
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9 Applikationsbeispiele

Ausgangskontakte zur parallelen Ansteuerung von Ausgangskontakte seriell geschaltet
2 Schiitzen, deren Ausgangskontakte seriell geschaltet
sein miissen.

24V DC 24V DC
0 0 0 0 I
E E @
Al a 13| 23 ﬁ AT a 13| 23
V  DN3PD2 Y DN3PD2
w W
u1|viwi |:'I |:‘| uil vl wi tll I:IJ
M A2 O1102| 14}, 24 M A2[ O1]02| 14| 24
3~ i pa 3~
ov——— ov—L_
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10 Technische Daten

10.1. Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur
Lagertemperatur
Einsatzhohe

Schock

Vibration

10.2. Eingangsdaten
Betriebsspannung UB
Stromaufnahme bei 24V DC
Stromaufnahme U, V, W
Eingangsspannung an U, V, W
Grenzfrequenzan U, V, W
Mindest-PWM
Messunsicherheit
Schalthysterese
Leistungsaufnahme an A1/ A2
Statusanzeige
Schutzbeschaltung
Quittiereingang Q

10.3. Ausgangsdaten

DIJ\/A

-20 bis +55°C

-40 bis +85°C

< 2000m liber NN
15g

10-150Hz, 1g

24V DC -15% / +10 %, Verpolschutz
typ. 80mA

0,35mA bei 690V AC

90 bis 690V AC

1200Hz

2kHz

1%

10%

typ. 1,9W

2 x LED 2-farbig
Uberspannungsschutz und Verpolschutz fiir Betriebsspannung
24V DC digital

Relaisausgénge: Freigabestrompfade

Kontaktausfiihrung
Kontaktmaterial
Schaltspannung

minimaler Schaltstrom
Maximaler Schaltstrom
Kurzschlussfestigkeit
Mechanische Lebensdauer

Ansprechzeit

Ausgangssicherung

B10d Werte nach

DIN EN 61810-2-1, 01.2012
Summenstrom 13-14 und 23-24
Meldeausginge

Anzahl der Ausginge

Strom

Spannung

10.4. Allgemeine Daten

Einschaltdauer
Schutzart
Schutzart Einbauort
Einbaulage

Luft- und Kriechstrecken zwischen

den Stromkreisen

Bemessungsisolationsspannung
BemessungsstoBspannung / Isolie-

rung

Verschmutzungsgrad
Uberspannungskategorie

dn3pd2-V0815

2 Freigabekontakte

AgSn0;

24V DC/ 230V AC

3mA/ 24V DC

6A / 24V DC/ 230V AC

1000A SCPD 6A glL/gG

10’ Schaltspiele

Anzahl der Messzyklen x (Periodendauer (Kehrwert der Frequenz) + max.
2ms Auswertezeit) + max 10ms Relaisansprechzeit

6 Agl/gG

AC15: 5A/230V AC, >2x10°,  DC13: 4A/24V DC, >3x10°

AC1:  6A/230V AC, >2x10° DC1:  6A/ 24V DC, >7x10° Schaltspiele
Bei Parallelschaltung: 6A Bei serieller Schaltung: 3A

2 (nicht sicherheitsgerichtete, digitale Ausgdange O1, 02)
< 100mA, kurzschluss- und tiberlastsicher
UB-1v

100 %

IP20

Schaltschrank, mindestens IP54
beliebig

gemal3 DIN EN 50178

400V AC
Basisisolierung 6kV:
zwischen allen Strompfaden und Gehause

Sichere Trennung, verstarkte Isolierung 8kV:
zwischen U, V, W und USB Schnittstelle
zwischen U, V, W und A1, A2,01,02,Q
zwischen U, V, W und 13/14, 23/24

2

i
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DN3PD2
Mafbilder

Gehausematerial/ Typ
Abmessungen

10.5. Anschlussdaten
Anschlussklemmen/ Material
Polzahl

Leiterquerschnitt, flexibel

mit Aderendhiilse
Leiterquerschnitt AWG
Anschlussdraht

Anzugsdrehmoment min/max

10.6. Lastkurve

DI/\/A
Polyamid PA nicht verstarkt/ ME/ Fa. Phoenix Contact
BxHxT/225x114 x 111 mm
Zugfederanschluss, steckbar/ PA Schraubanschluss, steckbar /PA
4 5 3
0,25-2,5mm’ 0,25-1,5mm’ 0,25-2,5mm’
24..12 24..16 24..12
60/75°C Kupfer
- - 0,5Nm/0,6Nm

Ohmsche und induktive Last fiir die Freigabekontakte 13/14 und 23/24

= 1000
;;T 500/ ohmsche Last L/R =0ms
200 ] ‘\ induktive Last L/R =40ms
100 ="k NEEE &
k T T — 1
50 T— o —— —+
20 = 1
10 | L
0,1 0,2 0,5 1 2 5 10

WARNUNG

& Lasten mit hohem kapazitivem Anteil konnen die Ausgangskontakte zerstoren.

Diese verursachen unzuldssige Einschaltstrome.

11 MaBbilder

111 i «22.5
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