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SL VARIO Designer

Das Werkzeug zur schnellen Umsetzung ihrer Anwenderapplikation
Produktbeschreibung

Die grafische Parametrier-Software SL VARIO Designer ermdglicht das Erstellen eines sicherheitsgerichteten
Projektes fir die DINA Produktreihe SL VARIO.

Eine umfangreiche Bibliothek aus Standard- und Sicherheitsbausteinen steht dem Anwender dabei zur Ver-
figung. So kdnnen sowohl die Ein-/ und Ausgénge der SL VARIO -Module anwendungsspezifisch miteinander
verknlpft, als auch sicherheitstechnische Funktionen wie Not Halt oder Drehzahliiberwachungen realisiert
werden.

Durch Parametertabellen ist eine hohe Flexibilitat gegeben.

Die grafische Simulation bildet die erstellte Applikation bereits am PC nach. Analyse und Fehlersuche werden
dadurch vereinfacht.

Das Ubertragen des Projekts erfolgt iiber die USB Schnittstelle des Zentralmoduls. AnschlieBend stehen
umfangreiche Online-Diagnosemaoglichkeiten zur Verfiigung.

Versionsiibersicht / Anderungshistorie

Version  Datum Neuerungen / Anderungen
0333 20.11.2013  Standard

0340 11.02.2014  Invertierte Klemmen an HW- und SW- Eingédngen, zusatzliches BAWS Symbol,
PWR On Reset, 3fach UND Gatter, Turbaustein, Dateivergleich, zusatzliche Merker

0342 29.04.2014 Kaskadierung, BWS, 16 Turbausteine

0343 25.07.2014  Kopieren/Einfligen. Texte importieren/exportieren, HTL Encoder, erweiterte Ana-
logklemmen, Liftertberwachung, erweiterte Kaskadierung, 1aus N Baustein erhalt
einen weiteren Ausgang, Bereichsscanner, DNCO und Multiplexer, 8fach Muting

0344 12.2014 X-Gate, getaktete Eingénge, Anderung bei Analog ok, D-Flip-Flop

0347 01.2015 SIV- und NIV-Modul, Nocken, RTAN (Quitt analog), Zonentiberwachung

0347 05.2015 Power Control

0348 06.2015 Sicherer Bremsentest

0349 08.2015 Synchronlauf Uberwachung von zwei Antrieben an DSV, Impulsformer

0350 06.2017 Simulation, Rampeniiberwachung, Vorwarngrenze bei DZU am ZM,
2-Mann-Bedienung, SLW Dateivergleich, Synchronlauf Uberwachung von zwei An-
trieben mit HTL, Invertierte Eingangsklemmen an AND und OR, Zeitwerke single-in-
put, DSCHK (nur DSV2), Reset Klemme, Diagnose Ausgang an Sicherheitskreisen,

Autostart, Binar Codierer/-Decodierer, Stromiberwachung an O1/02, analoger
Stufenschalter, Inverter, Switch laus 2, Prooftest, BWS Takt einstellbar

0351 2018 Erweiterung fir ZMVD, ,1 aus N”-Baustein auf 4 erweitert, Impulszeit bei Impulsfor-
mer parametrierbar, 500 Netzlisten, Zoom Funktion, Notizblock, serielle Diagnose,
WellenUberwachung

0352 2021 Erweiterung fur DNSL-BIV

Handbuch SAFELINE VARIO Designer



1 Installation

1.1

1.2.

1.3.

AN

Installation

Systemvoraussetzung

* Betriebssystem:
Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 10

* JAVA

* Verbindungskabel zwischen PC und SL VARIO Zentralmodul:
USB Verbindungskabel Artikelnummer: 99S0T1

Setup starten

Das Setup finden Sie auf der SD Karte des Zentralmoduls oder kontaktieren Sie uns Giber www.dina.de.

P> Fiihren Sie das setup aus.

Um die maximale Ubertragungsgeschwindigkeit und die optimale Geschwindigkeit der
SL VARIO Diagnose zu erreichen, andern Sie die Wartezeit bei den BM-Einstellungen (erweiterte
Anschlusseinstellungen) auf Ims.

Gehen Sie folgendermal3en vor:

P Geratemanager -> Anschliisse (COM&LPT) 6ffnen
P> USB Serial Port auswahlen
P unter ,Anschlusseinstellungen -> Erweitert” die Wartezeit auf Ims reduzieren

Starten des Designers

Starten Sie den Designer und wahlen Sie die Sprache aus. (Abbildung 1-1)

DINA Elektronik GmbH - Copyright 2015

Abbildung 1-1

ACHTUNG

Nach erstmaliger Installation des Designers und der Java-Runtime missen Sie den Designer
einmal als Administrator starten. Klicken Sie hierfiir mit der rechten Maustaste auf das Designer
Symbol und wéhlen Sie ,Als Administrator ausftihren”.

Beim nachsten Start des Designers ist das Ausfiihren des Administrators nicht mehr notwendig.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer 10
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Projekt erstellen

Projekt erstellen

P> ffnen Sie In der Startmaske (Abbildung 2-1) den Meniipunkt Datei, um ein Projekt zu 6ffnen

oder starten Sie ein neues Projekt mit 4.

P wahlen Sie die Version fiir 350 oder 500 Netzlisten aus.

atel Projet  Hiffe

Dexwesenne

Abbildung 2-1
Geratekonfiguration

In der Geratekonfiguration (Abbil-
dung 2-2) legen Sie fest, welche
SL VARIO Module Sie verwenden.
Ein Rack besteht immer aus einem
Zentralmodul und einer unterschied-
lichen Anzahl von Funktionsmodulen.

Im linken Bereich finden Sie die ver-
fugbaren SL VARIO Module.

Der mittlere Bereich (Struktur) zeigt
den Rack Aufbau. Dabei entsprechen
die Zahlen 0..14 den Steckplatzen
(Slots) im Rack.

Im rechten Bereich wird das Rack
grafisch dargestellt. Wurden noch
keine Module platziert, so erscheint
der leere Busstecker.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

350 N (Standard)

] (5000 s Eeters i)
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2.2

Projekt erstellen

Rack zusammenstellen

Das Zentralmodul muss auf den Slot O platziert werden.
Die Funktionsmodule kénnen beliebig verteilt werden.

Es stehen mehrere Zentralmodule

zur Verflgung. (Abbildung 2-3). SLYarioZV
Die Auswahl erfolgt Uber das
Drop-down-Mend.

P Wihlen Sie das entsprechende
Zentralmodul aus SLvario-ZvK

SLvario-ZMVD

SLVario-ZMV

Abbildung 2-3

P Ziehen Sie das ausgewahlte Mo-
dul mit gedrtckter linker Maus-
taste auf den gewiinschten
Steckplatz O im Bereich ,Struk-
tur”. (Abbildung 2-4)

e

wwwwww

Das Modul wird im rechten Bereich
grafisch dargestellt.

lmmmmmaz)mg
2 2 e
O

Abbildung 2-4

P Ziehen Sie die Funktionsmodule
in gleicher Weise auf ihre Steck-
platze.(Abbildung 2-5)

.
DDODDDDDDDDDDDD R

Funktionsmodule missen im Struktur-
plan nicht liickenlos auf den Slots
platziert werden.

Dadurch ergibt sich eine nicht zum
Steckplatz passende Slot Nummerie-
rung. Im Beispiel erhélt das DSV Modul Abbildung 2-5
die Slot Nummer 2 obwohl esim Schalt-

schrank auf Steckplatz 1 steckt. Das

INV erhalt die Slot Nummer 4 obwohl

es auf dem Steckplatz 2 steckt.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer




2 Projekt erstellen

2.3

» Markieren Sie das Modul in der
Struktur.

P Loschen Sie das Modul mit der
Taste ,ENTF” am PC oder. mit
Rechtsklick und der Funktion
«Loschen”. (Abbildung 2-6)

ACHTUNG

2.4 Modulsteckplatz andern

P Markieren Sie das Modul in der
Struktur. (Abbildung 2-7)

P mit Rechtsklick und der Funktion
+Steckplatz &ndern” verschieben
Sie das Modul auf einen anderen
Steckplatz. (Abbildung 2-8)

2.5 Maske 6ffnen

P Markieren Sie das Modul in der
Struktur.

P mit Rechtsklick und der Funktion
.Maske 6ffnen” 6ffnen Sie die

Parametermaske der Module.
(Abbildung 2-9)

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

rRack:

Modul aus Geratekonfiguration entfernen

= | SLVario-ZMV

H SLVario-FBY

REENL

Abbildung 2-6

r Struktur:
[ Rack

[y 0. sLvario-zmv
[ 1. sLvario-FBV
[ 2. sLvario-Dsv

[ 3. SLvario-INV

Maske dffnen

[y 4 frei

[y sfrei ez
D f frei Steckplatz andern
M = oo 1N

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Simulation  Hilfe

O ===el

‘ 85 Geratekonfiguration || Lagik” Rack Diagnose

Bitte beachten Sie, dass die Softwarebausteine des Moduls ebenfalls geléscht werden!

H SLVvario-FBV

SLvario-DSV

1) EE A |

Abbildung 2-7

r Struktur
[ Rack

D 4 frei
D 5frei
D Girei
D 7 frei
D gfrei

D 9frei
™ 40 frai

[ 0. sLvarie-zmy
[ 1. SLvario-FBYV
[ 2 sLvario-DsV
[y 2 sLvaric-INv

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Simulation Hilfe

DEEE 8

| B2 Geratekonfiguration " Logik H Rack Diagnose

LVario-ZMV

H SLvario-FBY

SLVario-DSV

1| FE 1 |

r Struktur

1 Rack

[ 0. sLvario-zmv
[ 1. SLvario-FBY
[ 2. sLvarie-DSV
[ 3. sLvario-INv

D 4 frei
D 5 frei
D 6 frei
D 7 frei
D 8 frei

Abbildung 2-9

D 9 frei
™ 10 frei

Steckplazande (B
Verschieben nach
H
&
7
e
s
Maske Gffnen °
Laschen u
Steckplatz andern i
14
[amea ]
Abbildung 2-8
Maske offnen
Laschen
Steckplatz andern
13



3 Mendileiste

3 Menlleiste

Die Mentileiste befindet sich in der ersten Zeile der Designer Bildschirmmaske. (Abbildung 3-1)
Darunter befinden sich die Navigationsbuttons (siehe Kapitel Navigationsbuttons) und am rechten
Bildschirmrand die Designer-Version, Anzahl der Netzlisten, Datum und Sprache.

In der dritten Zeile sind die verschiedenen Bearbeitungsmasken anwahlbar.

Datei Parameter Projekt Ansicht Uberragung Simulation Hilfe
» 0l 350
:a li ﬂ @ 'D‘ L"a-;l @ SLVario V0351 (500ML) -06.09.2018 - DE

). Geratekonfiguration ||$EI Logik " Rack Diagnose |

Abbildung 3-1

3.1 Datei

Datei| Parameter Proj

Neu

Offnen 3 1
Zuletzt gedfinet [

Speichern s | |
Speichern unter...

Drucken =

Beenden

3.1.1 Neu

Startet ein neues Projekt.

3.1.2 Offnen

Offnet ein vorhandenes Projekt. Diese hat die Dateiendung ,..slw3". Nach dem Laden erscheint
der Dateiname in der Titelleiste der Designer Bildschirmmaske.

'@' SLVario - zmv_test_dzd_einkanalig.shw3
Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Simulation  Hilfe

SN &L B e
Wird nun eine Anderung an diesem Projekt vorgenommen, so erscheint ein * vor dem Dateinamen.

%‘ SLVario * - zmv_test_dzii_einkanalig.slw3
Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Simulation Hilfe

BERE1LE e

3.1.3 Zuletzt gedffnet

Zeigt die 10 zuletzt gedffneten Projekte an. Nach Auswahl wird das Projekt gedffnet.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer 14



3.1.4

3.1.5

3.1.6

3.1.7

3.2

3.2.1

3.3

Meniileiste

Speichern

Speichert das Projekt in das eingestellte Verzeichnis. Das Verzeichnis kann unter dem Mentpunkt

Projekt-Einstellungen verandert werden. (Kapitel Einstellungen)

Speichern unter

Speichert das Projekt unter dem vorgegebenen Verzeichnis und Dateinamen.

Drucken

Erzeugt eine pdf-Datei des aktuellen Projektes. Den Umfang dieser Dateilegen Sie in den Druck-

optionen fest. Die PDF-Datei wird in dem Verzeichnis gespeichert, in der sich die Projektdatei
befindet.

Druckoptionen X
] Modulistel Logikplan ] Hetzliste
J Alles [] Statistik
® Aktuelle Seite [] Merkerliste
() Seiten von |1 bis |1 [[] Modulparameter
[] Tabellen
For
| Dokument erstellen Beenden

Beendet den SL VARIO Designer. Wurden am aktuellen Projekt Anderungen vorgenommen, so
erscheint eine Abfrage, ob das Projekt gespeichert werden soll.

Parameter

Datei | Parameter | Projekt Ansicht Ubertragung Simulation Hilfe
lj .| Tabellen T

Tabellen

Tabellen enthalten die Modulparameter des konfigurierten Zentralmoduls sowie der Funktions-
module. Die Erlduterungen hierzu finden Sie im Kapitel Parameter-Tabellen.

Fur dle mlt dem Symb0| — ?‘atgs\;va:’:rams‘sr Projekt | Ansicht Ubertragung Simt
versehenen Funktionen muss eine Da N . .
Project notes
Verbindung zum Zentralmodul ‘EE[ SIS T
bestehen. et | mojomargeen

Typenschild
Systeminformationen
Projekt Validierung
2 SLVario Information
Texte importieren/exportieren
Prifsumme APP
Anzahl FB-Octets
=D SLW-Dateivergleich
SLW3-Dateivergleich
Element suchen
Passworlschutz
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3.3.1 Einstellungen

Verzeichnisse

Verzeichnisse r/S\cherhe\lsemste\lungen I/D\agﬂuseemslel\ungeﬂ r/SpracnumsEha\luﬂg rAnpasseﬂ

Aktuelles Arbeitsverzeichnis:

Z:Entwickiung . 3-hardware prifung prifungizmy test
Verzeichnis auswéhien

[ Dateinamen vor Speichern automatisch generieren

Dateiname

[] Historie 'zuletzt ged ffnete Dokumente' laschen

Aktuelles Arbeitsverzeichnis
P Legen Sie den Projektpfad fest, welcher beim Starten des Designers eingestellt ist.
Dateiname vor Speichern automatisch generieren:

Der hier eingetragene Dateiname wird beim Speichern des Projektes generiert und zusétzlich mit
dem Erstelldatum und der Erstelluhrzeit versehen. z.B.: der Dateiname maschinel wird beim Spei-
chern zu maschinel_D260213_T1249.slw3. Ein erneutes Abspeichern erzeugt eine neue Datei.

Historie ,Zuletzt ge6ffnete Dokumente” I6schen

Die Historie der zuletzt gedffneten Dateien wird geldscht.

Sicherheitseinstellungen

Einstellungen

fVerLemhmsse ﬁ'S\charhe\lsemste\lungsn Diagnoseeinstellungen r/SpracnumsEha\luﬂg rAnpasseﬂ

[
Aktuelles Passwort |
() Prifen
Meues Passwort
(@) Passwort andern
Passwort bestatigen |
o e

Das Ubertragen einer Applikation zum Zentralmodul kann mit einem Ger&tepasswort
geschitzt werden.

+ maximal 8 Zeichen
+ keine Sonderzeichen, Leerzeichen und Umlaute

Prifen

P Verbindung zum Zentralmodul herstellen
P Aktuelles Passwort eintragen

P Priifen auswéhlen
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AN

Passwort andern

P Aktuelles Passwort eintragen
P Neues Passwort eintragen

P> Passwort bestatigen

P ,Passwort andern” auswahlen

Passwort l6schen

P Aktuelles Passwort eintragen
P> Keine Zeichen in die darunterliegenden Felder eintragen
P ,Passwort andern” auswahlen

Weitere Sicherheitseinstellungen fiir die Applikation finden Sie im Kapitel Passwortschutz
fur die Applikation.

Diagnoseeinstellungen

Einstellungen

f\lerzemhmsse r/ Sicherheitseinstellungen || Diagnoseeinstellungen Sprachumschaltung rAﬂpassen

Diagnoseeinstellungen

[¥] Analogwerte anzeigen
Ist- und Sollwerte fur Drehzahl- und Positionsiiberwachung anzeigen
Feldbus Ein- und Ausgénge anzeigen

Zum Beschleunigen der Online-Diagnose kdnnen einzelne Diagnosefunktionen abgewahlt
werden, falls diese fir die Fehlersuche nicht relevant sind.

Sprachumschaltung

Einstellungen

Anpassen

(Vsneichmsse r i gen rDing\ gen

) English

(@) German

) talan

() Portugués

ACHTUNG

Wenn Sie eine Sprachenanderung vornehmen, missen Sie den Designer neu starten.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer



3.3.2

3.3.3

3.3.4

Meniileiste

Anpassen

Die Darstellung des Logikplans kann
an verschiedenen Stellen geéndert
werden.

Hintergrundraster im Logikplan
ein- bzw. ausblenden

Name der Verbindungslinien ein
bzw. ausblenden

Farbe der Verbindungslinien

Farbe einer Verbindungslinie in
der Online-Diagnose, wenn diese
einen logischen High-Zustand hat.

Farbe einer Verbindungslinie in der
Online Diagnose, wenn diese
einen logischen Low-Zustand hat.

Abklrzung fir physikalische Ein-
heiten der darunter aufgelisteten
Elemente.

Applikationsdaten

Hier kdnnen applikationsspezifische
Daten abgefragt werden. Zuséatzlich
kdnnen Sie den Namen der Maschi-
ne und des Autors eintragen.

Projektnotizen

Hier kénnen Notizen zum Projekt ein-
getragen und gedruckt werden.Diese
werden automatisch mit Datum und
Uhrzeit versehen. Die Notizen sind
nicht in der Projektdokumentation
sichtbar.

Netzlisten Umschaltung

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Verzeichnisse f’S\chemensemslel\ungeﬂ I/D\agﬂuseemste\lungen rSpracnumschaltuﬂg f’Anpasseﬂ L

[] Raster ein/aus Farbe der Verbindungen

Name der Verbindungen ein/aus
Farbe im High'-Zustand

Farbe im ‘Low’-Zustand

pE | Abkiirzung fir verwendets physikalische Einhsiten

Abkiirzung wird verwendet in

TEXT

1l

Normierer, Addierer, Subtrahierer, Betragssubtrahierer, Schwellwertschatter, Analog Input Comparator

Erstelt mit: V0330
Datum der Applikationsdatei (*.slw3): 04.10.13
Letzte Bearbeitung mit: V0330

MASCHINE 1 Masching

Applikationsdaten A u

DINA Autor
041013 Datum
| oK | ‘ Abbruch
Notizblock X
Natizen zu ihrem Projekt:
10.09.2018 — 16:06
oK ‘ | Drucken | ‘ Beenden

Abhangig von der SLVario Hardware stehen lhnen 350 oder 500 Netzlisten zur Verfigung.
Die Umschaltung erfolgt tber diesen Mentpunkt.



3.3.5

3.3.6

3.3.7

3.3.8

3.3.9

Meniileiste

Statistik

In der Statistik erhalten Sie eine Liste der noch zur Verfiigung stehenden Bausteine und Netzlisten.
z.B.: Netzlisten 337/350 bedeutet: von 350 Netzlisten sind noch 337 verfiigbar.

Merkerliste

Die Merkerliste enthéalt alle platzierten Eingangsmerker und den Seitenverweis auf die
entsprechenden Ausgangsmerker.

Projektvergleich

Far diesen Vorgang muss das Zentralmodul mit dem PC verbunden sein. Dabei werden
verschiedene Tabellen des aktuellen Projekts mit dem im Zentralmodul gespeicherten
Projekt verglichen.

Typenschild
In den SL VARIO Modulen sind elektronische Typenschilder hinterlegt. Diese kénnen Sie auslesen.
P Verbinden Sie das Zentralmodul ST Do =
mit lhrem Rechner. Steckpltz 0 1 2 3 s
H H Hardware V4.1 Va1 - —_— -
P> Lesen Sie das Typenschild aus iy S, vaies
Artikel-Nr. 40ZM01 400P01
(AUSLESEN) Kundenkennung 0 0
Serien-Nr. 0 0
Mit ,Drucken” erzeugen Sie ein it o T ¢ ° |
pdf - Dokument. ]
ArtikgkNr. - --
Kundenkennung - --
Serien-Nr. - --
Steckplatz 10 11 12 13 14
Hardware --- R
i Firmware - --
i ArtikgkNr. - --
i Kundenkennung - --
Serien-Nr. - --
‘ Auslesen | | Drucken | ‘ Schlielen ‘

Systeminformationen

Far diesen Vorgang muss das Zentralmodul mit dem PC verbunden sein.
Sie erhalten folgende Informationen:

* Pfad der zuletzt Ubertragenen Systminformationen i
Applikationsdatei e

* Dateiname der zuletzt tibertragenen | S
Applikation Trmers | T

+ Datumund Uhrzeit der Ubertragung
(Zeitstempel) |

*  |P-und MAC-Adresse des PCs, von
dem die Datei Ubertragen wurde.
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3.3.10

3.3.1

Meniileiste

Projekt Validierung

» Verbinden Sie das Zentralmodul
mit Ihrem Rechner.

P Starten Sie die Validierung tiber
den Button ,Validierung starten’

U

Nach erfolgreicher Validierung wird
automatisch ein pdf- Dokument er-

zeugt und gedffnet. In dieser werden

samtliche Validierungsdaten aufge-

fUhrt. Wurde bereits eine Validierung

durchgefihrt, so kdnnen Sie die
Informationen erneut abfragen.

SL VARIO Information

SLVario Validierung

\Valdierung starten]

Checksumme

DZ01-Tabelle
DZUz Tabelle

O

oog

O«
O

Validierungs-informationen abfragen

O

Oz

185 ChikSum Projekt 0 chksum DZ0
248 ChikSum APP 0 ChkSum DNCO
209 ChkSum NL 0 ChkSum FB
183 ChkSum Master

168 Chksum Siave

Vaidierung 0K
[] Es wurde keine Validierung durchgefihrt
[ Vvaidierung wird nicht unterstitzt

0 Chksum Analog

Schigfien

Abbildung 3-13

Sie erhalten Informationen zur Firmware des angeschlossenen Zentralmoduls und die zur Verfligung
stehenden Funktionen. Sollten Sie Funktionen ausgewahlt und/oder platziert haben, die von der
Firmware nicht unterstiitzt werden, werden diese aufgelistet. (Abbildung 3-16)

» Verbinden Sie das Zentralmodul
mit Ihrem Rechner.

P Starten Sie die Funktion tiber den
Button ,Firmware auslesen”

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

SLVarie Information

rBendtigte Firmwar

Benitigte min. Firmware fir aktuelles Projekt:

ZNMV -WV0350.3
Firmware auf angeschlossenem ZMV: | ZMV - V0350.9

Die folgenden Funktionen des Projekts werden von der Firmware nicht unterstitzt:

HW/FW Konfigurations-Fehler:
Stromiberwachung

HW/FW Konfigurations-Fehler:
-ZI-Relais

rUnterstiitzte HWIFW-Konfiguration
ANALOG - STANDARD

ANALOG - ERWETERT

[[] ANALOG - KUNDENSPEZIFISCH
DZU INTIATOR ein- und zweikanalig
[] pz0 HIL

[[] D20 142 Zweikanalig NOAN1D

[] DZ0 3/4 Zweikanalig IN11/N12

[[] 020 1 Einkanalig INS

[[] 00 2 Einkanalig IN10

[[] DZ0 3 Einkanalig 111

[] DZU 4 Einkanalig IN12

Zahler

HW-CODES: 2 2z

[ ] Kalibrierwerte fir ANALOG Kundenspezifisch
Netzwerkfunktion

ss|

Tirbaustein

Sicherer Bremsentest

[[] Zoneniberwachung

[] Vergleicher

[] ZM-Relais K1/K2
Zl-Relais K3/K4/KS/KE

|:| Synchron Vergleicher
Analog Ausgang ZMVA
[] stremiberwachung 01/02

1

Firmware auslesen|

Schiiefen

Abbildung 3-16
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3.3.12  Texteimportieren/exportieren

Die in einer Applikation verwendeten Texte konnen in ein Textfile exportieren, bearbeitet
und wieder importiert werden.

P ,Export File”: Alle Texte werden
in ein Textfile mit der Endung .lang
gespeichert. (Abbildung 3-17)

» Offnen und bearbeiten Sie das
Textfile mit einem Texteditor.

(Abbildung 3-18)

-
Texte importieren/exportieran

===

Marhaba

Die von Ihnen in dieser Applikation verwendeten Texte konnen in ein Text-File exportiert werden.

Diese Text-Files konnen von Ihnen bearbeitet und wieder importiert werden.

Hierdurch erhalten Sie die M die in einer rwendeten Texte in mehreren Sprachen
darzustellen.

Der richtige Umgang mit diesen Dateien ist in der Dokumentation dieses Produktes beschrieben.

Export File ‘ ‘ Import File

Schiieken

> | —

Abbildung 3-17

Offnen Datei
Bearbeiten soft Word-D...
1-Zip » PRIO Designer
Gffnen mit » '"j Editor

G, SN Projektarchiv (W] Microsoft Word

SVM Hinzufugen Standardprogramm auswahlen..,

&

Abbildung 3-18

Bitte beachten Sie, dass nur der Text, nicht aber die vorausgehende Adressierung geéndert
werden darf. Die Zahl vor dem ,=" gibt die zulassige Zeichenlange an. (Abbildung 3-19)

GATE. 00. 0009, 00002. 2. 255=5chutztire arbeitsraum

GATE. 00. 0009. 00002. 2. 255=5chutztire wartungsraum

GATE. 00. 0008. 00002. 2. 255=5chutzbereich spindel i.0.

GATE. 01.0024.00046.1. 008=5B_5P1

GATE. 01.0024.00046. 2. 255=5chutzbereich spindel i.0.
Beispiel:

GATE.00.0009.00002.2. | 255 Schutztiire Arbeitsraum

Adresse Max. Zeichen Text

P Speichern Sie das Textfile mit der Endung .lang ab.
P ,Import File”: Das liberarbeitete Textfile wird eingelesen.

ACHTUNG

A Klemmenbezeichnungen bleiben beim Léschen eines Logiksymbols erhalten und werden somit
in das Textfile Ubernommen. Diese kdnnen im Menl Parameter-Tabellen-Anschlussklemmen
geloscht werden.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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3.3.13

3.3.14

3.3.15

Meniileiste

Prifsumme APP

Sie erhalten zwei Checksummen
(Abbildung 3-20)

* Applikationsdaten
* Nur Logikdaten

Anzahl FB-Octets

Bei Verwendung eines Feldbusmo-
duls, kann hier die Anzahl der ver-
wendeten Octets abgefragt werden.
(Abbildung 3-21)

SLW-Dateivergleich

(g ™
Prifsumme ﬁ

@ Checksumme {mit Applikationsdaten): 208
Checksumme (nur Logikdaten): 104

-

Abbildung 3-20

SL-VARIO

=)

®

Anzahl verwendeter Octets in dieser Applikation: 1

“

Abbildung 3-21

Verwenden Sie diese Funktion, um die Applikation auf Inrem Rechner mit der auf dem

Zentralmodul zu vergleichen.

P> Starten Sie den Vergleich mit , Applikation vs Vario”.

Im linken Feld wird die Geratekonfiguration dargestellt.

SLVario shy-Dateivergleich

=

‘ Applkation vs Vario ‘

Rack (ZM)

Rack (PC)

ZMVK 0 <= ZMVK 0

— Header-info

Logikslemente

Drehzahliberwachung |

| Kopierer ]

Zihler
Zeitwerke

Eingange

Verglsicher

Ausginge

Trittmatien

DNCO-Tabellen

Zweiand

0
1
2
3
4
5
6
7
B
9

®
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o

Rote Flachen bedeuten, dass hier Unterschiede bestehen. Genauere Informationen erhalten Sie
durch die Anwahl des Steckplatzes und der Bereichsflache im rechten Feld. Im darunterliegenden

Info Fenster werden die Unterschiede aufgelistet.

Diese Informationen kénnen ausgedruckt werden.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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3.3.16  SLW3-Dateivergleich
Diese Funktion vergleicht zwei Applikationen miteinander.
P Wihlen Sie die beiden Applikationen {iber die Schaltfliche Datei 1und Datei 2 aus.

Im linken Feld wird die Geratekonfiguration dargestellt.

SLVario slw3 Dateivergleich =)
vorgware protungomy esties,_gelabele_skshes
naraware prifungiam tstiest s o ine_to s

Rack (File 1) Rack (File 2) MV 0 <= ZMV 0

Drehzahliberwachung || Kopierer |

Zahler DNCO-Tabelen

Eingange Vergleicher

Hodulparameter

Trittmatten Frequenzgenerator

Zweinand SSHlocken Sonstige Elemente.

Unterschiede (Datei 1) <==> (Datei 2)

beider Dateien sind 1=
Die Applkationen wurden an unterschiedichen Tagen erstelt!
140114 > 230014

Beide Appikationen wurden zuletzt an Tagen editiert
020713 -> 150812

© e 4 e om oL N oo

3

wurden an Zetpunkten ersteltt

[

020713 -> 150812
Beide Appikationen wurde mit unterschiedichen Versionen erzeugt -
>200

@

(0] (0] (@) (@] (@] (0] (o] [e] [ [

=

Beide Appikationen wurden zuletzt mit unterschiedichen Designer-Versionen ediiert!
340> 342

| Drucken H Beenden ‘

Rote Flachen bedeuten, dass hier Unterschiede bestehen. Genauere Informationen erhalten Sie
durch die Anwahl des Steckplatzes und der Bereichsflache im rechten Feld. Im darunterliegenden
Info Fenster werden die Unterschiede aufgelistet. Diese Informationen kénnen ausgedruckt werden.

3.3.17 Element suchen

In diesem MenU besteht die Méglichkeit, nach bestimmten Elementen oder Bausteinen zu suchen.
Es stehen verschiedenen Suchkriterien zur Verfiigung.

. SteCkp|atZ Element suchen u

. Elementgruppe |u F |v| Steckplatz (100 Elemente)

° Name/BeSChreibUng |Hah|eﬁeransgu1g |v| Elementgruppe

Nach Auswahl der Suchkriterien werden O Jname

die entsprechenden Elemente aufgelistet. O |Besshrebung e

+ Eine alphabetische Auflistung | mement | vamel) || Sete |
erfolgt durch die Buttons i 01 [] (Seiel) =

.Element”, ,Name" oder ,Seite". 02 [] (Sete1)

05 [KuppK1] (Seited)

08 [KuppK2] (Seited)

Elementes wird diese Seite auf-

01 [MNotHalt] (Seite6)

|
|
*  Durch Anklicken des gewiinschten I
|
|
|

geSChlagen. | 02 [HAFRG] (Seite6) | |

. . . 03 [AZNetz] (Seite6) —1

Bitte beachten Sie, dass beim Suchen I -
nach Name/Beschreibung zusétzlich ‘ Drucken | ‘ Schitien ‘

der Button Suchen” betatigt werden muss.

Abbildung 3-24

Sie kdnnen auch nur Teile eines Namens oder einer Bezeichnung eintragen. Dann missen Sie als
Platzhalter ein * eintragen; z.B. *tlre*.
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3.3.18

3.3.19

3.4

3.5

Meniileiste

Passwortschutz

Siehe Kapitel ,Passwortschutz fiir die Applikation”.

Bestellinformationen

Sie erhalten eine Ubersicht tiber alle
Zentralmodule, welche die Funktio-
nen ihrer Applikation unterstitzen.
(Abbildung 3-25)

Ansicht

Hier kdnnen Sie zwischen den ver-
schiedenen Ebenen (Geratekonfigu-
ration, Logik, Rack Diagnose)
wechseln. (Abbildung 3-26)

Ubertragung

n

Unter dem Meniipunkt ,Ubertragung
erhalten Sie die folgende Auswahl.
(Abbildung 3-27)

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

SLVario =

® Bendtigt wird ein Modul mit der FWW:
V200.0 oder griker

Folgende Module unterstiitzten diese Applikation:
40zm01 40zm02
40zm03 40zm04
40zm05 40zm10
40zm11 40zm12
40zm13 40zm21
40zm22 40zm22
40zm24 40zm25
40zm31 40zm32

Abbildung 3-25

%SLVano*
Datei Parameter Projekt leid|t|Ubertragung Simulation Hilfe

:a | E; @ " E;grz‘i;ekunﬂguratmn Ev
Rack Diagnose F12

1 Ger uration r cogm— Ttk omEgnose

= o] [RERQ] | @ ovs| @ suu

Abbildung 3-26

# stvene

Datei Parameter Projekt Ansicht Ube|lragung|5|mulauoﬂ Hilfe

DE‘ == Applikation Ubertragen

Schniltstelle
‘ B Geratekonfiguration " LuglkH RackDiagnose ‘

Abbildung 3-27
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3.5.1 Applikation Gibertragen

Zum Ubertragen der Applikation an das Zentralmodul sind folgende Schritte notwendig.

P Verbinden Sie das Zentralmodul mit lhrem Rechner.

P Wihlen Sie den COM-Port aus.

P Starten Sie die Ubertragung mit ,,OK".

In diesem Ubertragungsmenti ste- ’App“kaﬁon ibertragen )
hen lhnen weiter Funktionen zur

Verfiigung. (Abbildung 3-28)  COMPORT

Selected COM-Port

+ COM-Port TEST: es wird tber-

prift, ob das Zentralmodul tat- COM-Port TEST Refresh COM-Port List
sachlich an dem ausgewahlten
COM Port angeschlossen ist. - Applikationsdaten

Autostart

* Refresh COM-Port List: Beim o
erstmaligen AnschlieBen eines [] Verifikation

Zentralmoduls wird die Liste der ;”ASCH'NE ! Masching
COM Ports am PC aktualisiert DINA Autor

201113 Datum

* Autostart: Das Zentralmodul wird
nach der Ubertragung automatisch
neu gestartet (ab ZM Firmware 350).

Firmware Vergleichstest

r System-nfo-1 | System-nfo-2

+ Verifikation: Das Programm Uber-

. i :/idina-skvarioftest_skvario/ Verzeichni
pl’uft, Ob a”e Daten VO||StandIg INa-S-Yarioiest_S-vario. ETZEICNNIZ
Ubertragen wurden. Die Verifika- ZEEE T Dateiname
tion schlieBt den Autostart aus. Wittwoch, 20. November 2013 08:27:51 Zeitstempel
Das Zentralmodul muss neu ge-
startet werden. — —
* Maschine, Autor, Datum: Eingabe L )

eines 10-stelligen Maschinenna-
mens und eines Gstelligen Autor
namens moglich. Das Datum
wird automatisch generiert.

Abbildung 3-28

* Firmware Vergleichstest: Bei der
Ubertragung werden Plausibili
tatstberprifungen zwischen der
Applikation und der Firmware der
angeschlossenen Hardware vor-

genommen.

Die Daten der System-Info-1und -2 [(Seetam nto . |

werden ebenfalls zum Zentralmodul R RN P-idresse
Ubertragen. (Abbildung 3_29) 00-19-99-BB-A5-35 MAC-Adresse

oK | ‘ Abbruch

Abbildung 3-29
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3.5.2

3.6

3.7

Meniileiste

Schnittstelle

Die Ubertragungsschnittstelle konnen Sie durch folgende Parameter einstellen.

« COM Port

+ Geschwindigkeit: Bei erstmaliger
Inbetriebnahme ist dieser Wert an
den Rechner anzupassen. Sollte
nach der Ubertragung ein Check-
summen-Fehler erscheinen,
wahlen Sie einen kleineren Wert.

+ Timeout: Sollten Probleme bei der
Diagnose aufgrund Verzégerungen
auf der Datenleitung (z.B. Diag-
nose Uber Fernwartung) auftre-
ten, erhéhen Sie den Timeout.

*  COM-Port TEST: Es wird tiberprift,
ob das Zentralmodul tatsachlich
an dem ausgewahlten COM Port
angeschlossen ist.

* Refresh COM-Port List: Beim
erstmaligen AnschlieBen eines
Zentralmoduls wird die Liste der
COM Ports am PC aktualisiert.

Simulation

In der Simulation kénnen Sie eine
bestehende Applikation ohne an-
geschlossene Hardware simulieren.
Dabei kann im Simulation-Funktions-
menti(Abbildung 331) bereits eine
Voreinstellung getroffen werden.
Nahere Informationen zur Simulation
erhalten Sie im Kapitel ,Simulation”.

Hilfe

In der Hilfe (Abbildung 3-32) erhalten Sie

» die Designer Bedienungsanleitung
+ die Hardware Betriebsanleitung

» die Diagnose Bedienungsanleitung
* Informationen zur Designer Version

Die Hilfe-Dateien kénnen Sie auch Uber
die Funktionstasten F1 bis F3 an lhrem
Rechner aufrufen.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

p
Einstellungen

Comzz Com Port
_ Geschwindigkeit

%
1sec

Timeout

Interval

Total-Constant

i

Total-Mutiplier

‘ COM-Port TEST ‘ ‘ Refresh COM-Port List

Abbruch ‘

.

Abbildung 3-30

ussion | Simulation Help

Simulation - Funktionsmenu J

Abbildung 3-29

ung Simuiation | Hille
@ Designer

@ Hardware
e @ Diagnose
—_— *
6 SLVario Designer
S

Abbildung 3-29
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4 Navigationsbuttons

4  Navigationsbuttons

Die Navigationsbuttons (Abbildung 4-1) ermdglichen Ihnen das schnelle Umschalten zwischen
den Funktionsebenen ,Geratekonfiguration”, ,Logik” und ,Rack Diagnose”, wie auch der Anwahl
der Dateifunktionen. Die Online-,Diagnose” und die ,Simulation” kénnen Sie hier ebenfalls an-
wahlen. An den Schaltflachen der Module 6ffnen Sie die jeweilige Toolbar.

Die Symbol-Buttons haben folgende Bedeutung:

Neues Projekt 6ffnen

Vorhandenes Projekt laden

Projekt speichern

Projekt drucken

Applikation Ubertragen
Notizblock

Netzlistenumschaltung

’7 Designer Versionsinfo
ol ]k . 5,

Il RS P 2 )

“l-_‘-_ Geratekonfiguration ”;'}D Logik ” Rack Diagnose |

| + || - || iy || r“J| |@1 ||1’0§'{|| Q| |O DIAGN" ® SII'»'IUL| \zuv ofFBV 1/Dsv 2|mwv 3]

Zoom Funktionen

Aktion wieder herstellen

Aktion rickgangig

Seite l6schen

Seite hinzufigen

4] Notizblock

Dieser Button 6ffnet einen Notizblock, in dem Sie Projektnotizen nach Datum und Uhrzeit sortiert
eintragen und ausdrucken kénnen. Diese sind nicht in der Projektdokumentation sichtbar.

4.2 Netzlistenumschaltung

Abhangig von der SLVario Hardware stehen |lhnen 350 oder 500 Netzlisten zur Verfigung.
Die Umschaltung erfolgt Uber diesen Button oder im MenUpunkt ,Projekt”.
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S Logik

4.3 Zoom Funktion

Die GroBe des Logikplans verédndern Sie entweder mit dem Mausrad
oder mit den folgenden drei Tasten.

@i in Schritten vergroBern

Q in Schritten verkleinern

% . .

; DQ auf UrsprungsgroBe zurlicksetzen

o Logik

In diesem Bereich erstellen Sie den Logikplan Ihrer Applikation. Fur jedes SL VARIO Modul steht
Ihnen eine umfangreiche Bibliothek aus Standard- und Sicherheitsbausteinen zur Verfligung. Eine
Ubersicht aller Elemente finden Sie im Kapitel ,Toolbar der SL VARIO Module”. Im Logikplan platzieren
Sie die Elemente, verbinden diese nach Ihren Schaltplanvorgaben und parametrieren Sie entspre-
chend lhrer maschinenspezifischen Anforderungen.

Datei Parameter Projeki Ansicht Ubertragung Simulation Hilfe
Q2 - 0,
3L E NSO

‘i-; Geratekonfiguration "313 Logik " Rack Diagnose

‘ + H - ||@Hr“ﬂ‘ |QH(DQ"Q| ‘e DIAGN"O SIMUL| (zwv_ofFev 1

Seite 1 | Seite2 [ Seite3 | Seite4 | Sete5 [ Seites |

FEOL6
ALTO FEY 1
B FEO16.AUTO
FBW 1
A on FBO1.7.Einr 1
FEOL.8
Einr 2 Ry d
v FBO1.8.Einr 2

FEW 1

TH1EMH (T2)

FEIL.7.RFK NH

FBO1.1.NH

(EinSch

Fenz 2
‘ s | PRV L

IFE02.1
1Z5T BS. (Y=} " ) ——
[ M3 a
ZTES FBD2.1,25T BS FBO2.2.75T RS
BS Z5TES HE1202
——

2 0

SeteSela
Progen: Tase.

Dtum: Tue Sep 11 115109 CEST2013

HFLOM

102, Takk 2
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Logik

Element platzieren

P Offnen Sie die Toolbar des
SL VARIO Moduls, indem Sie
auf das entsprechende Modul
klicken. (Abbildung 5-2)

P Wihlen Sie das Element aus.
(Abbildung 5-3)

Nach der Auswahl 6ffnet sich die

dazugehdrige Parametermaske.
(Abbildung 5-4)

Hier kdnnen Sie elementspezi-
fische Daten eintragen.

Diese unterscheiden sich je nach
Funktion des Elementes und werden
in den entsprechenden Kapiteln
genauer erlautert.

P Tragen Sie die anwendungs-
spezifischen Daten ein.
» SchlieBen Sie mit ,OK” ab.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Datei Parameter Projeki Ansicht Ubertragung Simulation Hilfe

P HEALE

1 e

1 H&ﬂ Logik H Rack Diagnose

][] [QER[Q] [@ ove @ o] [ oo ofosv a

Seite 1 [ Seite2 [ Seite3 | Seited | Seite5 [ Seited | Seite 7

Abbildung 5-2

Slot2 - DSV

*

DNSL-DSV Toolbar—————

| ]
]

& =] |E]

j

=

T

=

Abbildung 5-3

Slot2 - DSV
DNSL-DSV Toolbar

[~ (]
)
£

X

L,

Eingang SLVario-DSV 2 X

Bezeichnung

Hame IE

I

Beschreibung

Klemmenbezeichnun g Entprellzet————
) dms

N4 [] | ® 1ems
) 16ms getaktet

Abbildung 5-4

29



S Logik

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Simulation Hiffe

Das Symbol erscheint auf dem EHELE RO

Logikplan. (Abblldung 5—5) 1 Gerstekonfiguration RackDiagnose
= QIR Q| |@ oven| @ swu| [zwv ofrev 1]psv 2

P Verschieben Sie das Symbol
an die gewlinschte Stelle und
schlieBen Sie die Platzierung
mit der linken Maustaste ab.

Ein bereits platziertes Symbol kann Abbildung 5-5
nachtraglich verschoben werden,

indem sie dieses anwahlen und mit

gedrickter Maustaste verschieben.

2.2 Element Eigenschaften aufrufen
P Wiahlen Sie das Element mit der rechten Maustaste an.
» Wahlen Sie ,Eigenschaften” aus.
oder
P Wahlen Sie das Element mit einem Doppelklick auf die linke Maustaste an.

Wenn Sie Hilfe zu einem platzierten Element benétigen, erhalten Sie diese schnell, indem Sie das
Element auf dem Logikplan mit der rechten Maustaste anklicken und im ge&ffneten Kontext-Men(
den Eintrag ,Hilfe .." auswahlen.

5.3 Mehrere Elemente markieren

P Halten Sie die linke Maustaste gedriickt wéhrend Sie einen Rahmen um die entsprechenden
Elemente ziehen.

oder

P> Fassen Sie einzelne Elemente zu einer Elementgruppe zusammen, indem Sie diese mit der
linken Maustaste und festgehaltener Shift-Taste einzeln auswahlen.

0.4 Elemente I6schen
P Loschen Sie markierte Element/Elementgruppen mit der ,ENTF”-Taste.
oder

P Waihlen Sie das Element mit der rechten Maustaste an. Wahlen Sie ,Entfernen” aus.

9.9 Elemente verschieben nach

P Wahlen Sie die Elemente/markierte Elementgruppen mit der rechten Maustaste an.
P Waihlen Sie ,Verschieben nach ..” aus.

P Wiahlen Sie die Seite aus, auf die die Elemente verschoben werden sollen.
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S

5.6

5.7

5.8

Logik

Elemente kopieren

P Wihlen Sie die Elemente/markierte Elementgruppe mit der rechten Maustaste an.

P Wihlen Sie ,Kopieren” aus:
Die Elemente werden in einem Zwischenspeicher abgelegt und kénnen in derselben
Applikation wieder eingefiigt werden.

» Wiahlen Sie »«Kopieren in Datei..." aus:

Die Elemente werden in eine Datei gespeichert und kénnen in einer anderen Applikation
wieder eingefligt werden.

Das Einfligen der kopierten Elemente ist im Kapitel ,Allgemeine Funktionen im Logikplan” beschrieben.

Eingang - Duplikate

P Wahlen Sie den Eingang mit der rechten Maustaste an.

» Wahlen Sie ,Eingang - Duplikate” aus.

Sie erhalten eine Liste aller Seiten, auf denen dieser
Eingang verwendet wurde. (Abbildung 5-6)

Abbildung 5-6

Elemente verbinden

Zum Verbinden der Elemente stehen Ihnen 350 bzw. 500 Netzlisten zur Verfigung. Jede Verbin-
dung reduziert die Netzlistenanzahl um 1. Unter ,Projekt”-,Statistik” finden Sie die noch zur Ver-
flgung stehenden Netzlisten.

Die Verdrahtung erfolgtimmer von

einem Element-Ausgang zu einem i 0 mm%

Element-Eingang. (Abbildung 5-7) 1.

P Klicken Sie den Ausgang des
Elementes an

P> Ziehen Sie den Mauszeiger zum Abbildung 5-7

Eingang des Elementes, welches
Sie verbinden mochten.

P Klicken Sie den Eingang an.

Die Linienflihrung zwischen zwei zm o
Punkten erfolgt automatisch. Sie T,
kann aber auch vorgegeben werden,
indem Sie Zwischenpunkte mit dem
Mauszeiger definieren.

(Abbildung 5-8)

Abbildung 5-8
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S

5.9

5.10

S.11

Logik

Loschen von Logikplanverdrahtungen

Wahrend des Verdrahtens konnen Sie einzelne Verbindungen mit der ,ESC"-Taste schrittweise
bis zum Ursprung riickgangig machen.

Bereits bestehende Verbindungen werden Uber die rechte Maustaste und die Funktion
Verbindung lI6schen” oder mit der ,Entf”-Taste geléscht.

Eigenschaften von Verbindungen

Jeder Verbindung kann ein 8stelliger Name und eine 80stellige Beschreibung zugeordnet werden.
P Wahlen Sie die Verbindung mit der rechten Maustaste an.
P Wahlen Sie ,Eigenschaften” aus.

Wenn Sie einen Namen vergeben, erscheint dieser
dann an der Verbindung im Logikplan. (Abbildung 5-9)

Abbildung 5-9

Allgemeine Funktionen im Logikplan

Einfiigen

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in einen freien
Bereich des Logikplans. Sie erhalten folgendes —
Auswahlmeni: (Abbildung 5-10). Seitenname

[J Raster

Einfiigen aus Datei ..

[J Element-Bezeichnungen ausblenden

[J Linien-Bezeichnungen ausblenden

[ Entprellzeit-Anzeige ausblenden

7 Digital-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden

[J Bereits verwendete Einginge in Toolbar markieren

[J Feldbus-Eingange: Invertierten Ausgang ausblenden

Seitenanordnung

Abbildung 5-10
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S.11.1 Einfigen

Mit der Funktion ,Einfligen” kdnnen zuvor kopierte Elemente (siehe Kapitel Elemente kopieren)
in eine Applikation eingeflgt werden.

» Wiahlen Sie ,Einfigen” aus: die - o
kopierten Elemente werden ein-
geblendet und kdnnen nun an
die gewtinschte Stelle verscho-
ben werden.

P SchlieBen Sie die Aktion mit der
linken Maustaste ab.

Abbildung 5-11

Grau dargestellte Elemente missen Sie Uber die Eigenschaften neu definieren. Die Kopie von nicht
parametrierbaren Elementen ist automatisch immer das nachstfreie Element des gleichen Typs.
Diese werden nicht grau dargestellt. (Abbildung 5-11)

P Wahlen Sie das Element mit der rechten Maustaste an.

P Wiahlen Sie ,Eigenschaften” aus.

oder

P Machen Sie einen Doppelklick auf das Element.

Sie erhalten eine Liste der noch zur Verfiigung stehenden Elemente.
P Wahlen Sie das Element aus und SchlieBen Sie mit ,OK" ab.

P Parametrieren Sie das Element und schlieBen Sie mit ,0K" ab.

S5.1.2 Einfligen aus Datei

Mit der Funktion ,Einfligen aus Datei” kdnnen zuvor in eine Datei kopierte Elemente (siehe Kapitel
Elemente kopieren) wieder in eine Applikation eingefligt werden.

P Wihlen Sie ,Einfligen aus Datei” aus e —
#EINTUG : - -]
P Markieren Sie die Datei, die Sie " v gy
einfligen méchten. (B estcorzant 4@ o T ;A
(Abbildung 5-12)
P Offnen Sie die Datei und fiigen Sie
sie an der gewlinschten Stelle ein.
ins [testcopy2.dpt ]
Dateityp:  |.dpl only [-]
Abbildung 5-12
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S

5.11.3

S5.1.4

S.11.5

5.11.6

Grau dargestellte Elemente missen - a0
Sie Uber die Eigenschaften neu defi-
nieren. Die Kopie von nicht paramet-
rierbaren Elementen ist automatisch
immer das nachstfreie Element des
gleichen Typs. Diese werden nicht
grau dargestellt. (Abbildung 5-13)

Abbildung 5-13

Label hinzufiigen

Mit der Funktion ,Label hinzufigen”  schriffarbe « Schriftart ==X
fligen Sie einen beschreibenden
Text auf dem Logikplan ein. B ”

L
o
@
=
)

Sie kdnnen den Text formatieren und [ fl = [~]

diese Attribute als Standard festle-
gen. (Abbildung 5-14)

[ schriftfarbe als Standard definieren

[] Schriftart als Standard definieren

Soll der Text mehrzeilig dargestellt

i . Text MNot-Halt\WMaschine links
werden, so muss am Zeilenende ein
n
"\ stehen. oK Beenden
Abbildung 5-14
Seitenname
. . . Sai sz Datei Parameter Projekt Ansicht
Zur Bezeichnung einer Logikplan- e o D N E
seite stehen lhnen 40 Zeichen zur [nvot maf | - £l
Verfiigung. (Abbildung 5-15) |1 Geratekonfiguration | 30 Logik
> k- v [
Schutztiire
I
Abbildung 5-15
Raster

Wahlen Sie aus, ob Sie ein Zeichenraster im Logikplan verwenden mochten.

Element-Bezeichnungen ausblenden

Wenn Sie ,Elementbezeichnungen 3 - : —
ausblenden” auswéahlen, erscheinen -
weder Elementname, Klemmenbe- : :
zeichnung noch die Elementbezeich- Abbildung 5-16

nung im Logikplansymbol.

(Abbildung 5-16)
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S.11.7

5.11.8

5.11.9

5.11.10

S.11.11

Logik

Linien-Bezeichnungen ausblenden

Wenn Sie ,Linien-Bezeichnungen ausblenden”,
erscheinen diese nicht mehr an den Verbin-
dungslinien im Logikplan. (Abbildung 5-17)

Entprellzeit-Anzeige ausblenden

Wenn Sie ,Entprellzeit-Anzeigen” ausblenden,

istim Symbol die Entprellzeit nicht mehr sichtbar.

(Abbildung 5-18)

Invertierte Ausgéange ausblenden

Wenn Sie ,Invertierte Ausgénge ausblenden”
auswahlen, erscheinen diese nicht mehr am
Logikplansymbol.

(Abbildung 5-19).

ﬁ

Abbildung 5-17

ZMy D m "
M1,

Abbildung 5-18

ZMY 0

1.

FEY 1

FEIL.1.

&l

Abbildung 5-19

Bereits verwendete Eingéange in Toolbar markieren

Die in der Applikation bereits verwendeten
Eingédnge werden in der Toolbar mit einem ,**
gekennzeichnet.

(Abbildung 5-20)

Seitenanordnung

Die aktuelle Logikplanseite kann an die im Drop-
down-Meni ausgewahlte Stelle verschoben
werden.

(Abbildung 5-21)
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ZMy D m‘
IMI,

L m‘
M1,

FEY 1

FEIL.1.

Slot 1

i

i

Slot 1

rDNSL-DSV Toolbar-

rDNSL-DSV Toolbar

[E—

— c—— ——
=
@

[E—

— —— ——
F]
@

Abbildung 5-20
| s o e =5

Aktuelle Sefte verschieben an Position

Mot Hat

o
=

Abbruch |

Abbildung 5-21



6 Rack-Diagnose

6 Rack-Diagnose

Informationen hierzu finden Sie im separaten Dokument ,SL VARIO Diagnose” oder im
SLVARIO Designer Uber die Taste ,F3" bzw. das Hilfe Menu.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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7 Toolbar der SL VARIO Module

7 Toolbar der SL VARIO Module

Nachfolgend erhalten Sie eine Ubersicht der zur Verfiigung stehenden Elemente.

7.1 Ubersicht der Elemente des Zentralmoduls
. verfligbare
Toolbar1 Symbol Funktion Anzah
= Eingangs Merker 100
5]
[O ]
Ausgangs Merker 100
& 21
2fach UND 52
% RS & 8fach UND 10
4fach UND 26
DFF RF 2fach ODER 52
21
3fach ODER 26
E XNOR 16

o |

RS RS-Flip-Flop 8

It
O
{2} w DFF D-Flip-Flop 8

RF Rickfuhr Element 16
J_’k Startelement 4
{>O- Inverter 16
O RTDS 1
@ RTSM 1
©9 RTSK 1
NS RTNI 1
B SLOK 1
24V 1
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7 Toolbar der SL VARIO Module

. verfligbare
Toolbar 2 Symbol Funktion Anzahl
- = SW-Betriebsarten-
‘g s E = wahlschalter 2
- Betriebsartenwahl- :
nn - schalter T
ﬂ_"_ Frequenzgenerator 1
N .
Watchdog-Trigger 2
iy | ay
\:; Flt(%)'r -3 Analog OK 1
@/ DSCHK :
(in Vorbereitung)
o
e Prooftest 2
[
E'ET Power-On-Reset 1
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Toolbar der SL VARIO Module

Toolbar 3 Symbol
x/n
H | @
i i
..n =
| =
e =
| O | EB
=
) —— ESi
) =
T o °

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

B I & (2

5
S

: -
B (e

andb 7
.--n.l. -

Funktion

Umrechnungsfaktor

Justierer
(in Vorbereitung)

Addierer

Subtrahierer

Betragssubtrahierer

Analog Input
Comparator

Schwellwertschalter

Kopierer

RTAN

Entprellzeitfilter fir
Analogeingange

Power Control

Analoger
Stufenschalter

verfligbare
Anzahl
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7 Toolbar der SL VARIO Module

7.2 Ubersicht der Elemente des Zentralmoduls
und der Funktionsmodule

Element

IN

Eingang
F

Halbleiter-
ausgang

11,

als Ein-
gang

oder
Ausgang
oder Takt-
ausgang
paarweise
paramet-
rierbar

3

Relais-
ausgang

(5

Zeitwerk

oder

G
Zeitwerk

Single
Input

02

Zahler

Ver-
gleicher?

ZMV/ ZMVD ZMVD2 DSV/ BIV

ZMVK
4

16

v
0,2/
6

v
15

30

16
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v
32

v
0,2/
6

v
15

30

16

v
48

v
0,2/
6

v
15

30

16

DRV
v

8

v
8

INV

4
12

IOV RMV NIV

v

8 8 8
v = v
7 4

FBV

v
8

SIvV
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7 Toolbar der SL VARIO Module

Element 7ZMV/ ZMVD ZMVD2 DSV/ BIV INV IOV RMV NIV FBV SIV

ZMVK DRV

@ v v v v v v v v v v v
8 8 8 4 4 8 4 4 4 4 4

Sicher-

heitskreis

E. 'Ej' v v v v v v v v - v -
2 2 2 1 1 1 1 1 1

Zweihand

Gp v v v - - - - -
2 6 6 2 2 2

Drehzahl-

Uberwa-

chung
v v v - - - - - - - -
2 2 2

Scanner

® -
8 8 8

Schalt-

matte

Ve v v v - - - - - - - -

- 8 8 8

Analog- INI-8 IN1-8  IN1-8

Eingang

% v v v - - - - - - - -
2 2 2

BWS

coor
2 2 2

Multiplexer

@
4 4 4

lTausN

= v v v - - - - - - - -

L 64 64 64

Nocken

il - - - - - - - -

== 2 2 2

Analoger

Ausgang

2)

Handbuch SAFELINE VARIO Designer 41



7 Toolbar der SL VARIO Module

Element 7ZMV/ ZMVD ZMVD2 DSV/ BIV

ZMVK
7 v
16
Tlrbau-
stein

@

Sicherer
Bremsen-
test

)

Synchron
Verglei-
cher

L

Impuls-
former

DIN

Normierer

o

A 2

Strom-
Uber-
wachung

100
g]=4
11
= 2
Binar

Codierer

1443

[a]
[ig]=4
11
= 2
Binar

Decodierer

Tt v

Switch 1
aus 2

v

121 4

XXX

Serielle
Diagnose
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v
16

v
16

DRV

INV

IOV RMV NIV

FBV

SIv
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Element

FB
Eingang

FB
Ausgang

[}
Boa

RTFB
FB-
Versions-

Informa-
tion

IN1.x

NIV
Eingang

Out 1.x

NIV
Ausgang

= | -
=+

SSI-
Klemmen

1) in Vorbereitung, 2) hardwareabhangig

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Toolbar der SL VARIO Module

ZMV/ ZMVD ZMVD2 DSV/

ZMVK DRV

BIV

INV

IOV RMV

NIV

7x32

7x32

FBV

32

128

SIv
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8

8.1

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Elemente des Zentralmoduls

Elemente des Zentralmoduls

Das Zentralmodul verfiigt tGiber die umfangreichste Baustein-Bibliothek. Jedes Element dieser
Bibliothek kann durch eine spezifische Parametermaske genau definiert werden. Diese unter-
scheidet sich in der Anzahl und der Art der Parameter. Einzig die Parameter ,Name” und
«Beschreibung” sind in jeder Maske enthalten.

* Der Name darf maximal 8 Stellen enthalten und wird im Symbol eingeblendet.
* Die Beschreibung darf maximal 80 Stellen enthalten und wird erst eingeblendet,
wenn der Mauszeiger liber das Symbol streicht.

Alle anderen Parameter sind elementabhangig und werden in den folgenden Kapiteln
genauer beschrieben.

Eingangs- und Ausgangsmerker

Toolbar  Parametermaske Symbol Beschreibung
=+ Komponente konfigurieren x Eingangsmerker
O r Bezeichnung
Eingangsmerker - M0
Name
Bezchreibung
| ok || aoruch |
Toolbar  Parametermaske Symbol Beschreibung
O Kemponente konfigurieren * Ausgangsmerker
CH r Bezeichnung
=] Ausgangsmerker
Die Zuweisung
Rl zum Quellmerker
_ erfolgt Uiber das
Beschreibung .
Drop-down-Mend.
r Eingangsmerker
MO. [~]

44



8 Elemente des Zentralmoduls

AN

8.11

ACHTUNG

* Der Ausgang eines +24V-Elements darf nicht auf einen Eingangsmerker geftihrt werden.

* Merker dirfen nicht offen bleiben, sie missen im Logikplan verdrahtet werden.

* Esist nicht méglich, einen Ausgangsmerker direkt auf einen Eingangsmerker zu fihren.
Alternativ konnen Sie ein ODER-Element dazwischen platzieren.

Merker Quelle-Ziel

Die Funktion dient zum Auffinden der
Quell- und Zielmerker in einer Appli-
kation.

» Wahlen Sie den Eingangs- oder
Ausgangsmerker mit der rechten
Maustaste an.

» Wahlen Sie
Merker Quell<>Ziel” aus.

Sie erhalten eine Liste aller Ausgangs-
merker und deren Eingangsmerker.
(Abbildung 8-1)

» Waihlen Sie den Merker aus. Die
entsprechende Seite wird auf-
geschlagen.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Eingangsmerker-Ausgangsmerker

r Eingangsmerker

Quelle: MO

| Seite: Not-Halt

r Ausgangsmerker

| 1: Seite: Not-Halt

| 2: Seite: Schutztiire

Abbildung 8-1
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.2

Toolbar

Parametermaske

&

8.3

Toolbar

21

UND-Gatter far 2/3/4 Eingdnge

r Bezeichnung

UND-Gatter-1
Name

Beschreibung

rAnzahl Eingdng

) 2 Eingdnge
) 3 Eingdnge
@ 4 Eingdnge

5
=

OEOO
5]

Parametermaske

OR / NOR Gatter (2er und 4er)

ODER-Gatter fir 2/4 Eingdnge

r Bezeichnung

ODER-Gatter-1
Hame

Beschreibung

r&nzahl Eingdng

1 2 Eingédinge
() 3 Eingdnge

@ 4 Eingénge

=
=

EEOO
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AND / NAND Gatter (2fach, 3fach und 4fach)

Symbol

4 Eingange
davon
linvertiert

4 Eingange
davon
2 invertiert

Beschreibung

Beispiel fur
2ANDI:

A |B

0
0
1
1

—|1O|—|O
— 0|0 |0 |=<
ol—=[—-1-

A Eingang 1

B Eingang 2
Y Ausgang
/Y Negierter
Ausgang
(entspricht
einem NAND)

‘b invertierter
Eingang

Beschreibung

Beispiel fir
20R1

A

0
0
1
1

—|OoO|—|O|®m

Y
0
1
1
1

o|o|o|—

AEingang 1
B Eingang 2
Y Ausgang
/Y Negierter
Ausgang Bk
(entspricht
einem NOR)

i invertierter
Eingang
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.4 XNOR / XOR Gatter

Toolbar

Parametermaske

KMNOR-Gatter

Bezeichnung
XNOR1
Name

Beschreibung

8.5 RS Flip-Flop

Toolbar

RS

Parametermaske

R5-Flip Flop

Bezeichnung
R31
Mame

Beschreibung

Impulsdiagramm

0 A »

o
o

:

L

L
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Beschreibung

A Y

—“|O|—7|O|®m
—“|Oo|Oo|—|=<

0
0
1
1

0
1
1
0

A Eingang 1
B Eingang 2
Y Ausgang
/Y Negierter
Ausgang Bk
(entspricht
einem XOR)

Beschreibung

Grundstellung
nach PWR ON:
Q=0,/Q=1
Setzen:

Bei H-Pegel am
S-Eingang wird
der Ausgang Q auf
H-Pegel gesetzt.

Speichern:

Fhrt der S-Ein-
gang L-Pegel, so
bleibt der Ausgang
Q unverandert.

Rucksetzen:
Wird der R-Ein-
gang mit H-Pegel
beschaltet, wird
der Ausgang Q auf
L-Pegel und /Q auf
H-Pegel gesetzt.

Speichern: Fuhrt
der R-Eingang
L-Pegel, so bleibt
der Ausgang /Q
unverandert.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.6 DFlip-Flop

Toolbar

Parametermaske

DFF

D-Flipflop-Gatter

Bezeichnung
DFF1
Name

Beschreibung

[=]
==
=

Impulsdiagramm

E | |
o N 1T
S e e T

8.7 Riuckfihrelement

Toolbar

Parametermaske

RF

Rickfahr-Element

Bezeichnung
RF1
Name

Beschreibung
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Beschreibung

Setzen:

Bei H-Pegel am
E-Eingang und
steigender Flan-
ke am D-Eingang
wird der Ausgang
Q auf H-Pegel
gesetzt.

Riicksetzen:

Bei H-Pegel am
E-Eingang und
steigender Flanke
am D-Eingang
wird der Ausgang
Q auf L-Pegel
gesetzt.

Beschreibung

Impulsdiagramm

El LT L
E 3 [ —
Al |
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8

8.8

8.9

8.10

Elemente des Zentralmoduls

Startelement

Toolbar

Parametermaske

It

Startelemente

Bezeichnung

Inverter

Toolbar

o

SE1
Name

Beschreibung

Parametermaske Symbol
Inverter * _DO IMW1
Bezeichnung
INV1
Name
||
Beschreibung
| |

RTDS (Reset Drehzahliiberwachung)

Toolbar

Parametermaske

O

RTDS

Bezeichnung
RTDS
Hame

Beschreibung

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Beschreibung

Impulsdiagramm

El 1
It
A_ [ 1L

Beschreibung

Der Inverter
invertiert das
eingehende
Signal.

Beschreibung

Quittierung von
ausgelosten
Drehzahltber-
wachungen

Die Quittierung er-
folgt bei steigender
Flanke und muss

>]00ms anstehen.

Siehe auch Kapitel
,Drehzahliber-
wachung”.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.
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8 Elemente des Zentralmoduls

811 RTSM (Reset Schaltmatte)

Toolbar Parametermaske

RTSM
Bezeichnung

RTSM
Name

Beschreibung
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Beschreibung

Quittierung von
ausgelosten
Schaltmatten-
Uberwachungen.

Die Quittierung er-
folgt durch einen
Flankenwechsel
(fallende Flanke)
bei nicht betatig-
ter Schaltmatte.

Ein automatisches
Wiederzuschalten
der Schaltmat-

te erfolgt dann,
wenn RTSM in der
Applikation nicht
verwendet wird.

Siehe auch Kapitel
+~Analoge Eingdnge
far Schaltmatten”.
Das Element kann

nur einmal platziert
werden.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.12

Toolbar

Parametermaske

RTSK (Reset Fehlermeldungen)

LD

8.13

Toolbar

RTSK

Bezeichnung
RTSK
Name

Beschreibung

Parametermaske

Symbol

w

RTMI

Bezeichnung

RTHNI
Name

Beschreibung
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Beschreibung

Quittierung von
Fehlermeldung,
z.B. bei Sicher-
heitskreisen oder
ausgelodsten Dreh-
zahliberwachun-
gen (Latch).

Die Quittierung
erfolgt bei fallen-
der Flanke.

Siehe auch Kapitel
LSicherheitskreise”.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.

RTNI (Freigabe Netzwerk-Eingangsinformation)

Beschreibung

Freigeben der Netz-
werkeingangs-
informationen bei
DNSL-NIV.

S-Eingang:
Freigeben der
Netzwerkeingangs-
informationen.
R-Eingang:
Rucksetzen der
Netzwerkein-
gange. Dieser ist
dominant.
Grundstellung
nach PWR ON:

RTNIist zurlickge-
setzt!

Das Element kann
nur einmal plat-
ziert werden
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.14 SLOK (Safeline ok)

Toolbar

Parametermaske

SLOK

Bezeichnung
SLOK
Name
I

Beschreibung

8.15 Virtuelle 24V

Toolbar

AN

Parametermaske

241

Bezeichnung
241
Mame

Beschreibung

ACHTUNG

P Der Ausgang darf nicht auf einen Eingangsmerker gefiihrt werden

Beschreibung

Ausgang hat
H-Pegel, wenn
SLVARIO be-
triebsbereit ist

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.

Beschreibung

Der Ausgang hat
auch bei SLOK OFF
H-Pegel.

Das Element kann
mehrmals verwen-
det werden.

816 Mode-Select (SW-Betriebsartenwahlschalter)

Toolbar

Parametermaske

MODESELECT Eigenschaften

Bezeichnung
MODS1
Name

Beschreibung

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch
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Beschreibung

H-Pegel am Ein-
gang schaltet den
dazugehorigen
Ausgang ein.
Wird mehr als ein
Eingang ange-
steuert, so haben
alle Ausgange
L-Pegel.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.17 Betriebsartenwahlschalter T

Toolbar

L

Parametermaske

MODESELECT T - Eigenschaften X

r Bezeichnung
MODS T
Name

Beschreibung

1| Timer BA3( x 10ms)
1| Timer BAZ{ x 10ms}
1| Timer BA1{ x 10ms)

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch

Beispiel:

BA3- und EN-Eingange high
=> BA3/BAT3 aktiv

EN-Eingange low =>

* Ausgang BAS schaltet sofort ab

* Ausgang BAT3 schaltet nach 10ms ab

+ Ausgange BAl und BATT schalten sofort ein

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Beschreibung

Zeitverzogertes
Umschalten der
Betriebsarten.

Timer BAI...3: Ver-
zobgerungszeiten

Die Betriebsarten
2 und 3 erwarten
die Freigabesig-
nale ENTund EN2.

Sind keine Eingén-
ge aktiv, sind die
Ausgénge BAlund
BATT high.

Sind alle Eingénge
aktiv, so schaltet
kein Ausgang.

Fallt ein Freigabe-
signal weg oder
wird eine andere
Betriebsart ange-
wahlt, so schaltet
der abgewahlte
BA-Ausgang
sofort, der BAT-
Ausgang zeit-
verzogert ab.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.18 Frequenzgenerator

Toolbar Parametermaske Symbol

Frequenzgenerator *
| | Bezeichnung
IF
Name

|

Beschreibung

Zeit(H) (x 100ms) Zeit(L) (x 100ms)
(N e
| 0K | | Abbruch |

8.19 Watchdog-Trigger WDTR1 und WDTR2

Toolbar Parametermaske

Watchdog-Trigger X
r Bezeichnung
Watchdog-Trigger 1

Name

Beschreibung

r Funktion

() (IN8): Mindestens X Impulse am Eingang in 1 sec

3 (IN16): Mindestens 1 Impuls am Eingang pro Zeiteinheit

20 Anzahl Impulse / sec [1...100]

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch
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Beschreibung

Impuls- (H) und
Pausenzeit (L)
kdnnen getrennt
in 100ms Schritten
eingestellt werden

1=100ms,
255=25,5s =
maximaler Wert

Wird der Wert O
eingetragen, so
schaltet der Aus-
gang nicht ein.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.

Beschreibung

Der Watchdog-
Trigger WDTRI
prift, ob die im
Feld ,Anzahl
Impulse / sec”
eingetragene An-
zahl an Impulsen
am Eingang IN8
innerhalb einer
Sekunde gezahlt
wurden.

Die Grundstellung
des Ausgangs ist
high. Er schaltet
ab, wenninner-
halb 1sec. die
geforderte Anzahl
Impulse nicht
erreicht wird. Er
schaltet wieder
zu, wenn die Im-
pulse wieder die
geforderte Anzahl
erreichen.
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8 Elemente des Zentralmoduls

Watchdog-Trigger
r Bezeichnung
Watchdog-Trigger 2

Name

Beschreibung

r Funktion

() (IN8): Mindestens X Impulse am Eingang in 1 sec

(@ (IN18): Mindestens 1 Impuls am Eingang pro Zeiteinheit

50 Zeit (x 10 ms) [1...255]
‘ oK ‘ ‘ Abbruch
IN
Ausgang
o
T va S
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Der Watchdog-
Trigger WDTR2
prift, obin einer
vorgegebenen
Zeit ein Signal-
wechsel am Ein-
gang IN16 erfolgt.

Die Zeit errech-
net sich aus dem
einzutragenden
Faktor (von 1bis
255) multipliziert
mit 10ms

Die Grundstellung
des Ausgangs

ist high. Er schal-
tet ab, wennim
angegebenen
Zeitintervall kein
Signalwechsel am
Eingang erkannt
wird.

Er schaltet wie-
der zu, wenn ein
erneuter Signal-
wechsel erfolgt

Hinweis:

Die LED des IN8
bzw. IN16 am ZMV
entspricht dem
Zustand des Aus-
gangs des WDTR.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.20 Analog-OK

Toolbar

Parametermaske

g

ANALOG OK Eigenschaften

r Bezeichnung

ANADK
Name

Beschreibung

Querschluss

Drahtbruch

o (%]
i
=

‘ oK ‘ ‘ Abbruch
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Beschreibung

Tritt am analogen
Eingang 1bis 8 ein
Querschluss oder
Drahtbruch auf, so
schaltet der ent-
sprechende Aus-
gang 1bis 8 ab.

Die zu GUberwa-
chenden Werte
musssen in die Fel-
der ,Querschluss”
und ,Drahtbruch”
eingetragen
werden. Dabei gilt:
Der einzutragen-
de Wertebereich
0..255

entspr. einem
Spannungsbe-
reich von 0...24V.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.21 Prooftest

Toolbar Parametermaske

m PROOFTEST Eigenschaften
u rBezeichnung

o
{U)| proorTes

Name

Beschreibung

1 (x 15 min ) L1 PROOFTEST Zeit
Z (x 15 min ) L2 PROOFTEST Zeit

‘ OK ‘ ‘ Abbruch
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Beschreibung

Grundstellung
nach PWR ON:
L1- und L2-Aus-
gang haben
H-Pegel.

Nach Ablauf der
Zeit T1schaltet der
L1I-Ausgang ab und
nach Ablauf der
Zeit T2 schaltet
der2-Ausgang ab.

Reset Eingang:
Zuricksetzen der
Zeiten mit fallen-
der Flanke.

Disab.Eingang:
Stoppt den Vor-
gang und setzt ihn
bei Wegnahme des
Signals wieder fort.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.22 Poweron Reset

Toolbar Parametermaske
{!} Power-On-Reset
r Bezeichnung
RST POR

Name

Beschreibung

20 Pulsldnge ( = 100 ms)

‘ OK H Abbruch

Beispiel

8.23 Umrechnungsfaktor

Toolbar

Parametermaske

®'n

UMRECHMNUMGSFAKTOR Eigenschaften

Symbol

r Bezeichnung

Umrechnungsfaktor

Name

Beschreibung

®'n

LIRF

LF: 10

rUmrechnun

[0 s

‘ OK ‘ ‘ Abbruch
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Beschreibung

Beim Einschalten
der Anlage (Power
On) oder beim
Betatigen des
Eingangs hat der
Ausgang fir die
Dauer der para-
metrierten Zeit
H-Pegel. Der Ein-
gang muss nicht
zwingend ver-
drahtet werden.

Die Funktion kann
z.B. zum Setzen
der Freigabesi-
gnale nach dem
Einschalten ver-
wendet werden.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.

Beschreibung

Uber die Drop-
down-box kann
ein Umrechnungs-
faktor ausgewanhlt
werden. Dieser er-
scheintim Symbol.

Das Element kann
nur einmal platziert
werden.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.24 Addierer

Toolbar Parametermaske

+ I ADDIERER Eigenschaften X

t : Bezeichnung

N
| s | ADD1

Beschreibung

Analog-Klemme 1 w (Wert 1

Analog-Klemme 1 w | Wert 2

[1 [ [t | L1
[ |2 |2

OK ‘ ‘ Abbruch

Beschreibung:

Der L1-Ausgang hat L-Pegel, wenn die Summe aus ,Wert 1" und ,Wert 2" kleiner dem
ein-getragenen Abschaltwert Ll ist. Der L2-Ausgang hat L-Pegel, wenn die Summe
aus ,\Wert 1" und ,Wert 2" kleiner dem eingetragenen Abschaltwert L2 ist.

Die Textfelder L1und L2 kdnnen tUberschrieben werden und dienen nur der Dokumen-
tation. ,pE"im Symbol steht fur ,physikalische Einheit”. Diese kannim Ment ,Projekt-
Einstellungen-Anpassen” definiert werden.

8.25 Subtrahierer

Toolbar Parametermaske Symbol
= LF SUBTRAHIERER Eigenschaften *
1.' : Bezeichnung
Name = Q1 ARAL
[ | Filsee Q1: - pE
Beschreibung Qz: AMAL
21 - pE L1
| Li: 1
L2 1
S L
Analog-Klemme 1 w | Wert 1
Analog-Klemme 1 w | Wert 2
[1 | [t | L1
I |2 L2
OK ‘ ‘ Abbruch

Beschreibung:

Der L1-Ausgang hat L-Pegel, wenn die Differenz aus ,Wert 1" und ,Wert 2" kleiner dem
eingetragenen Abschaltwert Llist. Der L2-Ausgang hat L-Pegel, wenn die Differenz
aus ,Wert 1" und ,Wert 2" kleiner dem eingetragenen Abschaltwert L2 ist. Die Text-
felder L1und L2 kénnen Uberschrieben werden und dienen nur der Dokumentation.
+PE" im Symbol steht fiir ,physikalische Einheit”. Diese kann im Men ,Projekt-Ein-
stellungen-Anpassen” definiert werden.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.26 Betragssubtrahierer

Toolbar

Parametermaske

BETRAGSSUBTRAHIERER Eigenschaften

Bezeichnung

Name =
|| | BSUB 1

Beschreibung

Analog-Klemme 1 w | Wert 1

Analog-Klemme 1 w* | Wert 2

I J [

[ J |2

OK ‘ ‘ Abbruch

Beschreibung:

Q1 ANAL
1 --- pE
Q2 AMAl
21 - pE

Li: 1 LS

L2 1
S L

Der L1-Ausgang hat L-Pegel, wenn der Betrag der Differenz aus ,Wert 1" und ,Wert
2" kleiner dem eingetragenen Abschaltwert L1 ist. Der L2-Ausgang hat L-Pegel,
wenn der Betrag der Differenz aus ,Wert 1" und ,Wert 2" kleiner dem eingetrage-

nen Abschaltwert L2 ist.

Die Textfelder L1 und L2 kénnen tberschrieben werden und dienen nur der Doku-
mentation. ,pE” im Symbol steht fir ,physikalische Einheit”. Diese kann im MenU
«Projekt-Einstellungen-Anpassen” definiert werden.

8.27 Normierer

Toolbar

Parametermaske

DIN

MORMIERER Eigenschaften

Bezeichnung

Name
| | Normierer 1

Beschreibung
r Gewichtskraft
Analog-Klemme 1 Quelle
23 Offset Korrektur

r Sensordaten

Gewicht bei 4 mA

1200 pE

Gewicht bei 20 mA

5000 pE

r Faktor Gewichtskraft-Messkraft

2 Fakior

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Symbol

m MR

drnd: 1200
20rnS: 5000
Of: 23
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Beschreibung:

Die angewahlte Analogklemme liefert Werte zwischen 4mA und 20mA. Jedem
Stromwert wird durch den Offset und die Sensordaten ein Gewicht zugeordnet.

Ein Normierer kann nur dann platziert werden, wenn der passende Analog-Eingang
platziert wurde. Das Loschen eines Analog-Eingangs wird nur dann erméglicht,
wenn der zugehorige Normierer nicht vorhanden ist/zuvor geloscht wird.

8.28 Analog Input Comparator

Toolbar Parametermaske Symbol
!: ANALOG INPUT COMPARATOR Eigenschaften K — s
[y . [

—3 Uberwachung —
2T e iout comoara Q1 AMAL
naleg Input Comparator Q P -

Ci2: ArMA1

Name

|| Ebw: 1]

Beschreibung Drifi--- |:=j
| J

(berwachung == _AlCl
. i
) (Sum ) il
1 Abweichung Q%E _.ﬁ._l‘_\l.ﬁ.l
Abvws 0
[] Manueller Anlauf mit RTAN i [z !
‘ OK ‘ ‘ Abbruch
Manueller
Anlauf
:5\ AIC1
Ria
ol ARAL

Beschreibung:

Der AIC priift die Eingangsdaten der in Quelle 1und 2 ausgewahlten Analogklemmen.
Zusatzlich kann eine tolerierte Abweichung der AD-Wandler-Werte in den Quel-

len eingetragen werden. Die Uberwachung Gleichheit (=) schaltet den Ausgang
(=), wenn beide Quellen innerhalb der Abweichung gleich sind. Die Uberwachung
(Sum)me schaltet den Ausgang (Y), wenn die Summe der beiden Quellen den
Wert 1000 +/- der Abweichung ergibt. Das Wiedereinschalten des Ausganges
kann durch das Symbol RTAN manuell erfolgen.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.29 Schwellwertschalter

Toolbar Parametermaske
A SCHWELLWERTSCHALTER Eigenschaften X
I I Bezeichnung

Name
“ | SWS 1
Beschreibung

|Analug7Klemme 1 ‘v|
Level1 (L) ———MmM Level 2 (L2)
Wert Name Wert Name
[0 J [ [t [ |[21 |
[0 K ozl |[L22 |
lo EE [ 3 |lo |23 |
[o [[L1e || 4 |lo |24 |
[o |[L1s || 5 o |25 |
[o |[L1s || 8 |[o |26 |
[o [[Li7 [ 7 [ |27 |
[o XK || & [ NE |
[] Invertiertes Schaltverhalen

| 0K | | Abbruch

Beschreibung:

Jeder Schwellwertschalter kann mit bis zu 8 unterschiedlichen Schaltschwellen-
Paaren (L1, L2) parametriert werden. Die Eingabe eines Namens fir diese Grenz-
werte erleichtert eine spatere Anpassung und dient nur der Dokumentation der
Tabellenwerte. Zur Laufzeit kann jeweils eines dieser Schaltschwellen-Paare durch
ein binares Eingangssignalmuster am Schwellwertschalter ausgewahlt werden.
Die Ausgange der Schwellwertschalter reagieren auf die aktuell eingestellten
Grenzwerte in Abhangigkeit der ausgewahlten Quelle: solange der Eingangswert
unter dem aktivierten Grenzwert liegt, wird der dem Level entsprechende Ausgang
(L1, L2) eingeschaltet, liegt er dartiber, wird der Ausgang abgeschaltet.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.30 Kopierer

Toolbar

Parametermaske Symbol

—

L[]

8.31 RTAN

KOPIERER Eigenschaften X CPY1
Bezeichnung
Name
| | Kopierer 1 Q= AMAL

e
Beschreibung Bt
| (Eif ==

‘Analug-KIemme 1 |v| Quelle |

‘ OK ‘ ‘ Abbruch ‘

Beschreibung:

Der Kopierer speichert bei anliegendem Eingangssignal die Quell Information.
Als Quelle kann ein analoges Element ausgewahlt werden. Bei Eingangssignal =
OFF bleibt der zuletzt gespeicherte Wert erhalten. Andere Analogelemente wie
Addierer, Subtrahierer, 0.a. konnen den in Act gespeicherten Wert als Eingangs-
quelle verarbeiten.

Toolbar Parametermaske Symbol
&3 RTAN X ]:‘]:] CPY1
Bezeichnung
o AMAL
RTAN Qi ===
Act: ---
Hame
| | S—
Beschreibung
|

Beschreibung:

Quittierung zum Wiedereinschalten der analogen Eingange und des AIC. Bei diesen
Elementen kann optional auch ein automatischer Wiederanlauf gewahlt werden.
Die Quittierung erfolgt bei fallender Flanke. Das Element kann nur einmal platziert
werden.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.32 Entprelizeitfilter fir Analogeingénge

Toolbar Parametermaske

wn:m Entprellzeitfilter fir Analogeinginge Eigenschaften X
E L7 | Bezeichnung
Hame M
| (Saf}|
Beschreibung
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘

Beschreibung:

Wahrend der Laufzeit kann durch den bitcodierten Eingangswert am Gatter die
Entprellzeit fur das Signalfilter der analogen Eingange bestimmen werden. Das
Element kann nur einmal platziert werden.

8.33 Power Control

Toolbar Parametermaske

{.lj Power-Control Eigenschaften X
I ] rBezeichnung

Name [7)

i e

1 o

Beszchreibung

264V Oberer Grenzwert

204V Unterer Grenzwert

‘ OK ‘ ‘ Abbruch

Beschreibung:

Die Ausgénge Q1und Q1+T haben H-Pegel solange die Versorgungsspannung
am Zentralmodul zwischen dem unteren und oberen Grenzwert liegt.Ansons-
ten schaltet der Ausgang Q1 sofort und der Ausgang Q1+T nach 500ms ab. Das
Element kann nur einmal platziert werden.

ACHTUNG

/N

P> Bitte beachten Sie, dass fiir das Wiedereinschalten das Element RTSK benétigt wird.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.34 Analoger Stufenschalter

Toolbar Parametermaske

o AMALOGER STUFENSCHALTER Eigenschaften *
__.g.\ Bezeichnung

Name

Beschreibung

ASS1

|Analng—KIemme 1 |v| Quelle
L8 [o | [GrenzwertLs |
L7 [0 | [erenzwertL7 |
Ls o | [GrenzwertLe |
Ls [0 | [GrenzwertLs |
L4[o | [renzwertLa |
L3 [o | [renzwertLs |
L2|D | |Grenzwert L2 |
L1 [o | [GrenzwertL1 |
OK ‘ ‘ Abbruch

Beschreibung:

Jeder Stufenschalterschalter kann mit bis zu 8 unterschiedlichen Schaltschwel-
len (L1bis L8) parametriert werden.

Die Eingabe eines Namens fur diese Grenzwerte erleichtert eine spatere Anpas-
sung und dient nur der Dokumentation der Tabellenwerte.

Die Ausgénge des Stufenschalters reagieren auf die eingetragenen Grenzwerte
in Abhangigkeit der ausgewahlten Quelle: der dem Level entsprechende Aus-
gang hat H-Pegel, wenn der Eingangswert den Level Uberschritten hat. Er hat
L-Pegel, wenn der nachste Level erreicht wird.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8.35

Toolbar

Impulsformer

Parametermaske

L

IMPULSFORMER Eigenschaften

rBezeichnung

Name

Beschreibung

[ 200 Jtoms

(@) Impulszeit startet mit steigender Flanke

() Impulszeit startet mit fallender Flanke

‘ OK H Abbruch

8.36 Stromiiberwachung

Toolbar

Parametermaske

:@i

Stromiberwachung Eigenschaften

r Bezeichnung

]
Stromiiberwachung 1

Name

Beschreibung

0 | (may i Wert
0 | (mA) Minimaler Wert
o (m&) Nullstrom

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch
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Symbol

Beschreibung

Der Ausgang ist
fur die parame-
trierte Zeit high,
wenn am Eingang
ein positiver oder
negativer Flanken-
wechsel erfolgt.

Die Impulslange ist
von 3ms - 1000ms
einstellbar.

Beschreibung

Dieser Baustein
vergleicht den ge-
messenen Strom |
anden Ausgangen
Ol bzw. O2 des
Zentralmoduls mit
den eingetrage-
nen Grenzwerten
und schaltet die
entsprechenden
Ausgange.
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8 Elemente des Zentralmoduls

8.37 Binar Codierer

Toolbar Parametermaske Symbol

Bindr Decodierer-1 Eigenschaften x

[EXYX)
_I.E—"
¥

—— Bezeichnung

Bin-D1

Name

Beschreibung

H4 Y3
H3 Y2
worl

Der Binar Codierer wandelt Dezimalzahlen von 0...15 in Bindr-Code um. Die Ein-
gange XI...X15 entsprechen den Dezimalzahlen 1...15, kein Eingang entspricht der
Dezimalzahl O. Die Ausgéange YO..Y3 entsprechen den Wertigkeiten O...3 der Binar
Zahl. Sind mehrere Eingénge aktiv, so schaltet kein Ausgang. Dieses Verhalten
kann durch das Hakchen abgewahlt werden. Ist dieses gesetzt, so wird nur der
hochstwertige Eingang ausgewertet.

Beschreibung:

8.38 Binar Decodierer

Toolbar Parametermaske

Binir Decodierer-1 Eigenschaften K

(XXX
=25

-
-
— Bezeichnung

Bin-D1

Name

Beschreibung

Beschreibung:

Der Binar Decodierer wandelt Binar Zahlen in Dezimalzahlen von 0..15 um. Die
Eingange XO...X3 entsprechen den Wertigkeiten O...3 der Binar Zahl. Die Ausgénge
YO..Y15 entsprechen den Dezimalzahlen O..15. Die Decodierung erfolgt erst, wenn
der Eingang EN (enable) ansteht.
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Elemente des Zentralmoduls

8.39 Switchlaus?2

Toolbar

Parametermaske

Beschreibung

Wenn Eingang S

i T SWITCH 1 AUS 2 Eigenschaften
E .
Bezeichnung
MName
=g v
[ CoF
Beschreibung

H-Pegel hat, dann
wird der Zustand
von Eingang B auf
den Ausgang Y
abgebildet.

‘ 0K H Abbruch ‘ Wenn Eingang S
L-Pegel hat, dann
wird der Zustand
von Eingang A auf
den Ausgang Y
abgebildet.

8.40 Serielle Diagnose

Toolbar Parametermaske

P ﬁ"il" SERIELLE DIAGMOSE(IO1) Eigenschaften *
L)
||:I1 r Bezeichnung
Name
[ o
Beschreibung
r Globale Parameter

(@) Dina Diagnose () SPS Diagnose

[] Eindraht Diagnose

255 (x5ms Wiederholrate
0: SC10 4 SC14
1 SC1 5 SC15
2 SC12 [:3 SC16
3 SC13 7 sC17
‘ 0K H Abbruch

Beschreibung:

Dieser Baustein stellt die Eingangssignale in serieller Form am Ausgang |01 des
Zentralmoduls zur Verfigung. Die Telegrammlénge je Baustein betragt 40ms
(5ms je Eingang/Bit) plus einem Startbit von Sms Lange. Zur Verlangerung dieser
Zeiteinheit, wahlen Sie SPS Diagnose an. Die Wiederholrate ist auf maximal 1,2s
einstellbar.
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8 Elemente des Zentralmoduls

Die Telegrammlange ist abhangig von der Anzahl der platzierten SDIAG Bausteine.

Telegrammlénge = Startbit + Anzahl SDIAG x 8 x Zeit pro Bitlange

Startbit 5ms

Non T MmN oo MO W;n T MoN Ao

~OWn T NN O | e T o N o

SDIAG4 SDIAG3

Beispiel

SDIAG2

SERIELLE DIAGNOSE(IO1) Eigenschaften

r Bezeichnung

SDIAG1

Hame
Al
[ IO
Beschreibung
r Globale Parameter
(@) Dina Diagnose (_} SPS Diagnose
[_] Eindraht Diagnose
30 (xEms)Wiederholrate
[T zosene
o sc10 4 SC14
1 SC1 5 SC15
Z SC12 6 SC16
3 SC13 7. SC17
‘ OK ‘ ‘ Abbruch ‘
Abbildung 8-2

Abbildung 8-3

d: 160 h: A
7:5C17

6:5C16
5:5C15
4:15C14
35C13
218012
1:Bit 1
0:Eit 0

Abbildung 8-4

Die globalen Parameter gelten fir alle SDIAG Bausteine. Die Bezeichnungen der Bausteine und der
Klemmen kann fir jeden Baustein separat vergeben werden (Abbildung 8-2). In der Applikation sind
die Klemmmen 5-7 des SDIAG2 (Abbildung 8-3) und die Klemmen 5 und 7 des SDIAG] (Abbildung 8-4)
beschaltet. Daraus ergibt sich folgender Signalverlauf.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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8 Elemente des Zentralmoduls

Wiederholrate 150ms

i\

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Nach dem Startbit wird der Zustand der
Klemmen 7 bis O des SDIAG2 und dann

des SDIAG1 abgefragt und seriell an den
Ausgang IO1 weitergereicht. Diese Sequenz
wiederholt sich jede 150ms.

Eine Sequenz sieht dann folgendermaBen aus:
Startbit Sms

SDIAG2: 17,16, 15 3x5ms =15ms
SDIAG2:14,13,12,11,10 5x5ms =25ms
SDIAGI: 17,16, 15 3x 5ms =15ms
SDIAGI: 14,13,12,11,10  5x5ms =25ms
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9 Eingénge der SL VARIO Module

9  Eingange der SL VARIO Module

Jedes SL VARIO Modul hat eine unterschiedliche Anzahl von Eingdngen, die verwendet werden kénnen

+ als digitale, sichere Eingange |, 10
* zur Auswertung 2kanaliger Sensorik
+ als Analogeingange ANA

9. Ubersicht der Eingénge der SL VARIO Module

Modul
DNSL-

ZMV 1 12 I3 14 15 16 17 18 19 NO mM N2 Nn3 nh4 N5 ne
ZMVK |01 102 103 104

Eingange/Ein-Ausgange

ZMVD 11 12 13 14 5 16 7 18 19 N0 mMm N2 N3 N4 N5 N6
N7 N8 N9 120 121 122 123 124 125 126 127 128 129 130 31 132
101 102 103 104
ZMVD2 11 12 183 14 15 16 17 18 1©9 NO M N2 N8 N4 15 116
M7 N8 N9 120 121 122 1283 124 125 126 127 128 129 130 31 132
I33 134 135 136 137 138 39 140 141 142 143 144 145 146 147 148
101 102 103 104
DSV m 12 18 14 5 16 17 18
DRV n 12 18 14 5 6 17 I8

BIV n 12 18 14 5 6 17 I8

INV nm 12 18 14 5 I6 7 18 19 N0 m n2

[0}V m 12 18 14 5 16 17 18
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9 Eingénge der SL VARIO Module

FBV* n 12 18 14 15 16 17 I8

*) FBV steht fir alle Feldbusmodule

Die Parametermaske der Eingadnge enthalt folgende Informationen bzw. Parameterfelder

» Elementname, Modulname und Steckplatz-Nummer des Moduls
» Name (max. 8 Zeichen)

+ Beschreibung (max. 80 Zeichen)

+ Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

9.2 Digitale Eingéange

Mechanisch bedingte Einschaltzeiten konnen durch den Parameter ,Entprellzeit” beriicksichtigt
werden. Folgende Auswahl steht zur Verfigung:

* 4ms

* 16ms

+ 16ms getaktet (nur I1bis I8 des Zentralmoduls, Zwangsdynamisierung durch das Verbinden
des Eingangs mit einem Taktausgang eines VARIO Moduls)

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung

Eingang SLVario-ZMV 0 w | DuOmERETEE Digitaler

I N ZMy 0 m‘ X

rBezeichnung 1& Elngang IN1
Name m|t
|Autu IE
Beschreibung * Name
[automatkvetrien | - Klemmen-
Entprelzet ——————— bezeichnung

g <ms - Entprelizeit
16ms

) 16ms getaktst Die Beschreibung
erscheint beim
(s Abbruch ..
- Uberstreichen des
Symbols mit der
Maus.

rKl ichnung

M1 Freigabe
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9 Eingénge der SL VARIO Module

9.21 Parametrierbare Ein-/Ausgénge

Einige Module der SL VARIO Reihe besitzen parametrierbare Ein-/Ausgéange, sogenannte I0s. Sie
kdnnen als Eingédnge oder Ausgange verwendet werden. Die Parametrierung erfolgt paarweise.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
Eingang SLVario-ZMV 0 x Tor1 geschlossen Digitaler
I N 2 0 m O Ei 101
Bezeichnung m .mg Ingang
Name @ Die IOs am ZM
‘Tur1 .
: haben keinen
Bezchreibung
‘an geschlossen | negierten
Ki eichnung Entprelzeit Ausgang °
) 4ms
101 zu | ) 18me
() 18ms getaktet

ACHTUNG

A P> Die |Os kénnen nur paarweise als Ein-/ bzw. Ausgénge parametriert werden. (Abbildung 9-1)
Der Mischbetrieb (z.B. 101 als Eingang und |02 als Ausgang) wird vom Designer verriegelt.

Abbildung 91
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9 Eingénge der SL VARIO Module

9.3 Analoge Eingénge

An allen Zentralmodulen konnen die Eingange I1 bis I8 als sichere analoge Eingange verwendet
werden. Diese kdnnen zur Spannungsauswertung von O bis 10V, zur Stromauswertung von
4 bis 20mA oder fir die Schaltmattenauswertung eingesetzt werden.

Verwendete analoge Eingange stehen nicht mehr als digitale Eingange zur Verfligung.

Modul Analoge Eingange
DNSL- I 2 I3 14 15 16 17 18

ZMV

ZMVK

Toolbar Parametermaske

t f 2 ANALOG Eigenschaften *
ﬂ-] rBezeichnung
Name
Beschreibung
Klemmenbezeichnung
| |
0-10v 0.0 Maximaler Wert
|:| 4 - 20mA 0.0 Minimaler Wert
‘ [] Manueller Anlauf mt RTAN ‘
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘
Automatischer Anlauf Manueller Anlauf
Der Ausgang hat H-Pegel, wenn der Das Wiedereinschalten des Aus-
Uber den Eingang I1 angeschlossene ganges kann durch das Freigabe-
Spannungswert zwischen dem ein- symbol RTAN manuell erfolgen.
getragenen ,Minimalen Wert" und g 7
. o . R*
+Maximalen Wert" liegt. Das Wieder- *

einschalten erfolgt automatisch.

Spann I
2.5-2

ZMY 0

ANALSpannung

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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9 Eingénge der SL VARIO Module

9.4  Analoge Eingéange fiir Schaltmatten

Die analogen Eingange konnen zur Auswertung von bis zu 8 kurzschlussbildenden Schaltmatten be-
nutzt werden. Eine Abschaltung erfolgt, wenn die gemessene Spannung am Eingang auBerhalb des
zulassigen Bereichs ist. Das Wiederzuschalten erfolgt automatisch. Soll das automatische Wieder-
einschalten verhindert werden, so bendtigen Sie das Freigabesymbol RTSM. Der Riickstellbefehl muss
durch einen Flankenwechsel erfolgen und kann nur bei druckfreier Schaltmatte ausgefihrt werden.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
Schaltmatte SLVario-ZMV 0 x| fw o Eﬂ Der Ausgang hat
_ bei druckfreier
r Bezeichnung —=
Name Schaltmatte H-
[ Pegel und wech-
|B“°“rem”"g | selt auf L-Pegel,
wenn der Uber
B s ] den Eingang I
SM1 [| | ® angeschlossene
Spannungswert
r Sensordaten . .
_ den zulassigen
) (K) 8K2 Kurzschlussbildende SM
() (R) Resistive SM Spannungsbe—
r Abschattverzdgerung I'eiCh von 9,4V blS
2 (%10 ms) Abschaltverzbgerung ]4,]V verlasst.

9.5 Eingange zur Drehzahliberwachung lber Initiatoren

Am Zentralmodul kénnen die Eingange |9 bis 116 fir die Drehzahliberwachung eingesetzt werden.
Die Erfassung der Antriebsgeschwindigkeit erfolgt iber Ndherungsschalter mit 180° Phasenver-
schiebung oder ein HTL Messsystem. Eine genaue Beschreibung finden Sie im Kapitel ,Drehzahl-
Uberwachung”.
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10 Ausgéange der SL VARIO Module

10

Jedes SL VARIO Modul verflgt Uber eine unterschiedliche Anzahl von sicheren Ausgéngen.
Dabei wird unterschieden zwischen:

* Halbleiterausgangen O

+ parametrierbaren Ein-/Ausgéangen 10

+ Kontaktausgangen K
* Analogen Ausgangen ANAO

10.1

Ubersicht der Ausginge

Ausgange der SL VARIO Module

Folgende Tabelle zeigt die verfiigbaren Ausgénge bzw. Ein-/ Ausgénge an SL VARIO Modulen. Die

fett gedruckten Ausgénge kénnen als Taktausgénge konfiguriert werden.

Modul
DNSL-

ZMV
ZMVD
ZMVD2
ZMVK

DSV
DRV
BIV
INV
[0)V}
RMV
NIV
SIvV

01
101
K1
01
101
K3
(0]
01
(0]
101
(0]
K1
(0]
(0]

02
102
K2
02
102
K4
02
02
02
102
02
K2
02
02

Ausgange/Ein-Ausgénge

03
103

03
103
KS
03
03
03
103
03

03
03

04
104

04
104
K6
o4
o4
o4
104
o4

04
04

05

05

05
05
05

05

06

06

06
06
06

06

o7
07
o7

o7

Die Parametermaske aller Ausgéange enthalt folgende Informationen bzw. Parameterfelder
* Elementname, Modulname und Steckplatz-Nummer des Moduls

* Name (max. 8 Zeichen)
* Beschreibung (max. 80 Zeichen)
» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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10 Ausgéange der SL VARIO Module

10.2  Halbleiter-Ausgéange

Halbleiter Ausgange kénnen definiert werden als

« Statischer Ausgang: sicherer Ausgang positivschaltend

* Dynamisierter Ausgang: sicherer Ausgang positivschaltend mit Prifimpuls

» Getaktetes Ausgangspaar (siehe Ubersicht der Ausgiange): 2 Ausgénge zur Ansteuerung eines
getakteten Sicherheitskreises oder eines getakteten Einganges zur Querschlussiiberwachung.

10.2.1 Statischer Halbleiter-Ausgang

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibun
y g
I:: Ausgang SLVario-ZMV » Ventil 8finen - Sicherer Halbleiter-
ZMy 0 .
ezsichnung I Ausgang O1 mit
o1 q
L .
|Vent\|
. - Klemmen-
Beschreibung
[ventitinen | bezeichnung
Klerme: 01 Die Beschreibung
Name Ventil auf erscheint beim
P Uberstreichen des
Name Symbols mit der
Maus.
(@) Statischer Ausgang
(") Dynamisierter Ausgang E
() Getaktetes Ausgangspaa
S LEO Einfacher Halbleiter-
|
Ausgang statisch
e
10.2.2 Dynamisierter Halbleiter-Ausgang
Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
I:: Ausgang 5LVario-ZMV b4 enlil o zew 0 Sicherer Halb'
Bezeichnung ossn |elteI'-AUSgang
ot e Dynamisiert
Name
|venti2 Der Parameter
Feschrettung ,dynamisiert” ist
[venti scriemen |
im Symbol als
Klemme: 01 OSSD ersichtlich.

Name Venti zu

Klemme C'SSDE E

Name

() Statischer Ausgang

(@ Dynamisierter Ausgang 0550 E
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10 Ausgéange der SL VARIO Module

10.2.3

Toolbar

E

Getaktetes Ausgangspaar

Parametermaske

Ausgang SLVario-ZMV

Bezeichnung
101

Name

-
Beschreibung

|Tak‘t fir Sicherheitskreis 1 |

Klemme: 101

Name Takt 1

Klemme: 102

Hame Takt 2|

() Statischer Ausgang
() Dynamisierter Ausgang

@) Getaktetes Ausgangspaar

Symbol

OLI0 2y 0
.,

101, Takt 1

=)

10.3 Sichere Kontaktausgange an DNSL-ZMV

Das SLVARIO ZMV besitzt 2 Kontaktausgénge mit je einem sicheren NO Kontakt.

Toolbar

Parametermaske

KM Eigenschaften Slot 0

Bezeichnung

K1
Name

Beschreibung

13
14 ]
|:| 1-Kanalige Verzdgerung um Slms.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Symbol

Beschreibung

Taktausgénge
101/102

Der Parameter
sgetaktet” ist
im Symbol
ersichtlich.

"

Beschreibung

Kontaktausgang
K1 mit einem
sicheren

NO Kontakt

1-kanalige Verz6-
gerung um S0Oms

Dies kann bei ho-
hen Anzugsstro-
men sinnvoll sein,
um das Verkleben
der Relaiskontakte
zu verhindern.

Ein Relaiskontakt
schaltet dann ver-
zogert.
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10 Ausgéange der SL VARIO Module

10.4  Sichere Kontaktausgange an DNSL-ZMVK und DNSL-RMV

Bei Verwendung des Moduls DNSL-ZMVK oder -RMV, stehen weitere 4 Ausgange mit
je 2 sicheren NO Kontakten zur Verfigung.

Toolbar Parametermaske
#’ | KM Eigenschaften Slot 0
R\l Bezeichnung

K3
Name
Beschreibung

33

34

43

44

|:| 1-Kanalige Werzdgerung um S0ms

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Symbol

Beschreibung

Kontaktausgang
K3 mit zwei
sicheren

NO Kontakten.

1-kanalige Verzo6-
gerung um 5S0ms

Dies kann bei ho-
hen Anzugsstro-
men sinnvoll sein,
um das Verkleben
der Relaiskontakte
zu verhindern.

Ein Relaiskontakt
schaltet dann ver-
zogert.
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1.1

Zeitwerke

Zeitwerke

Zeitwerke werden Uber die Toolbar des Zentralmoduls ausgewahlt.
Folgende Typen sind verfligbar:

* mit1Eingang

* mit 4 Eingdngen

* rlckfallverzégert
* einschaltverzégert

Far die Zeitwerke gelten folgende Bedingungen:

+ Zeiten im Bereich von 1bis 300s sind moglich.

* Bei Zeitwerken mit 4 Eingéngen gilt die Priorisierungt3>t2>t1>t

+ Durch einen Flankenwechsel an der t-Klemme startet die eingestellte Zeit. Das riickfallverzgerte
Zeitwerk erwartet einen negativen Flankenwechsel, das einschaltverzégerte Zeitwerk einen
positiven Flankenwechsel.

Ruckfallverzégerte Zeitwerke
Toolbar Parametermaske

Zeitwerk *
Bezeichnung

W

Beschreibung

Der Ausgang hat
in der Grundstel-
o lung H-Pegel. Ein

| g 2.0 negativer Flanken-
|aeschreibung | r2(s): 3.0 wechsel am Ein-
13(z): 4.0 gang t startet die
Zeit.

Typ B1

() Einschattverzigert
(@) Riickfallverzigert Nach Ablauf der
Zeit hat der Aus-
s = gang L-Pegel.

Sind mehrere Ein-
oK ‘ ‘ Abbruch ‘ gange beschaltet,
so gilt die Priorisie-
rung.

Sind tl, t2und t3
nicht beschaltet,
so wird die Zeit t
heruntergezahlt.
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n Zeitwerke

Toolbar

Parametermaske

(C

1.2

Toolbar

Zeitwerk

rBezeichnung
ZW1A
Name

Beschreibung

-Typ

() Einschaltverziogert

® Rickfallverzdgert

i

B1

100

‘ oK

Abbruch ‘

Parametermaske

Einschaltverzogerte Zeitwerke

€

Zeitwerk

r Bezeichnung

W2
Name

Beschreibung

- Typ

@) Einschaltverzigert

() Rickfallverzigert

M

0K

Abbruch ‘

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

tiiE): 2.0
t20s): 3.0
t23(5): 4.0

Beschreibung

Single Zeitwerke
besitzen nur einen
Eingang.

Beschreibung

Der Ausgang hat
in der Grundstel-
lung L-Pegel. Ein
positiver Flanken-
wechsel am Ein-
gang t startet die
Zeit. Nach Ablauf
der Zeit hat der
Ausgang H-Pegel.
Sind mehrere
Eingénge be-
schaltet, so gilt
die Priorisierung.
Sind t1, t2 und t3
nicht beschaltet,
so wird die Zeit t
heruntergezahlt.
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n Zeitwerke

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
-5’@ Zeitwerk b Single Zeitwerke

r Bezeichnung besitzen nur einen
. Eingang
Name .
|
Beschreibung

| |

FTyp B1

(@) Einschaltverzigert

() Riickfallverzigert
t 100

M
1.2 Beispiel Einschaltverzégertes Zeitwerk

tis): 1.0
t2lg): 2.0
t35): 3.0

t=): 0,01

Beispiel Zeitwerk

Der Eingang IN4 ist beschaltet. Die dort hinterlegte Zeit wird im Zeitwerk eingetragen (blau). Erfolgt
nun Uber den Eingang ING ein positiver Flankenwechsel, so schaltet der Ausgang O4 nach 2,0s ein.
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12 Zahler

12  Zahler

Z&hler werden Uber die Toolbar des Zentralmoduls ausgewahlt. Es gelten folgende Bedingungen:

+ Zahlwerte zwischen 1und 30000 sind mdéglich.

+ Die Grundstellung des Ausgangs ist high.

* Vor jedem Zahlvorgang muss der Zahlwert tiber den Reset Eingang zuriickgesetzt werden.
* Die Zahlrichtung ist tiber die Beschaltung anwahlbar.

+ Der Zahlvorgang muss Uber den Freigabe Eingang freigegeben werden.

+ Aufwartszéhlen: Der Ausgang schaltet ab, wenn der eingetragene Zahlwert erreicht ist.

* Abwiartszahlen: Der Ausgang schaltet ab, wenn der Zahlwert Null erreicht ist.

* Beim Aufwartszahlen zahlt der Zahler nach dem Abschalten des Ausgangs weiter aufwarts.
* Die Zahlrichtung kann wahrend des Z&hlvorganges geédndert werden.

Toolbar Parametermaske

Zshler Eigenschaften ZAE1 X
rBezeichnung
ZAE1

Name
| m

Beschreibung

| | Freigaba
Auffab
20| Zahlwert
Impuls |
‘ 0K H Abbruch ‘
Reset Eingang: Freigabe: Auf/Ab: Zahl- Impuls:
Aufwartszahlen: H-Pegel: Zahl- richtung Eingang fir
Zahler wird auf ,0" vorgang frei- H-Pegel: Auf- Zahlimpuls
gesetzt geben wartszahler
Abwartszahlen: L-Pegel: Z&hl- L-Pegel: Ab-
Zahler wird auf vorgang stop- wartszahler
Zahlwert gesetzt. pen.

12.1 Beispiel eines Zahlers
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12

Zahler

IN3 gibt die Zahlrichtung ,Aufwértszahlen” vor. Uber ein einmaliges Signal auf den Reset Eingang
wird der Zahlwert auf O gesetzt. (Abbildung 12-1)

Freigabe
Auffab

O1.ZW erreicht

Abbildung 12-1

IN2 startet den Zahlvorgang. Der Frequenzgenerator erzeugt die Zahlimpulse. Bei jedem Impuls
wir der Zahlwert um eins erhoht. (Abbildung 12-2)

Rezet

Freigabe
Aufiab

01,2W erreicht

Abbildung 12-2

Nachdem der Zahlwert erreicht ist, schaltet der Ausgang O1 ab. Der Zahler z&hlt weiter, solange
das Freigabe Signal ansteht. (Abbildung 12-3)

Rezet

Freigabe
Auffab

01,2 erreicht

Abbildung 12-3
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13 Sicherheitskreise

13 Sicherheitskreise

Zur Realisierung von Sicherheitskreisen, wie zum Beispiel NOT-Halt, Schutztiire oder Lichtgitter
stehen an den SL VARIO Modulen die digitalen Eingénge zur Verfligung.

Bei der Konfiguration der Sicherheitskreise steht lhnen eine Vielzahl von Parametern zur Verfiigung.
Dabeilegen Sie die Art der Ansteuerung und der Quittierung fest. Eine ausfuhrliche Beschreibung
der Parameter finden sie im Kapitel ,Konfiguration der Sicherheitskreise”.

Toolbar Parametermaske Beschreibung
® Sicherheitskreis SLVario-ZMVK 0 X Sicherheitskreis
Bezeichnung SK] mlt StatiSCher
o Ansteuerung und
° -

| Quittierung.
Beschreibung

| | Der Ausgang

K hnung Bid schaltet ein, wenn

MNot-Halt g R

- & & rotsa die Bedingungen
B2 m2 £ & scnutzur fir den Sicher-

@ m Qui |- heitskreis erfillt

u Lichtgitter Sind.

r E1/E2-Ansteuerung r Quittierung Be| einerAbSChal-
(@ statisch I () mit Eingang Q .

() antivalent I @) mit Klemme IN3 tung deS S|Cher‘
() getaktet, querschlusssicher (r automatisch, ohne Quittierung heitskl’eises erd
cni;c:_:i\;tﬁiﬂﬁz S (i mit falender Flanke v der Diagnoseaus—
() nicht erforderlich O e gang D aktiviel’t.
(71 4ms Entprellzeit {1 500ms speichern

(@ 16ms Entprellzeit (@) nicht speichern

13.1 Konfiguration der Sicherheitskreise

Bezeichnung

* Name (max. 8 Zeichen)
* Beschreibung (max. 80 Zeichen)
» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

Bild

Je nach Typ des Sicherheitskreises kann ein Symbol fir Not-Halt, Schutztlr, Zustimmtaster oder
Lichtgitter ausgewahlt werden.

E1/E2 Ansteuerung

+ statisch
+ antivalent
+ getaktet, querschlusssicher

Die Ansteuersignale E1und E2 stehen statisch an.

Die Ansteuersignale ETund E2 werden antivalent geschaltet.
Die Ansteuersignale sind getaktet. Der Takt muss durch ein getak-
tetes Ausgangspaar an einem SL VARIO Modul erzeugt werden.
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14 Zweihandschaltung

Nach PWR-ON E1/E2 Grundstellung

» erforderlich: Der Sicherheitskreis muss nach Wiedereinschalten der Anlage
zur Uberpriifung aus- und wieder eingeschaltet werden.

* nichterforderlich: Der Sicherheitskreis muss nach Wiedereinschalten der Anlage
nicht aus- und wieder eingeschaltet werden.

Entprelizeit Entprelizeit der Eingange E1/E2 und Q. Bei getakteten
Sicherheitskreisen ist nur 16ms Entprellzeit moglich.

Quittierung

* mitEingang Q Der Quittiereingang kann frei gewahlt werden.

*  mit Klemme INx Je nach Sicherheitskreis wird als Quittiereingang der ndchste

freie Eingang nach den Ansteuereingédngen benutzt. Dadurch
entfallt ein Sicherheitskreis.

+ automatisch, ohne Quittierung Der Sicherheitskreis hat keinen Quittiereingang.

* mit fallender Flanke Die Quittierung erfolgt durch eine fallende Flanke
am Quittiereingang.

* mit High-Pegel Die Quittierung erfolgt durch einen H-Pegel,
der standig anstehen kann.

» 500ms speichern Das Quittiersignal wird 500ms gespeichert. Erfolgt die
Ansteuerung <600ms nach der Quittierung, so schaltet
der Sicherheitsausgang ein. Erfolgt die Ansteuerung nach
dieser Zeit, so schaltet der Ausgang nicht.

* nicht speichern Das Quittiersignal wird nicht gespeichert.
ACHTUNG

P Die Funktion ,Not-Halt” erfordert einen Quittiereingang und die Auswahl Quittierung ,nicht speichern”.

13.2 Logikplan Symbole der Sicherheitskreise

Die Konfiguration der Sicherheitskreise istim Symbol grafisch sichtbar.

Statische Ansteuerung Antivalente Ansteuerung Getaktete Ansteuerung
Ohne Quittierung Quittierung mit High Pegel Quittierung mit fallender
Flanke

ZMY

I3, ik
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14 Zweihandschaltung

14  Zweihandschaltung

An den Modulen der SL VARIO Reihe ist die Realisierung einer Zweihandschaltung durch fest

definierte Eingédnge mdoglich.

Toolbar Parametermaske

1 1 Zweihand Eigenschaften
r Bezeichnung

Name

Beschreibung

Qz N4

E1
a1

E2 N3 y
2 |

r K ichnung Entprelizeit
4ms
E1 N1 @
16ms
a1 N2 @

14.1 Konfiguration der Zweihandschaltung

Bezeichnung
*  Name (max. 8 Zeichen)

» Beschreibung (max. 80 Zeichen)
» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

Entprellzeit

* Entprellzeit der Eingédnge E1/E2 und Q1/Q2.
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Beschreibung

Zweihand-
schaltung

Der Ausgang
schaltet, wenn
die Bedingungen
der Ansteuerung
erfllt sind.
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15

15.1

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Scanner

Scanner

Diese Funktion kann z.B. fur Bereichsscanner eingesetzt werden. Abhéngig von dessen Geschwin-
digkeit und den parametrierten Frequenzen schalten die Ausgange V1 bis V4. Es stehen zwei
Scanner zur Verfigung. Die Erfassung der Geschwindigkeit erfolgt iber die Eingange |9 bis

12 far den Scanner 1und die Eingénge 113 bis 116 fur den Scanner 2. Diese Eingdnge stehen dann
nicht mehr als digitale Eingédnge oder zur Drehzahlliiberwachung tber Initiatoren zur Verfiigung.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
‘ “ H ‘ x MW= Die Ausgénge V1
a4 : N bis V4 schalten in
W[ (e SiC13: 5000 Abhangigkeit der
af ‘ ‘ SiC1z2: 3000 _ -e
= SC11: 2000 definierten Fre-

quenzbereiche.

DNCo

- | V4

| Kene DGO Kombnatin =
L

Siehe Kapitel
«Konfiguration”

= 2000 - bersetzung 1

Rot. Geber @ |1 InkUmdr
Automatibetrieb (SC13) 1 Uimin
Sonderbetrieb (SC12) 1 Uimin
@ Hanuel Einrichtbetrish (SC11) 1 Uimin
© Waschinendsten Tokeranz 0 %

O

Abbruch

Konfiguration des Scanners
INFO1

* Name (max. 8 Zeichen)
» Beschreibung (max. 80 Zeichen)

Aktuelle Werte

Tragen Sie die Frequenzen SC11, SC12, SC13 bzw. SC21, SC22, SC23 ein mit denen die erfasste
Geschwindigkeit verglichen werden soll. Alternativkénnen die Frequenzen Uber die Funktion
»Maschinendaten” errechnet werden. Siehe auch Kapitel ,Drehzahliberwachung”.

DNCO Kombination

Es besteht die Moglichkeit, die Frequenzen in einer eigenen DNCO-SCANNER Tabelle zu hinter
legen. Die Anwahl dieser Frequenzen erfolgt dann entweder Uber definierte Eingadnge am Modul
oder Giber den DNCO-Multiplexer. Siehe Kapitel ,DNCO-Funktion”.

Die Ausgénge des Scanners schalten nach folgender Logik:

Vist<SCl11 SCT1<Vist<SC12 SC12<Vist<SCI13 Vist>SC13
v4 0 0 0 1
V3 0 0 1 0
V2 0 1 0 0
Vi 1 0 0] 0
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16

16.1

BWS (Beriihrungslos wirkende

BWS (Beriihrungslos wirkende

Schutzeinrichtung)

Schutzeinrichtung)

Mit dem BWS-Baustein kdnnen beriihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen (BWS) vom Typ2
(periodische Testung erforderlich, um einen gefahrbringenden Ausfall aufzudecken) sicher aus
gewertet und betrieben werden.

Hierfir erfolgt die Spannungsversorgung der BWS tber den Hardwareausgang (102, rechts) und
die Rickmeldung tber den Eingang (101, links). Die Testung ist einstellbar. Wahlweise ist eine
Wiedereinschaltsperre statisch oder auf fallende Flanke parametrierbar.

Toolbar Parametermaske
BWS5 Gatter Eigenschaften

Bezeichnung
BWS1
Name
]
Beschreibung
|
Kl eichnung
IN: 01
ouT: 102

Quittierung

@ mit Eingang Q ) mit fallender Flanke

() automatisch, ohne Quittierung @) mit High-Pegel

Zeit

4 (= 2,5 ms) = 10.0 ms Pulszeit
1 (% 2,5 ms) = 2.5 ms Pausezeit

‘ 0K ‘ ‘ Abbruch

Konfiguration

Bezeichnung

* Name (max. 8 Zeichen)

» Beschreibung (max. 80 Zeichen)

» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

Quittierung

*  mitEingang Q

* automatisch, ohne Quittierung
* mit fallender Flanke

* mit High-Pegel

Time

Einstellung der Testung mit Puls- und Pausenzeit.
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Symbol

o

[Ela

(101,

v

102,

b

3

Beschreibung

Der Ausgang
schaltet im Falle
einer Stérung oder
bei Unterbrechung
der Schutzeinrich-
tung ab.

Das Wiederein-
schalten erfolgt
wahlweise auto-
matisch oder nach
Quittierung tber
den Eingang Q.

Der Quittiereingang kann frei gewahlt werden.

Kein Quittiereingang erforderlich.

Die Quittierung erfolgt durch eine fallende Flanke am Q-Eingang.
Die Quittierung erfolgt durch einen H-Pegel am Q-Eingang.
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17 TausN

17 TlausN

Dieser Baustein ermittelt aus einem 8stelligen Eingangs-Signalmuster

ein 3stelliges Ausgangs-Signalmuster.

Toolbar

Parametermaske

b/

1 AUS N Eigenschaften

Bezeichnung

1ausH1

Name
i @/ i
Beschreibung
| &
5
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘ 4
3
2
1
Ausgang QT hat Ausgang Q2 hat Ausgang Q3
H-Pegel, wenn H-Pegel, wenn hat H-Pegel,
wenn
1Eingang 1Eingang
H-Pegel und L-Pegel und alle Eingange
7 Eingange 7 Eingange H-Pegel
L-Pegel haben H-Pegel haben haben.

oder

alle Eingénge
L-Pegel haben.
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oder

alle Eingénge
H-Pegel haben.
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18 Nocken

18 Nocken

Nocken definieren Arbeitsbereiche. Diese Arbeitsbereiche kdnnen in Verbindung mit einem
SL VARIO SIV Modul und einem SSI Geber Uberwacht werden. Die Toolbar des Zentralmoduls
umfasst 64 Nocken. In deren Parametermasken werden die Bereiche durch die Angabe der
verfahrbaren Inkremente festgelegt. Das entsprechende SIV Modul liefert die gefahrenen Istwerte.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
 anns 551-Nocken Eigenschaften % Eﬁ;;‘;en . Grenzwerte
ND I:: Bezeichnung Sg:: 3;3000000 . .
NOCKEN 1 Tragen Sie die zu
Mame T Isti - -
| NOC g = Uberwachenden
Beschreibung Grenzwerte ein.
| |
Slot
Oberer Grenzwert .. ] 25000 Wah|en S|e das
Unterer Grenzwert [... 15000 SlV Modul aus
Siot SN 1 :
ressert_[v] CRIRAIEE L)
Wahlen Sie die
o ‘ ‘ b ‘ Encoder Schnitt-
stelle aus.
Der Ausgang
(Range) hat H-

Pegel, wenn sich
die Achse inner-
halb dem unteren
und oberen Grenz-
wert bewegt.
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19

Turbaustein

Turbaustein

Mit dem Turbaustein ist es moglich die logische Ansteuerung einer Turfreigabe (Magnet) Gber
einen Anforderungs- und Freigabeeingang (bspw. sicherer Anlagenstillstand) sowie einen Quittier-
Eingang (nach SchlieBen der Tur) zu realisieren.

Sollte fur die Tur eine Meldeleuchte vorhanden sein, lassen sich unter Einbindung eines logischen
Taktgenerators die Zusténde des Tir-Bausteins (Anforderung=blinkend; freigegeben=Dauerlicht)
fur den Bediener visualisieren.

Toolbar

fic§

Parametermaske

Tirbaustein

Bezeichnung
TUER1
Name

Beschreibung

Abbruch

Beispiel:

Beschreibung
Eingénge:

BL
fur Taktgenerator

SS
sicherer Stillstand

QT

Quittieren

AN
Anforderung

Ausgange:

ML
Meldeleuchte

MF
Magnetfreigabe

1. Anfordern mit fallender Flanke an AN
-> MLblinkt

2. Sicherer Stopp steht an
- MLein, MF ein

3. Quittieren mit fallender Flanke an QT
- MLaus, MF aus
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20 Sicherer Bremsentest SBT

20 Sicherer Bremsentest SBT

Mit dem Funktionsbaustein ,Sicherer Bremsentest (SBT)"” kénnen Bremsen von schwerkraftbelas-
teten (Vertikal-) Achsen; (in der baulichen Ausfihrung mit 2 Haltebremsen) auf die sichere Funktion
getestet werden. Dieser Test sollte die Startvoraussetzung fur den Automatikbetrieb darstellen,
und kann zyklisch wéhrend des Betriebes wiederholt werden.

Im Funktionsbaustein lauft nach Aktivierung des Tests eine Schrittkette ab, welche die Ansteuerung
der einzelnen Bremsen tUbernimmt, und deren Riickmeldungen sowie den sicheren Stillstand des
Messsystems wahrend des Ablaufes Giberwacht. Priif- und Beruhigungszeiten kdnnen in einer
Parametermaske eingestellt werden.

Nach erfolgreichem Durchlauf wird die Freigabe fiir den Automatikbetrieb erteilt. Im Fehlerfall bricht
der Test nach zweimaligem Durchlauf der groBten eingetragenen Zeit ab. In der Rack Diagnose kann
der fehlerbehaftete Prifschritt und dadurch die mégliche Problemursache lokalisiert werden.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung

Sicherer Bremsentest Eigenschaften x
@) r Bezeichnung

SBT1

Tragen Sie die
Beruhigungs-
und Priifzeit ein.

Name

|

Beschreibung Im Symbol
| erscheinen
T1: Beruhigungszeit
50 (x10ms} Beruhigungszet (T1) T2' Prufzert
00| ecome) et 02 JLART s Step: Prifschritt
dEsEr E Timeout:
‘ oK ‘ ‘ Aobruen ‘ SElEE = 2xT1 oder 2xT2

RFK1 HE1

RFKZ HEz

20.1 Startbedingungen

der Eingang FRG1 muss H-Pegel haben.

der Eingang RESET muss L-Pegel haben.

der Eingang DZU-OK (sicherer Stillstand) muss H-Pegel haben.

die Eingange RFK1und RFK2 (Ruckfuhrkreis Bremse 1und 2) missen L-Pegel haben.

N

» Sind alle Bedingungen erfullt, so kann der Prifzyklus mit einer fallenden Flanke am START
Eingang gestartet werden. => Der Ausgang BT aktiv (Bremsentest aktiv) hat H-Pegel.
* Sind die Bedingungen 1bis 3 nicht erfillt, so kann der Prifzyklus nicht gestartet werden.
» Istdie Bedingung 4 nicht erflillt, startet der Priifzyklus und BT aktiv hat H-Pegel.
Nach Ablauf des Timeout hat der ERR Ausgang H-Pegel.
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20 Sicherer Bremsentest SBT

20.2

Mogliche Fehlerzustande wahrend des Prifprozesses

1. Achse bewegt sich aus dem sicheren Stillstand (Eingang DZU-OK hat L-Pegel)

b @ v d I

wahrend der Prifzeit
wahrend der Beruhigungszeit
Abbruch des Priifprozesses, ERR Ausgang hat H-Pegel, BTaktiv hat H-Pegel.

Freigabe FRG1 fallt weg

Rickmeldung der Haltebremsen fehlerhaft

Abbruch des Priifprozesses nach Ablauf des Timeout,

ERR Ausgang hat H-Pegel, BTaktiv hat H-Pegel.

Ein Neustart nach Abbruch ist erst nach einer negativen Flankenansteuerung

des RESET Eingangs mdglich!

20.3

Step

0

© o N o o b O N

S

1

12
13
14
15
16
17

Bedeutung

Freigaben und START aktiv

Warten auf fallende
Flanke am START Eingang

Uberpriifung DZU ok

Rickfuhrkreise RFK priifen
Haltebremse 2 6ffnen
Ruckflhrkreis RFK 2 priifen
Prifzeit lauft ab
Haltebremse 2 schlieBen
Beruhigungszeit Iauft ab
Uberpriifung DZU ok
Ruckfuhrkreise RFK prifen
Haltebremse 16ffnen
Ruckfuhrkreis RFK1 prifen
Prufzeit lauft ab
Haltebremse 1schlie3en
Beruhigungszeit [auft ab
Ruckfuhrkreise RFK prifen

Bremsentest i.O.
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Bremsentest Prifschritte

Erwartungshaltung

Eingang FRG1und START
haben H-Pegel

Eingang START wechselt
von H-nach L-Pegel

Eingang DZU Ok hat H-Pegel
RFK1und RFK2 haben L-Pegel

Ausgang HB2 hat H-Pegel
Eingang RFK2 hat H-Pegel

Ausgang HB2 hat L-Pegel
Eingang DZU Ok hat H-Pegel
RFK1und RFK2 haben L-Pegel

Ausgang HB1 hat H-Pegel
Eingang RFKT1 hat H-Pegel

Ausgang HB1 hat L-Pegel

RFK1und RFK2 haben L-Pegel
Ausgang BTIO hat H-Pegel

Abbruch des Priifprozesses, ERR Ausgang hat H-Pegel, BTaktiv hat H-Pegel.

Fehlerfall

ERR

(Timeout) + ERR

(Timeout) + ERR

ERR
(Timeout) + ERR

(Timeout) + ERR

(Timeout) + ERR
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21

Synchron Vergleicher

Synchron Vergleicher

Der Synchron Vergleicher tiberwacht den Gleichlauf zweier Antriebe. Die Erfassung der Antriebs-
bewegungen erfolgt Uber das Zentralmodul oder das Drehzahlmodul DSV. Beide Messsysteme
missen am selben Modul angeschlossen sein. Messbereiche von 500Hz bis 250kHz sind mdglich.

Ungleiche Eingangsfrequenzen, die z.B. beim Einsatz von Getrieben entstehen, kdnnen Sie durch
die Eingabe der beiden Korrekturfaktoren F1und F2 ausgleichen.

Zulassige Abweichungen beim Synchronvergleich der beiden Drehzahlen legen Sie Uber die
Toleranzwerte fest. Dabei wird die Toleranz mit der Drehzahl am Encoder Eingang 1 verrechnet,
d.h. Synchronlauf ist noch gewahrleistet, wenn am zweiten Encoder Eingang die Drehzahl um T-Down
kleiner oder um T-Up gréBer als die Drehzahl am ersten Encoder Eingang ist.

Far jeden Antrieb kann ein Drehzahl Grenzwert G1 bzw. G2 vorgegeben werden. Wird dieser tUber-
schritten, so schaltet der zugehorige Ausgang G1bzw. G2 ab. Bei diesen Parametern wird der Kor-
rekturfaktor nicht berlicksichtigt.

Durch die Eingabe einer Abschaltverzégerung, kénnen Sie ungewollte Abschaltungen bei nicht
ruckfreien Antrieben vermeiden. Beim Vergleich zweier Drehzahlen am Zentralmodul sollte die
Abschaltverzégerung mindestens doppelt so gro3 wie die Refresh/Zykluszeit an der Drehzahl-
Uberwachung sein.

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
Synchron Vergleicher Eigenschaften x QL: ZMy 0 Q]
Bezeichnung 1 D=s (st
Rl 1o - Quelle Drehzahl 1
Synchron Vergleicher SVGL 1 Q21 ZMY 0 A
3 D36 (EMNCZ) F-I
Name F2: 15
] T-UUps 5 % Korrekturfaktor 1
T-Down: 5 %
Beschreibung H: -
| S Q2:
Quelle Drehzahl 2
DS5 (ENC1) ﬂ Encod 06 ) F2
T —
Ml Faktor [ e Korrekturfaktor 2
G1 5000] Grenzwert (Hz) 10000 G2
T-up/down:
Uelterre:
Toleranz %) Down Ausgénge:

5  (x10ms) Abschaltverzogerung

[] Manueller Anlauf mt RTDS

(=) Antriebe laufen
innerhalb der
\ oK || asnen oleranz synchron

(=) Antrieb 2 1auft
langsamer als An-
trieb 1. Toleranz Up
wird berUcksichtigt.

Glund G2 schalten
ab, wenn die para-
metrierten Grenz-
werte Gl und G2

Uberschritten sind.
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211

22

SSI-Klemmen

Konfiguration

Bezeichnung

» Name (max. 8 Zeichen)

P Beschreibung (max. 80 Zeichen)

» Slot:

» Encoder:

» Faktor:

P Toleranz up:

P Toleranz down:

P Abschaltverzégerung:
» Manueller Anlauf

mit RTDS:

Wahlen Sie das Drehzahliberwachungsmodul aus.

Wahlen Sie die Encoder Eingénge aus.

Tragen Sie die Korrekturfaktoren bei Drehzahlverhéaltnissen ungleich 1ein.
Wahlen Sie die zuldssige Toleranz nach oben aus.

Wahlen Sie die zuldssige Toleranz nach unten aus.

Tragen Sie einen Faktor fur die Abschaltverzégerung ein.

Ist der Haken gesetzt, so ist ein Wiedereinschalten der Ausgéange

erst mit dem Setzen des Quittierelementes RTDS mdglich.

SSI-Klemmen

Die SSI-Klemmen werden benétigt, wenn ein SIV Modul mit SSI-Geber verwendet wird.

Diese erflillen folgende Funktionen:

24V Versorgung der Geber
* Referenzpunkt setzen

* Melden von Fehlerzustdnden am Messsystem

* Erkennen von Zustanden

Toolbar Parametermaske

Beschreibung

uB1

S S I S51-KLEMMEN
*u* Bezeichnung

UBTI:
24V Versorgung

Name

des Encoders 1

SSI
=+

einschalten.

Beschreibung

UB2:

24V Versorgung
des Encoders 2
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einschalten.

Quitl:
Referenzpunkte
setzen Encoder 1.

Quit2:
Referenzpunkte
setzen Encoder 2.
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SSI-Klemmen

Toolbar

Parametermaske

ERR-MESS:

Res:
noch nichtin
Verwendung

Encoder:
H-Pegel, wenn
Messsystem ok.
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Taus N:

H-Pegel, wenn
mindestens ein
Nocken dieses
Moduls im Soll-
bereich ist.

Synchron

H-Pegel: wenn
die Bedingung
fir Gleichlauf
oder Gesamt-
lange ok.

Beschreibung

A Das Setzen

muss mit einem
Impuls erfolgen,
der max. 3s an-
stehen darf!

ERRI:
Fehler am Mess-
system Encoder 1

ERR2:
Fehler am Mess-
system Encoder 2

A Das Wie-

dereinschalten
der Ausgange
erfordert das
Quittiersignal
RTDS.
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23.1

2311

Modul-Parameter

Modul-Parameter

In den Modul-Parametern kdnnen Sie modulspezifische Einstellungen anschauen und editieren,
Frequenztabellen erstellen und Nockenparameter definieren.

Die Parameter rufen Sie Uber die Taste ,T” oder Uber das MenU ,Parameter”- ,Tabellen” auf.

Die Parameter sind in 4 Bereiche aufgeteilt: (Abbildung 24-1)

Einstellungen: diese sind modulspezifisch
DNCO: Frequenztabellen

DNCO-SCANNER: Frequenztabellen fir Scanner
Nocken

In den folgenden Kapiteln erhalten Sie genauere Informationen zu den modulspezifischen Einstellungen.

Einstellungen Zentralmodul

Wahlen Sie in Abbildung 24-1unter ,Einstellungen” das Zentralmodul aus. Sie erhalten weitere
Parametertabellen.

Parameter ZMV

Name SLVaric Parameter %
Max 12 Zeichen ‘ Einstelungen ” DNCO ” DNCO-SCANNER " |
o “Parareter | Anschhisskemmen | Refresh |

e [] Autostart
[ J [[] verifikation

[ 2 | sokverzagerung (s)

Erwefterung ZWV zur IZK (Inter K

Erweierte CAN Adressierung fir ZK

Muting

Autostart

Ist diese Funktion aktiviert, so ist
das SL VARIO-System nach dem ns
Ubertragen der Applikation sofort "
betriebsbereit. Andernfalls ist ein
kurzzeitiges (ca. 2s) Abschalten der o
Betriebsspannung notwendig. ®

g

5
@

TR

[] Kaskade

18: Mute-Adr Auswahl

aan | (= Tr[reaz

Auswahl

110: Mute-Adr.

111: Mute-Adr.

12: Mute-Adr. Auswahl

Verifikation
Ist diese Funktion aktiviert, so wird -
nach dem Ubertragen der Appli- "
kation Uberprift, ob der Datensatz
vollstéandig Ubertragen wurde. Die
Ubertragungszeit wird dadurch ver-

113: Mute-Adr. Auswahl

114: Mute-Adr. Auswahl

15 Mute-Adr. Auswahl

(O A
CHIERE RN KR KN K]

ooooooono g

16: Mute-Adr. Auswahl

0K | ‘ Abbruch

langert.
Abbildung 24-1

Slok Verzégerung (s)
Abschaltverzdogerungszeit (1s - 25s)
aller Ausgange des Systems nach
einem internen oder externen Fehler.

Erweiterung ZMV zur IZK
Erweiterte CAN Adressierung
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23.1.2

Modul-Parameter

Muting

Diese Option dient zum Muten von
Funktionsmodulen tGber die Eingan-
ge 19 bis 116. Weitere Informationen
finden Sie im Kapitel ,Muting”.

SW

Muting Uber Softwarebits. Es
werden keine Eingénge bendtigt.
Weitere Informationen finden Sie
im Kapitel ,Muting".

Reset ZM

(Abbildung 24-2)

Wahlen Sie einen Eingang I1 bis

116 aus, mit dem Sie im Falle eines
SLOK OFF das ZM neu starten. Im
Normalbetrieb steht dieser Eingang
weiterhin als digitaler Eingang zur
Verfuigung. Die Abwahl erfolgt mit
der Auswahl ,--".

Anschlussklemmen

Im Bereich ,Anschlussklemmen”
(Abbildung 24-3) kénnen Sie 12-stellige
Bezeichnungen fir die Ein- und Aus-
gangsklemmen des Moduls vergeben.
Diese werden im Symbol angezeigt.

M0

NS Tiire 1 %
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=
w

=
=

iy
=

=
[

=
S

Abbildung 24-2

111: Mute-Adr. - | [ ]| Ausw
I:l 12 Mute-Adr. — w | []| Ausw
113: Mute-Adr. - w | []| Ausw
I P, ey, = P
12|:| 115: Mute-Adr. - w | ]| Ausw
|:| ne:Mute-Adr. | — | w|[]| Ausv
INS Reset ZW

L1

Nz
N3 |:

INg

NS

Einstellungen

| DNCO

Slot

[ Paramster | A

[ "Refresh |

0o ZnV

o1

rEingang VO Eingang

w1 [E1 01 |

W2 [E2 102 |

|
|

w3 | [ [0z |
|

w4 Jaur] 104 |

T

]

Abbildung 24-3
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23.1.3

23.2

23.21

23.3

23.31

Modul-Parameter

Refresh

Im Bereich ,Refresh” (Abbildung 24-4) |

Einstellungen || DNCO || DNCO-SCANNER ||
kénnen Sie die Refresh Zeit fur
Slot
MeSSWerte, wie Drehzahlen, Posi- ° [ Parameter | Parameter-2 | Ansc | Refresh |
. . 00 ZNvV
tionswerte anpassen. Der Einstellbe- T [soomsec ]
. . . 01 FBV
reich liegt zwischen 10 und S00ms. 1. FBV [Bomsec [+
02 DSV
Eine Auswahl méglicher Einstellungen = om [romes [
L . 03 ow . =
erhalten Sie Uber die Drop-down Box. o = oov
05 S
_ 5 SV 500 msec :

Abbildung 24-4

Einstellungen Funktionsmodule

Bei den Funktionsmodulen haben nur die Module FBV, NIV, SIV sowie DSV/DRV einen speziellen
Parameter-Bereich. Auf diesen wird in eigenen Kapiteln eingegangen. Bei den anderen Funktions-

modulen beschrankt sich das Meni auf die Anschlussklemmen-Bezeichnungen.

Anschlussklemmen Funktionsmodule

Im Bereich ,Anschlussklemmen”

| Einstellungen ‘ | DNCO ‘ | ‘
(Abbl!dung 24-5) Iionn.en Sle 12-stellige - .
Bezeichnungen fur die Ein- und Aus- "ﬂ sigmng :
0| ey Wi [Arsteveringt | o [ ]
gangsklemmen des Moduls vergeben. ’7‘
2| v we [ ] e [ ]
Diese werden im Symbol angezeigt. " we  [enst o3 [senuztauf
N N
— @ w [ ] s [ ]
Iy 4 m ME 05 ‘ NV ‘ e ]7} 06 ’7
we [
" —
Abbildung 24-5
Einstellungen Feldbusmodule FBV
Wahlen Sie in Abbildung 24-6 unter ,Einstellungen” das Feldbusmodul aus.
Sie erhalten weitere Parametertabellen.
Parameter FBV
Name [ ensongen onco
MaX. 12 Zeichen St ( Parameler | Eingange | Ausginge 1 | Ausginge2 | FB-LZ-Diag
. L] _ I i i i SPS-FB .\. nfiguration
Stationsadresse o [Tev o ® 1 Byt o Si
P Tragen Sie die Stationsadresse © setenssmse 2 -

Baudrale 0 2]

im Bereich von 2 bis 125 ein.

2 &Byte (1 Quad) pro St

Automatische Ermatung

-Anzahl FB-Octets-
[C] SLOK off, wenn Feidbus-Fehler L

10ctet
2 Octet
3 Octet
4 Octet
S Octet
6 Octat

N —
[L] Bei FB-Stérung 2M FB-Eingangsbits nicht he

Abbildung 24-6

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

100



23 Modul-Parameter

Bei Modulen mit externer Adressie-
rung wird die Stationsadresse bit-
codiert Uber die Eingange 15 bis I8
des Feldbusmoduls eingestellt. In
diesem Fall muss in diesem Feld der
Wert O eingetragen werden. Dann be-
ginnt die Feldbusadressierung bei 32.

Beispiel:

18 17 16 15 Adresse
0 0 0] 1 33

& Nach einer Anderung der
Stationsadresse ist es zwingend
erforderlich das SL VARIO System
kurzzeitig (ca. 2s) von der Versor-
gungsspannung zu trennen.

Baudrate

» Wiahlen Sie die Baudrate aus.

Mit dem Button erhalten Sie
eine Liste der glltigen Eingabewerte
fir CANopen Bussysteme. Andere
Bussysteme werten diese Eingabe
nicht aus.

Slok-Off bei Feldbusstérung

Ist dieser Haken gesetzt, so schal-
tet das Zentralmodul ab, wenn die
Datenleitung gestort ist.

Bei FB-Stérung ZM FB-Eingangsbits
nicht I6schen

Wahlen Sie diese Funktion an, wenn
bei einer Feldbus-Stérung die Ein-
gangsbits am Zentralmodul nicht
geldscht werden sollen.

SPS-FB Konfiguration Beispiele einer SPS-FB Konfiguration:
Konfiguration der

B |
kommunizierenden SPS. SIftel O I Output
Anzahl FB-Octets 1 1 8x1Byte 8xIByte

Die Anzahl der benétigten Octets 1 2 16x1Byte 16x1Byte
kann automatisch ermittelt oder fest

vorgegeben werden. Die Auswahl

erfolgt Uber die Drop-down Box.
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23.3.2

23.3.3

Modul-Parameter

Bezeichnungen der Eingange/Ausgange FBV

Im Bereich ,Eingédnge” und ,Aus-
géange” " (Abbildung 247) kénnen
Sie 12stellige Namen fir die einzel-
nen virtuellen Ein- und Ausgénge
und der digitalen Eingangsklemmen
vergeben. Diese werdenim Symbol
angezeigt.

FEW 1

FEI1.1.Tire 3
FBY 1

M1 Manuell $

3 FEO1.1,5vskem of

FB-LZ-Diag

Die FB-Laufzeit-Diagnose (Abbildung
24-8) bietet lhnen eine komfortable
Echtzeit-Diagnose. Damit kénnen
Sie Zustande im Zentralmodul an
Ihre Ubergeordnetet SPS senden.

Die Diagnose muss folgendermaBen
parametriert werden:

Steckplatz
z.Zt. nur Zentralmodul moglich.

Elementgruppe
» Wiahlen Sie die Elementgruppe
aus.

Element
» Wiahlen Sie das Element aus.

Lange

Anzeige Uber die tatséchliche
Datenlénge des ausgewahlten
Elements.

» Wihlen Sie nun das Octet und
Byte aus, auf dem Sie die Daten
abbilden méchten.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

‘ Einstelungen ‘ | bNEo | | NOCKE |
Sht [ Parameter |"Eingange | Ausgénge 1 | Ausgange? | FB-LZ
oo | zwv Einging Eingéng
o [ B FBIA [Tare | Fema | || [mt [wanuen |
m I:l FBi2 | | ez | | mz | |
FBi3 | | Fem3 | | m3 | |
N —
Feia | | rem4 | || |me |
‘ Einstelungen | | DHCO | ‘ NOCKEN ‘
Sht ( Parameter | Emgange | Ausgange 1 | Ausgange2 | FBAZ
w| zwv ging
o1 FBV FBO1.1 [Systemok  |FBO3.1 | | FBOS.1 | | FO7a |
® I:l FBO12 | |FBOa2 | | rBos2 | |FRO72 |
| |02 | |FBOa3 | | rBos3 | |FO73 |
n
Abbildung 24-7
| Enstelungen ‘ ‘ DNCo | | OCKEN
Skt Parameter | Eingange | Ausgange 1 |  Ausgange? | FB-LZ-Diag |
o i Steckplatz Elementgruppe Element Lange
01 Fav [zavo [ = |[e-8tA0-werte [=|[e-Bt 01 [+ e ]
[ oyet | Byez | Byes | Bytet | Byes | Bytes | Byte7 | Byles |
04 - Octet
o |:| [ Bywer [ Bytea | Byes | Bytes [ Bytes | Bytes | Byer | Bytes
. ’—‘ = -z = -z = -z = -z
- Octet 4
o7 [ over | Byez | yes | Bytes | myes | Bytes | myer | Bytes |
08 z - z - z z z zZ
‘ Bytel | Byte2 | Byte3 | Bytet | Bytes | Byles | Byta7 | Bytes ‘
1  Octet
[ over | Byez | myes | Bytes | myes | Bytes | myer | Bytes |
o I e I
) I e
14 ‘ Bytel | Byte2 | Byte3 | Byted | Bytes | Byles | ByteT | Bytes ‘
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘
Abbildung 24-8
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23 Modul-Parameter

Es erscheint die Maske ,SL VARIO FB
Laufzeit Diagnose”.(Abbildung 24-9)

Mit der Auswahl ,Einstellung tGber-
nehmen” und dem Button ,Uber-
nehmen” wird festgelegt, in welche
Ausgangsbytes die ausgewahlten
Diagnosedaten geschrieben werden.

Diese werden gelb markiert.
(Abbildung 24-10)

Mit der Auswahl ,Einstellung zurtick-
setzen” und dem Button ,Uberneh-
men” wird diese Festlegung wieder
zurlickgesetzt.

Mit ,ok" wird die Einstellung tber-
nommen.

Bestehende Einstellungen kdnnen
durch nochmaliges Anklicken wieder
zurlickgesetzt werden.

23.4

Einstellungen NIV-Modul

ZMWV 0 Steckplatz

10-Bit AD-Werte Elementengruppe
10-Bit AD1 Element

(@ Einstellung ibernehmen

Ubernehmen Abbrechen

Abbildung 24-9

Slot

[ Parameter | Eingange |  Ausgdnge 1 | Ausgange 2 | FB-LZDiag

() Einstellung Zuriicksetzen

= Steckplatz Elementaruppe Element Linge

o BV [znvo [ | [1eBi AD-Wert= [ ][t aDi [~ zeee ]
[ Bytet | sz | bytes | ‘et | yes Byie6 | By | Byte3 |
16-Bit AD — — — — — — —

3 - Octet ,

Abbildung 24-10

Wahlen Sie in Abbildung 24-11 unter ,Einstellungen” das Netzwerkmodul aus.

Sie erhalten weitere Parametertabellen.

23.41] Parameter NIV

Name
Max. 12 Zeichen

Netzwerkadresse

P Tragen Sie die Netzwerkadresse
dieses Moduls im Bereich von
1bis 8 ein.

Baudrate
P Wahlen Sie die Ubertragungsrate
aus.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

| Einstellungen H DNCO || DNCO-SCANNER || NOCKEN

Slot
Parameter | Eingange | Auspangs |

o 2y Baudrate-
@ 50 kBt
03 1-8
I | —— O st
na

Abbildung 24-11
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23 Modul-Parameter

23.4.2 Bezeichnungen der Eingadnge/Ausgange NIV
Im Bereich ,Eingénge” und ,Ausgénge” | Einstellungen " DNCO DNCO-SCANNER "
(Abbildung 24-12) kénnen Sie 12-stel- - ’ , : ‘
. . . . Parameter Eingdnge Ausgings
Ilge Namen fur dle elnzelnen Hard- 0o Zny Hardware IN1 N2 NS IN§ INT N8
ware Ein- und Ausgangsklemmen, . -
sowie die Netzwerk Ein- und Ausgéange I L IE‘UP | AT
. . NIl 2 | NI118
vergebgn. Diese werden im Symbol - s | | Y
angezeigt. -
m_ Abbildung 24-12
'ﬂﬂg
NIV 2 m‘_
“
'_ NIV 2
r
T MV 2
'&
23.5 Einstellungen SIV-Modul
Wahlen Sie in Abbildung 24-13 unter ,Einstellungen” das SIV-Modul aus.
Sie erhalten weitere Parametertabellen.
23.5.1 Parameter SIV
SSI1/SSI2 Datenlénge SW¥ario Parameter
> Tragen Sie die vom Geber vorge- ‘ Ennstelungen || Dheo || DNCO-SCANNER H NOCKEN
gebene Anzahl der Datenbits ein. sl ( Anserivsstenmen | Parameir |
IL‘ resi 5512
COde o ’W‘q Datenlénge Datenlinge
» Wahlen S|e Binar = L ® Binar-Code ) Gray-Code @ Binar-Code ) Gray-Code
oder Gray-Code aus. ” g
04 o
Bei der Uberwachung mit zwei AL ‘@""“"'ﬂ”'
Gebern (Abbildung 24-14) ist noch . %
folgende Auswahl zu treffen:
Abbildung 24-13
Gesamtlange
| Istwert Geber1 | +1 Istwert Geber 2 | —
Im Eingabefeld muss die Lange des ----------------Ggljjer-.?
zu Uberwachenden Bereichs einge-
tragen werden. Dieser wird mit einer Abbildung 24-14
Toleranz von 6,25% Giberwacht.
Gleichlauf
| Istwert Geber 1- Istwert Geber 2 |
Im Eingabefeld muss die Toleranz fir
die Gleichlaufiiberwachung einge-
tragen werden.
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23 Modul-Parameter

23.5.2

23.6

23.7

23.8

23.9

Bezeichnungen der Eingange/Ausgange SIV

Im Bereich ,Eingénge” und ,Ausgénge” |
(Abbildung 24-15) kénnen Sie 12-stel-
lige Namen fur die einzelnen Hard-

Einstellungen || DNCO || DNCO-SCANNER ||

Sliot

Parameter [ Anschlussklemmen |

00 ZiV géng usgange:
ware Ein- und Ausgangsklemmen, o EM ] ‘ F” —
inpu
sowie die Netzwerk Ein- und Aus- e ™ e
gange vergeben. Diese werden im )
R Abbildung 24-15
Symbol angezeigt.
sy 1 m N
$
Einstellungen DSV/DRV/BIV-Modul
Siehe Kapitel ,Drehzahliiberwachung”.
Siehe Kapitel ,DNCO"
DNCO-Scanner
Siehe Kapitel ,Scanner”
Nocken Parameter
Dieser Menupunkt (Abbildung 24- et || oeo | owoscunes || osed
16) ist erst anwéahlbar, wenn in der DTG
Applikation Nocken platziert wurden. pooens 7]
Dann kénnen diese Uber das pull-
down Meni ausgewahlt und editiert Name ™
|
werden. esehrebung
[ |
Eine Beschrebung der Parameter
finden Sie im Kapitel ,Nocken”. e et 1 fowe ] o amems
Unterer Grenzwert [ S000 0 ... 4294967295
Hysterese 40 0..255
Slot SV :
SSEncoder : Zuricksetzen
| oK ‘ ‘ Abbruch

Abbildung 24-16

Handbuch SAFELINE VARIO Designer 105



24

24

241

Drehzahliiberwachung

Drehzahliberwachung

Mit den Modulen DNSL-ZMV/ZMVK, -ZMVD, -ZMVD?2, -DSV, -DRV -BIV und -SIV ist es moglich,
mehrere voneinander unabhéngige Antriebsbewegungen zu erfassen und auszuwerten.

Sowohlinkrementelle als auch Absolut- oder Resolvermesssysteme kdnnen Uber die verschiedenen
Module ausgewertet werden. Der Anschluss erfolgt Uber eine RJ45 Buchse.

Bei DNSL-ZMV/ZMVK werden die Hardwareeingénge |9 bis 116 zur Erfassung der Antriebsgeschwin-
digkeit verwendet. Zur Detektion der Antriebsgeschwindigkeit kdnnen z.B. Sensoren, Ndherungs-
schalter mit 180° Phasenverschiebung oder ein TTL/HTL Messsystem eingesetzt werden.

Die Konfiguration erfolgt im Designer

P Offnen Sie die Toolbar des entsprechenden Moduls.
P Wihlen Sie das Symbol aus und platzieren Sie es im Logikplan.

Sie erhalten diese Meldung:

@ Bitte beachten Sie dass Sie fur den Wiederanlauf das Wiedereinschaltsperre-Element RTDS bendtigen!
Soll der Hinweis weiterhin eingeblendet werden?

Die Wiedereinschaltsperre RTDS dient zur Aktivierung der Drehzahliberwachung als auch
zur Quittierung von ausgeldsten Drehzahliiberwachungen, damit ein Wiederanlauf moglich ist. Bei
daueraktivem RTDS ist ein automatischer Wiederanlauf méglich und muss durch anderweitige
MaBnahmen verhindert werden!

Ubersicht der Drehzahliiberwachungssymbole

ZMV/ZMVK ZMV/ZMVK ZMV/ZMVK DSV,ZMVD DRV BIV SIv
einkanalig  zweikanalig TTL/HTL
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24 Drehzahliiberwachung

24.2 Eingange der Drehzahliberwachung

Die Ansteuerung der Eingénge kann tUber Hardwareeingéange oder virtuelle Ausgénge erfolgen.

Es kdnnen 4 Betriebsarten ausgewahlt werden:

MTx:

Fx3:
Fx2:
Fx1:

Muten der Betriebsarten. Dieser Eingang wird verwendet, wenn die
Antriebsiberwachung in besonderer Situation unterdriickt werden soll.
Auswahl des Automatikbetriebs

Auswahl des Halbautomatikbetriebs

Auswahl des Einrichtebetriebs

Sind mehrere Eingange gleichzeitig angesteuert, so gilt folgende Prioritat:

MTx = Fx3 = Fx2 - Fx1 - Stillstand

24.3 Ausgange der Drehzahliiberwachung

BR*
.
on

o

-

=

1

Bremsiiberwachung Siehe Kapitel ,Bremsrampenitiberwachung’
Vorwarngrenze (nur beim Zentralmodul)

Stillstand:

H-Pegel bei Vist < VStillstand

L-Pegel bei Vist > VStillstand

unabhéngig von der gewahlten Betriebsart.
hat auch ohne Messsystem H-Pegel.

Drehzahl ok:

H-Pegel bei Vist < Vmax

L-Pegel bei Vist > Vmax

Vmax ist abhangig von der gewahlten Betriebsart.

Ist keine Betriebsart angewahlt, so wird auf die Stillstandsfrequenz tiberwacht:
H-Pegel bei Vst = VStillstand

L-Pegel bei Vlst > VStillstand

Lifteriberwachung:
H-Pegel bei Vist > Vmax
L-Pegel bei Vist < Vmax

Richtungsiiberwachung Siehe Kapitel ,Richtungsliberwachung”

24.4 Parameter der Drehzahliiberwachung

Die Parametermaske fiir die Konfiguration der Drehzahliberwachungen kann Uber das Men(

.Parameter - Tabellen” oder Gber Element Eigenschaften aufgerufen werden (Abbildung 25-1).

Sie ist fur die verschiedenen SL Vario-Module nahezu identisch aufgebaut. Nach Auswahl
des Moduls und der Encoder Schnittstelle wird die entsprechende Maske eingeblendet.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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Drehzahliiberwachung

| Einstellungen || DNCO ” DNCO-SCANNER || NOCKEN
Slot
o [ Ansc DS [ Dsi2 |
| = mfol | | Name % Muting ohne Sensorikiberwachung
-InfDZ _ v| Sicherer Stopp
" [ | Beschreibung [] Sehnellabschattung an 03
® Stilstand [ 1-fach
@ Drehzahliberwachung g Ff’i;?ocﬁ:‘] LAt
03 ) Positionsiiberwachung 0 Ink L Tl
W ]| = S oo
0ms Abschaltverzbgerun
05 |Kema DHCO-Kombination | - | -u ~ < -
(sec) Sens.Uberw Verzog.
06 rAktuele Werte Masc
o7 MT1 unendlich Hz o —
F13 4000 Hz
@ Fiz 3000 Hz
2] F11 2000 Hz -
— 1 50 | nz .
0 l:l FH-MTH 50 Hz N .
1 — S0 | nz .
() Maschinendaten
S I e
14 0.0| Verzogerung (Umdr./sec?)
l:El Abtastrate
| OK | | Abbruch

Abbildung 25-1

Infol
* Name (max. 8 Zeichen)

* Beschreibung (max. 80 Zeichen)

Info 2

* DINA-Kabeladapter-Typ (max. 20 Zeichen)
* Interface (max. 20 Zeichen)

Stillstand
* Antrieb wird im Stillstand
* Antrieb wird im Stillstand

auf Drehzahl Gberwacht.
auf Position Gberwacht.

P> Tragen Sie die zu iberwachenden Inkremente in das zugeordnete Feld ein.

DNCO Kombination

Die zu Uberwachenden Drehzahlen werden in einer Frequenztabelle eingetragen. Siehe Kapitel
+«DNCO Funktion” Im rechten Bereich der Parametermaske kénnen, modulabhangig, diverse
Funktionen an- oder abgewahlt und Parameter eingetragen werden. (Abbildung 25-2)

DSV ZMV

DRV

[] Muting ohne Sensorikiiberwachung
[] sicherer Stopp

[] schnellabschattung an 03

[] 1-fach Messung

[] Sin=+Cos==1

[]IfSTOP=1 == LR=1

SIN/COS : Encoder
0 ms : Abschaltverzogerung

(sec) Sens.[berw Verzig.

Abbildung 25-2

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

|:| Muting chne Sensorikiberwachung
[_] Sicherer Stopp

[] Lifter

[] Welleniiberwachung

Welle Differenz
Welle Pulzanzahl

Intiatoren : Encoder
0 ms : Abschaltverzogerung

2 (sec) Sens.Uberw Verzig.

|:| Muting chne Sensorikiberwachung
[[] sicherer Stopp

[] Schnellabschaltung an 03

[ ] 1-fach Messung

[]fSTOP=1 == LR=1

Encoder
0 ms : Abschaltverzdgerung

(sec) Sens.Uberw Verzig.
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Muting ohne Sensorikiiberwachung
Diese Funktion blendet die Sensorikiiberwachung in der Betriebsart MUTE aus:

* Die Ausgange Drehzahl ok (@ nd Stillstand ® 8 haben H-Pegel.
* MT-Eingangsklemme wird im Symbol grau dargestellt. -
* Symbol wird in der Online Diagnose grau dargestellt, wenn die MT-Klemme aktiviert ist.

Sicherer Stopp

Mit dieser Funktion haben die Ausgénge Stillstand ® 8- und Drehzahl ok ¢ L-Pegel,
wenn keine Sensorik vorhanden ist.

Ohne diese Funktion wird nur der Ausgang Drehzahl ok Clguf L-Pegel gesetzt.
Der Ausgang Stillstand ® 8- behalt H-Pegel.

Schnellabschaltung an O3 bei DS1bzw. O4 bei DS2

Mit dieser Funktion kann der Ausgang O3 (DS1) bzw. 04 (DS2) des Drehzahlmoduls zur Schnell-
abschaltung bei Uberdrehzahl verwendet werden. Dadurch werden Abschaltzeiten < 8ms erreicht.

Der Ausgang Drehzahl ok % muss in der Applikation mit dem entsprechenden Ausgang
verbunden werden.

1-fach Messung

Durch die 1fach Messung kénnen am Drehzahlausgang Abschaltzeiten <4ms erreicht werden.
Sin2+cos2=1

Uberwachung der Signalamplitude. Zusatzlicher Plausibilitétstest fiir SIL3 zertifizierte Sin/Cos Geber.

Bei anderen Sin/Cos Gebern kann das Signal von geringerer Qualitat sein, sodass es haufig zu
Abschaltungen kommt.

If STOP=1=> LR=1

Wird diese Funktion angewahlt, so hat der Ausgang Richtungsiiberwachung =l so lange
H-Pegel, wie auch der Ausgang Stillstand ® - H-Pegel hat.

Lufter

Bei der Lufterlberwachung ist der Ausgang Drehzahl ok ®‘r invertiert und wird mit dem Symbol
v‘ﬁ“dargestellt:

* H-Pegel bei Vist > Vmax
* L-Pegelbei Vist < vmax

Welleniiberwachung

Bei dieser Funktion werden Initiatoren auf Gleichlauf Giberwacht. Sobald die Anzahl der Impulse
an zwei Messeingdngen um den parametrierten Differenzbetrag abweicht, schaltet der Drehzahl-
ausgang der Drehzahliberwachung ab, die mehr Impulse gezahlt hat.

Die Zuordnung der Eingénge ist fest vorgegeben, [19,10] und [I11,112]. Der Differenzbetrag muss
an beiden Drehzahlsymbolen gleich eingestellt sein.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer 109



24 Drehzahliiberwachung

Vorwarngrenze

Bei der Drehzahliberwachung am Zentralmodul tGiber HTL/TTL-Geber, kann der Bremsausgang
et Mk dazu genutzt werden, um anzuzeigen, dass ein prozentualer Anteil der Solldrehzahl
(Vorwarngrenze) Uberschritten ist.

* Erhat H-Pegel, wenn der Istwert kleiner als diese Vorwarngrenze ist.
* Er hatL-Pegel, wenn der Istwert groBer als diese Vorwarngrenze ist.

Die Funktion wird erst aktiv, wenn ein Wert < 100% eingetragen wurde. Dann &ndert sich am
Drehzahlsymbol auch die Bezeichnung des Bremsausgangs. ! Il

Encoder
Angabe der Messsystemsignale

Abschaltverzégerung

Hier kann eine Zeit von Oms bis 750ms eingetragen werden, innerhalb welcher die Uberwachung
nach Erkennen einer Uberdrehzahl abschaltet. Die Verzégerung ist nicht wirksam, wenn im Stillstand
auf Position Uberwacht wird.

Sens.Uberw.Verzog.

Nur bei Drehzahliiberwachung tber Initiatoren am ZMV. In das Eingabefeld kann eine Verzégerungs-
zeit >0 sec. eingetragen werden, innerhalb welcher ein L-Pegel am Sensor anstehen darf, bevor
die Uberwachung abschaltet.

Refresh/Zyklus

Nur bei Drehzahliberwachung tber TTL/HTL-Gebern am ZMV. Die kleinste Gberwachbare Frequenz
betragt bei diesen Uberwachungen normalerweise 50 Hz bei einer Torzeit von 25ms. Uber Refresh/
Zyklus besteht die Mdglichkeit, diese Mindestfrequenz zu reduzieren, indem eine hohere Torzeit

(bis zu 250ms) ausgewahlt wird. Zu beachten ist hierbei, dass sich dadurch die Auslésezeit erhoht.

Beispiel:

Stillstandsfrequenz: S50 Hz
Refresh/Zyklus: 100 ms
Uiberwachte Mindestfrequenz: 12,5Hz

f=(25ms/100ms)x50Hz = 12,5Hz

Aktuelle Werte
In diesem Bereich tragen Sie die zu Uberwachenden Geschwindigkeiten ein.
Hierfir gibt es zwei Moglichkeiten:

P Anwahl ,Manuell”: tragen Sie die Frequenzen direkt bei der jeweiligen Betriebsart ein.
(Abbildung 25-3)

» Anwahl ,Maschinendaten”: Tragen Sie die maschinenspezifischen Daten ein. Die Frequenzen
werden anhand dieser Daten automatisch errechnet. (Abbildung 25-4)

Aktuelle Wert Alduelle Wert

Kemmen  Frequenz O Kiemmen  Frequenz Anrep[sRDEL ]
W2 unendich | Hz . — M2 unendich | Hz e -
F23 5000 Hz . - F23 51200 Hz .
i 3000 Hz @ 22 119466 |Hz Gbersetzung 1
F21 2000 Hz F21 119.48 Hz L Geber O
- 50 Hz — > e Rot. Geber @ [1024 InkiUmdr
FHETE 50 R u 21 I > i Automatikbetrieb (F23) [3000 Uimin
— i £ - 2 B Sonderbetriet (F22) [70 Uimin
& Manusi ) Manusl Einrichtbetrieb (F21) 7 Uimin
) Maschinendaten @) Maschinendaten Toleranz [0 %
Abbildung 25-3 Abbildung 25-4
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24.5

Drehzahliiberwachung

Da eine Uberwachung des absoluten Stillstands aus Betriebssicherheitsgriinden nicht méglich ist,
muss fiir die Uberwachung des Stillstands eine Frequenz hinterlegt werden. Erfahrungsgeman soll
sie bei 5-10% der Einrichtebetriebsgeschwindigkeit sein. Die Uberwachung des Stillstands ist aktiv,
wenn keine Betriebsart angewahlt ist.

Tragen Sie diese Frequenz in das Feld ,Fxx-MT2" ein.
Maschinendaten

Die Frequenzwerte werden anhand von maschinenspezifischen Daten automatisch errechnet.
Nach Auswahl des Achsentyps missen die mechanischen GroBen in die Tabelle eingetragen werden.
Nach Eingabe der zu Giberwachenden Geschwindigkeiten und einem evtl. Toleranzwert, wird der
entsprechende Frequenzwert errechnet und in die Liste der aktuellen Werte Gbernommen.

Dabei erfolgt eine Plausibilitats- Auele Wert ase

Klemmen Freguenz Antrieb
prifung. Ist der Frequenzwert T2 wnendich | "2 Radius
. . F23 51200 Hz Cteinio S
auBerhalb der zuldssigen Werte, e - ey
so wird das jeweilige Feld rot hinter- = =" tin Geber O '
. : Rot. Geber (@) 1024 Ink/Umdr
. 1Hau - = = Automatikbetrieb (F23) [3000 Ulmin
legt. (Abbildung 25-5 EZENT iE
— £ 1B Sonderbetrieb (F22) 70000 U/min
Erst wenn alle Werte im zulassigen © Manuel Enrichtbetrieb (21) 7 imin
. . . . . @ Maschinendaten Toleranz |0 %
Bereich sind, kdnnen diese mit OK
Ubernommen werden. Abbildung 25-5

Wird nun wieder “Manuell” angewahlt, so werden die berechneten Frequenzdaten mit den zuletzt
eingegebenen manuellen Daten Uberschrieben. Bei nochmaliger Anwahl der Maschinendaten,
werden die errechneten Daten wieder eingetragen.

Rampeniiberwachung

Das Drehzahlmodul DSV ermdglicht Rampentberwachung

die Uberwachung einer linearen erzogerung (Umdr.fsec)
Bremsrampe. =[] stastrate

Dazu muss in der Applikation die Ver- Abbildung 25-6

z6gerung und die Abtastrate, sowie
die Geberaufldsung eingetragen
werden. (Abbildung 25-6)

Eine genaue Beschreibung erhalten
Sie im Kapitel ,Bremsrampentiber-
wachung”.

Zusatzliche Parameter bei DNSL-BIV

Beim DNSL-BIV Modul werden die Geschwindigkeiten nur Uber die Maschinendaten eingegeben.
Zuséatzlich muss der Gebertyp genauer spezifiziert werden. (Abbildung 25-6)

BISS Safety Reihenfolge
CPW MT [0 Bit | = |ST [12Bt  [w| @ cPwisPw
SPW MT |0 Bit | w|ST [12Bit [w| O SPWICPW

Abbildung 25-6
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24.6

24.6.1

Drehzahliiberwachung

Besondere Parametereinstellungen
bei Drehzahliberwachung am Zentralmodul

Ein-/Zweikanalige Uberwachung iiber Initiatoren

Besonderheiten bei der einkanaligen und zweikanaligen Uberwachung:

* Beiangewahlter Betriebsart schaltet der Stillstands Ausgang bei ca. 4 Hz ab.
* Wenn keine Betriebsart angewahlt ist, schaltet der Stillstands Ausgang bei 4Hz und der

Drehzahlausgang bei der in der Parametermaske eingetragenen Stillstands Frequenz ab.

+ Das Wiedereinschalten des Drehzahl- und Stillstands Ausgangs erfolgt erst,
wenn die Frequenz <4Hz.

Bei der Drehzahliberwachung Uber Initiatoren erscheinen in der Parametermaske weitere
Auswahlmaglichkeiten. (Abbildung 25-7)

Drehzahloberwachung: Sensorikiberwachung: Parameter Ober:
O" i 19 Einkanalig [] Einkanalig i Maske
“-| @ 18+10 Zweikanalig [] Zweikanalig i) Feldbuskarte

Abbildung 25-7

Drehzahliiberwachung

Einkanalig

Die Anwahl fiir die einkanalige Uber- Egh;ﬂ:!ﬁ:&m;_ﬂ':hung:

wachung erfolgt durch Aktivieren { «N i ::Dﬂn; c kanai
+

von ,Einkanalig” im Parameterfeld weanae

Zweikanalig

Die Anwahl fiir die sichere zweikanalige D

Uberwachung erfolgt durch Aktivieren GD Sz o
von ,Zweikanalig” im Parameterfeld L Ze

Parameter tiber

Die Anwahl Parameter Uber Feldbuskarte ist nur bei Einkanaliger Drehzahliiberwachung zulassig.
Wenn Sie (iber ein Feldbusmodul verfiigen, kénnen die Uberwachungsparameter der nicht sicheren
einkanaligen DZU auch tiber dieses Modul vorgegeben werden. Dazu muss in der Parametermaske

die Auswahl ,Feldbuskarte” angewahlt werden.

Drehzahliberwachung: Parameter Gber:
CD i® 19 Einkanalig i1 Maske
2o 1 18+H0 Zweikanalig i@ Feldbuskarte

In diesem Fall stehen nur 2 Betriebsarten zur Verfigung. Fx1 bis Fx3 werden intern als eine Betriebsart
zusammengefasst. Diese Eingénge des Logiksymbols missen deshalb auch nicht verdrahtet werden.

Die Betriebsart MUTE kann wie gewohnt verwendet und verdrahtet werden.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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24.71

Drehzahliiberwachung

Je einkanaliger Uberwachung stehtim Octet 2 bis 5:

+ Sollwert 2 Byte

* Max. Werkzeug Drehzahlin U/minin 2 Byte
* Inkremente/Umdrehung 1Byte

+ Toleranz bei SS Uberwachung 1Byte

* Anlauframpe 1Byte

* Bremsrampe 1Byte

Byte1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Sollwert Max. WZDZinU/min  INK/Umdr Toleranz ~ Anl.Rampe Br.Rampe

Sensorikiiberwachung

Drehzahliberwachung: Sensorikiberwachung: Parameter Gber:
C‘." i® 19 Einkanalig [_] Einkanalig i Maske
. i1 13+ M0 Zweikanalig Zweikanalig i Feldbuskarte

Bei der einkanaligen Drehzahliberwachung besteht die Moglichkeit, eine zweikanalige Sensorik-
Uberwachung zu realisieren. Dabei muss ein zweiter Sensor, der das negierte Signal liefert auf den
darunterliegenden Eingang geklemmt werden. Der erste Eingang ist dann der eigentliche Mess-
eingang, der zweite Eingang ist lediglich ein Kontrolleingang. Wird auf dem zweiten Eingang ein
Signal erkannt und der erste Eingang erhélt kein Signal, so schaltet der Drehzahlausgang ab.

Anforderungen an die Messsysteme

Eingange fur die Drehzahliberwachung am Zentralmodul

Am Zentralmodul werden die Hardwareeingange IO bis I16 zur Erfassung der Antriebsgeschwindigkeit
verwendet. Zur Detektion der Antriebsgeschwindigkeit konnen z.B. Sensoren, Naherungsschalter
mit 180° Phasenverschiebung oder ein TTL/HTL Messsystem eingesetzt werden.

Anforderung an die Naherungsschalter
+ 2 Signale mit 180° Phasenverschiebung. Ein Schalter vor dem Zahn der andere vor der Licke
am Zahnrad.

+ Positivschaltend gegen 24V DC (PNP)
 Der Aufbau muss im Stillstand mindestens ein high Signal ermdglichen.

1. Auswahlméglichkeit: fiinf Uberwachungen, davon eine sicher

DS1 DS2 DS3 DS4 DS6
Messsystem Sensor ] Sensor 2 Sensor 3 Sensor 4 TTL/HTL
+A +B -A -B
DNSL-ZMV 19 110 I 112 N3 N4 ns ne
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24.7.2

Drehzahliiberwachung

2. Auswahlméglichkeit: vier Uberwachungen, davon zwei sicher

DSI
Messsystem  Naherungsschalter 1
Sensor 1 Sensor 2
DNSL-ZMV 19 10

3. Auswahlméglichkeit: drei sichere Uberwachungen

DS1
Messsystem  Naherungsschalter 1
Sensor | Sensor 2
DNSL-ZMV 19 110

DS3 DS4
Sensor 3 Sensor 4
m N2

DS3

Naherungsschalter 2
Sensor 3 Sensor 4

m 112

DS6
TTL/HTL
+A +B -A
N3 n4 ns
DS6
TTL/HTL
+A +B -A
n3 n4 1s

4. Auswahiméglichkeit: zwei sichere Uberwachungen iiber jeweils ein HTL Messsystem

DS5

TTL/HTL

+A +B -A -B
DNSL-ZMV 19 10 M 112

Messsystem

DS5
TTL/HTL

+A +B -A -B
113 4 115 116

116

116

Eingange fir die Drehzahliiberwachung an
DNSL-DSV, -DRYV, -SIV, -BIV und ZMVD

Mit den Funktionsmodulen DNSL-DSV, DNSL-DRV, DNSL-BIV und DNSL-SIV ist es mdglich jeweils
zwei voneinander unabhangige Antriebsbewegungen zu erfassen und auszuwerten. Ein inkremen-
telles Messsystem (TTL, HTL oder Sin/Cos) oder Ndherungsschalter kénnen tiber das DSV-Modul,
ein Resolvermesssystem liber das DRV-Modul und ein Absolutmesssystem tber das SIV-Modul
oder BIV-Modul iberwacht werden. Die ZMVD Module Gberwachen zwei bzw. vier TTL, HTL, SIN/COS
Messsysteme. Die Konfiguration erfolgt im Designer.

Inkrementelles Messsystem (Sin/Cos, TTL/HTL)

DNSL-

S Encoder 2 Abis5V [ || || | oder ~x~"~-~* 0,8-1Vss SIN/COS

Encoder 1

Resolver-Messsystem

DNSL-

DSV Resolver1 Resolver 2 DM@ 1-10Vss SIN/COS

Absolutmesssystem

DNSL-
SIv 12 N\ 3 4
S Clock _r"
oder Encoder1 Encoder2 |[umm ((
Data ﬁ\TAﬁm{{TTuW\ '
DNSL- E
BIV
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Positionstiberwachung

Positionsuberwachung

Die Positionstiberwachung dient zur
Uberwachung einer Achse oder Spindel
auf einen definierten Bereich.

Dieser Bereich wird Gber die Anzahl
erlaubter Inkremente festgelegt.
(Abbildung 26-1)

Die Positionsiiberwachung aktivieren
Sie wie folgt:

» Wahlen Sie den Encoder Eingang
aus. Hier als Beispiel DNSL DSV
Encoder DSI1.1

» Wiahlen Sie ,Positionsiiberwachung”
aus und tragen Sie die Anzahl der
zulassigen Inkremente ein.

Innerhalb dieses Bereiches kann die
Achse sich links und rechts bewegen,
ohne dass eine Abschaltung stattfindet.

Dieser Wert wird in die Tabelle
LAktuelle Werte"” ibernommen und
beschreibt die Auslésebedingung
fir den ®®-Stillstands- und /8
Drehzahlausgang am DSV-Element,
wenn keine Betriebsart angewahlt
ist (F11-F13, MT1 offen).

Bei DNSL-DRV (Resolvermesssystem)
wird die Zahl 1" eingetragen. Bei
einpoligem Resolver (1 Periode/ Um-
drehung) ist das Bewegungsfenster
+10° ohne dass eine Abschaltung
stattfindet.Bei mehrpoligem Resolver
ist das Bewegungsfenster entsprechend
kleiner.

Bei DNSL-BIV wird die erlaubte Ab-
weichung in Prozent eingetragen
(Abbildung 26-2)
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| Einstellungen

|| DNCO |

DNCO-SCANNER ||

Slot

[ Anschiussklemmen |“D51.1 | D512 |

oo ZNV

=

D

w0
=

.:.
3
@
2

=
o

Info1 "

| name

|

| Beschreibung

r Stillstand

(_» Drehzahliberwachung
(@ Positionsiberwachung

s

=
i

r DHCO Kombination

|Keine DNCO-Kombination

=

=y = s e o
= @ @ = &

IO

Abbildung 26-1

r Aktuelle Wert

Klemmen Frequenz
WT1 unendlich Hz
F13 5000 Hz
@ Fi2 3000 Hz
Fi1 2000

— 150

F11-MT1 50
- 150

rAnschlusskI&mm&n I’Ell1.1 |

r Maschinendaten —

| Name

Info1 |
Info2 |

| Beschreibung

i) Drehzahliberwachung

Stillstand
’V i@ Positionsiberwachung

0.001 % (MT+5T)

Abbildung 26-2
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26 Richtungsiberwachung

26 Richtungsuberwachung

Der Ausgang >l kann zur Richtungstiberwachung eingesetzt werden. Er hatim Stillstand und
bei voreilendem Sinus H-Pegel, bei voreilendem Kosinus L-Pegel. Uber logische Verkniipfung mit
dem Stillstandsausgang kann die Richtung erkannt werden. (Abbildung 27-1)

Hp0003

& [2AND2

Hg0
HED04 0003

Abbildung 27-1
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Bremsrampeniiberwachung bei DNSL-DSV

Bremsrampenuberwachung

bei DNSL-DSV

Das Drehzahlmodul DNSL-DSV
erméglicht die Uberwachung einer

linearen Bremsrampe. (Abbildung
28-1)

» Offnen Sie die Parametermaske
des DV Moduls.

P Definieren Sie die Maschinen-
daten

P Tragen Sie im Bereich ,Rampen-
Uberwachung” die Verzdgerung
ein (max. 4 Vorkomma- und 2
Nachkommastellen).

Bei Spindeln wird die Verzogerung in
Umdr/sec? und bei Achsen in mm/sec?
angegeben.

P Unter ,Abtastrate” legen sie den
Messbereich fest. Je héher dieser
Wert ist, desto langer dauert die
Erkennung der Bremsrampe.

Winschen Sie keine Rampeniber-
wachung, so wahlen Sie diese mit
---ab.

Aus diesen Daten errechnet sich das
Modul die notwendigen Parameter
zur Rampentberwachung.

Erscheint der Verzdégerungswert
rot hinterlegt, wurde ein interner
Grenzwert Uberschritten. In diesem
Fall muss die Abtastrate angepasst
werden. (Abbildung 28-2)
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rAkiuelle Wert:

rMaschi

MT1 unendiich Hz S -
5
A SE iB Steigung [1000 mmUmdr
o -
@ Fiz R = Ubersetzung [3
o
F11 2560 Hz Lin. Geber () i
- gl = Rot. Geber @ [1024 InkiUmdr
u FRE 100 i Automatikbetrieb (F13} 1000 mimin
— i iE Sonderbetrieb (F12) (500 mémin
) Manuell Einrichtbetrieb (F11} |50 mimin
@ Maschinendaten Toleranz |0 %
R iberwachung
Verzogerung (mm/sec?)
10 ms ‘v Abtastrate
10 ms
“leoms
120 ms L
40 ms. OK | | Abbruch ‘
50 ms
—60 ms - =
| —
80 ms -
Abbildung 28-1
Rampendberwachung
_ Verzogerung (Umdr/sec?)
Abtastrate
Abbildung 28-2
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27 Bremsrampeniiberwachung bei DNSL-DSV

Alternativ kann die Berechnung der pAktuslie Wert rMaseni
. . Klemmen Frequenz Antrich l:lj
Bremsrampe auch ohne die Eingabe (0 unendicn | Hz :
. F13 50000 H:
der Maschinendaten erfolgen. In 3 e e _ steigung
. .. . Ubersetzung 1
diesem Fall wahlen Sie ,Manuell”. Fi 1000 Hz Lin. Geber O -
- £ iE Ro er @) [1024 Ink/Umdr
. . . . . . F11-MT1 50 Hz . N .
Nun missen Sie lediglich die Verzo- u = = . Automatkhetrizh (F13) 1 imin
) 2 . Sonderbetrieb (F12) |1 Ufmin
gerungin Umdr/sec f die Abtastrate @ Manuel Einrichtbetrieb (F11) 1 Ufmin
und die Geberauflésung in Ink/Umdr ) Maschnendaten Tokranz 0 *
R iberwachung
elntragen. (Abb|ldung 28'3) Verzogerung (Umdr./sec®)
20 ms Abtastrate
poms ]

Abbildung 28-3

Ist die Rampeniberwachung aktiv,
so hat der Bremsausgang ©&* B des
Bausteins Drehzahliiberwachung
L-Pegel, wenn die Steigung der Brems-
rampe kleiner als die parametrierte
Verzogerungist. Er hat H-Pegel,
wenn sie groBer oder gleich der Abbildung 28-4
parametrierten Verzégerung ist.

Ist die Rampeniberwachung aus-
geschaltet, so hat der Ausgang
L-Pegel. (Abbildung 28-4)
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DNCO-Funktion

DNCO-Funktion

Die DNCO Funktion bei DNSL-DSV, DNSL-DRV und DNSL-ZMV
ermdoglicht die Drehzahliberwachung von

* bis zu 16 verschiedenen Geschwindigkeiten je Encoder Eingang und je Betriebsart.
oder
* bis zu 64 verschiedene Geschwindigkeiten je Encoder Eingang im Automatikbetrieb.

Die Geschwindigkeiten werden in zwei Frequenztabellen (DNCO1und DNCO?2) hinterlegt. Die
Zuweisung, welcher Encoder Eingang auf welche Tabelle zugreift, wird in der Parametermaske des
jeweiligen Drehzahliiberwachungsmoduls festgelegt.

Die Frequenzauswahl erfolgt dann Uber die bitcodierte Beschaltung von definierten Eingangen
auf dem Zentralmodul oder den Funktionsmodulen. 4 oder 6 Eingénge sind dafir vorgesehen. Mit
4 Eingédngen kénnen die Frequenzen fir alle Betriebsarten angewahlt werden. Sind mehr als 16
Frequenzen erforderlich, so sind 6 Eingange daflir vorzusehen. Dann kann die DNCO Funktion aller-
dings nur in der Betriebsart Automatik angewendet werden.

Alternativ kann die Auswahl der Frequenzen in allen Betriebsarten auch Uiber beliebige Eingange
erfolgen. Dafiir muss in der Applikation das Logikmodul ,DNCO-Multiplexer” platziert werden.
Siehe Kapitel ,DNCO Funktion Gber Multiplexer”.

Eingange fiir die Auswahl der Frequenzen
in den DNCO Tabellen

Encoder1 Encoder 2
DNSL-ZMV 1 12 I3 14 15 16 |7 I8
DNSL-DSV 1 12 I3 14 15 16 |7 I8
DNSL-DRV I 12 ] 14 1S 16 17 I8
DNSL-INV I 12 ] 14 1S (5 17 I8
DNSL-IOV 1 12 I3 14 15 16 |7 I8
DNSL-NIV 1 12 I3 14 15 16 |7 I8
DNSL-SIV I 12 ] 14 1S 16 17 I8
DNSL-RMV I 12 13 14 1S (5 17 I8
DNSL-FBV 1 12 I3 14 15 16 |7 I8
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28 DNCO-Funktion

28.2 Anwahlder DNCO Funktion

Die Anwahl der DNCO Funktion erfolgt in der Parametermaske der Drehzahlliberwachung. Das
Drehzahl Element muss zuvor auf dem Logikplan platziert sein.

Im Bereich DNCO Kombination stehen im Drop-down Men sechs verschiedene DNCO Mdéglich-
keiten zur Verfligung. Die ausgewahlte DNCO Kombination wird im dariiber liegenden Fenster
eingeblendet. Die dafir verwendeten Eingdnge werden ebenfalls angezeigt. (Abbildung 29-1)

Keine DNCO Kombination:

Frequenzen werden unter aktuelle
Werte eingetragen.

Umschaltung DNCO-Tabelle 1
Uber eigene Klemmen:

Die Auswahl der zu Uberwachenden
Frequenz aus der DNCO 1Tabelle
erfolgt Uber die bitcodierte Beschal-
tung der Eingédnge des ausgewahl-
ten Moduls.

Umschaltung DNCO-Tabelle 2
Uber eigene Klemmen:

Die Auswahl der zu Uberwachenden
Frequenz aus der DNCO 2 Tabelle
erfolgt Uber die bitcodierte Beschal-
tung der Eingénge des ausgewahl-
ten Moduls.

Umschaltung DNCO-Tabelle 1
Uber fremde Klemmen:

Die Auswahl der zu Uberwachenden
Frequenz aus der DNCO 1Tabelle
erfolgt Uber die bitcodierte Be-
schaltung der Eingange des global
definierten Moduls. Anzuwahlen
unter ,DNCO-Alternative DNCO-
Klemmen”.
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r Stillstand

i@ Drehzahliberwachung
" Positiensiberwachung 0 Ink.

r DNCC Kombination

F11-F13: DSV 1 == Eingédnge: 4, I1-4

Umschalung DNCO-Tabelle-1 Gber gigene Klemmen -

HKeine DNCO-Kombination

Umschaltung DNCO-Tabelle-1 iber eigene Klemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 dber eigene Klemmen
Umschalung DNCO-Tabelle-1 dber fremde Klemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 dber fremde Klemmen
DMCO-Multiplexer

Abbildung 29-1
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28 DNCO-Funktion

Umschaltung DNCO-Tabelle 2
Uber fremde Klemmen:

Die Auswahl der zu Gberwachenden
Frequenz aus der DNCO 2 Tabelle
erfolgt Uber die bitcodierte Be-
schaltung der Eingange des global
definierten Mo-duls. Anzuwahlen
unter ,DNCO-Alternative DNCO-
Klemmen”.

DNCO Multiplexer :

Die Auswahl der zu Uberwachenden
Frequenz aus der DNCO 1/2 Tabelle
erfolgt Uiber das Symbol DNCO-Mul-
tiplexer aus der Toolbar des Zen-
tralmo-duls. Siehe Kapitel ,DNCO
Funktion Uber Multiplexer”.

rAktuelle Wert

Nach Auswahl einer DNCO Kom- Klemmen  Frequenz
. . . . . MT1 unendlich Hz
bination, erscheint diese in den 3| oncot Tavaie | e
Feldern ,Aktuelle Werte". @ F12 DNCO1 Tabelle | Hz
. F11 DNCO1 Tabelle | Hz
(Abbildung 29-2) — - -
F11-MT1 DNCO1 Tabelle | Hz
— 1 Hz

Abbildung 29-2

Die DNCO Kombination wird im
Logikplansymbol angezeigt. (Abbil-
dung 29-3)

Abbildung 29-3

28.3 Frequenztabellen DNCO 1und DNCO 2

Die DNCO-Tabellen werden im Meni ,Parameter-Tabellen-DNCO” oder liber die Parametermaske
des Drehzahliberwachungsmoduls aufgerufen. Legen Sie die Anzahl der Eingénge zur Frequenz-
auswahl fest. Die Auswahl gilt fir beide Tabellen. Ein Mischbetrieb ist nicht méglich!
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28.3.1 DNCO-Frequenzanwahl Giber 4 Eingénge

Die Auswahl der Frequenzen erfolgt Gber die Eingénge I1 bis |4 fir den Encoder 1und IS bis I8 fur den
Encoder 2. Dann steht fUr jede Betriebsart eine Spalte mit 16 Feldern zur Verfigung. (Abbildung 29-4)

P Tragen Sie in die Tabellenfelder [ oot [ B | owoscumes |
der DNCO 1bzw. DNCO 2-Tabelle DHCO Enginge
. . (® 4 Eingénge. O 6 Eingange
die zu Uberwachenden Frequenz-
werte ein. oo ooz ]
Index F13-0.15 F12-0.15 F11-0..15 $5-0.15
0 10043.9 996.87 98.94 92.94
1 11129.91 1104.86 109.63 109.63
TOIeranZ 2z 12020.81 1193.07 121.49 121.49 #
3 12983.03 128357 13121 131.21
Die Toleranz verhindert, dass bei ¢ 1008 16178 1 17
.. 15144 68 1503.13 14917 14817
geringem, prozessbedingtem Uber- R N A TN 5.
7 17218.57 1708.97 169.61 169.61
schwingen der Drehzahl die Dreh- : izmsT | [ msss S 7055
9 19080.35 1893.75 187.95 187.95
zahlliberwachung anspricht. Die oo [mwma ][ wes 19758 19758
11 21143.45 2098.52 208.28 208.28
empfohlene Toleranz ist 10%. ° 22572 26008 2oz ziozs
13 22835.89 232542 2308 230.8
14 24038.8 2385.87 242.96 24296 -Alternative DNCO1-Klemmen-
> Tragen Sle eine TOIeranZ |m 15 25205.08 251156 248.27 24927 =
Bereich 0-20% ein.
P Betatigen Sie den Button |

oK ‘ ‘ Abbruch |

JJoleranz”.

) Abbildung 29-4
Die Tabellenwerte werden neu

berechnet.

Alternative
DNCO1/DNCO2-Klemmen

Wenn die Auswahl der Frequenzen
Uber die Klemmen eines fremden
Moduls erfolgen soll, so muss dieses
hier ausgewahlt werden.

28.3.2 DNCO-Frequenzanwahl iiber 6 Eingénge

Die Auswahl der Frequenzen erfolgt Gber die Eingange I1 bis 16. Dann stehen fiir die Betriebsart
Automatik vier Spalten mit jeweils 16 Feldern zur Verfigung. Somit kénnen 64 verschiedene
Drehzahlen angewahlt werden.
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28.4

DNCO-Funktion

Applikationsbeispiel zur DNCO Funktion am DSV-Modul

Der Encoder Eingang 2 des DSV Moduls soll auf die Frequenz Uberwacht werden, die durch die
Beschaltung der Eingange 15 bis I8 des Drehzahlmoduls DSV ausgewahlt wird. Die Drehzahlen stehen
in der DNCO 1Tabelle. Im Stillstand sollimmer auf 100Hz Giberwacht werden.

» Drehzahlmodul DS2 im Logikplan
platzieren. (Abbildung 29-5)

» Parameter Maske des DSV
aufrufen.

» DSI1.2 anwahlen.

P Bei DNCO Kombination ,Um-
schaltung DNCO-Tabelle 1 Gber
eigene Klemmen” anwahlen.

Die Auswahl wird in ,Aktuelle Werte"”
Ubernommen (Abbildung 29-6).

» DNCO 1anwshlen

P Die zu (iberwachenden Frequenzen
eintragen und mit OK speichern.
(Abbildung 29-7)

P Applikation ibertragen

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Abbildung 29-5

| Einstellungen || DNCO || DNCO-SCANNER ||
Slot
° [ Ansc [ D511 [ Ds12 |
00 | ZNV | Infol | o
Info2
01 | | Beschreibung
(@ Drehzahliberwachung
03 () Positionsiiberwachung 0 Ink.
04 rDNCO Ki i
F21-F23: DSV 1 == Eingdnge: 4, I5-18
5 |ummmDN00-Tm1wereigmemm |v|
06 r Aktuelle Wert: r Maschi —_—
Klemmen Freguenz An
07 I:l MT2 unendlich Hz o
0 I:I F23 DNCO1 Tabelle |Hz
@ F22 DNCO1 Tabelle | Hz
[11:] I:I F21 DNCO1 Tabelle |Hz
- DNCO1 Tabelle | Hz
i I:I F21-MT2 || DNCO1 Tabele |Hz .
1 I:I — DNCO1 Tabelle | Hz
Abbildung 29-6
| Einstellungen ‘ ‘ DNCO | |
DNCO Eingange:
{ @ 4 Eingénge ) 6 Eingdnge
DNCO 1 DNCO 2
Index F13-0.15 F12-0.15 F11-0.15 55-0.15
0 60564.44 40166.13 20085.43 98.94
1 50604.16 30285.79 100438 9894
2 3986.55 20085.43 9063.34 9394 #
3 30285.79 10043.9 797218 9894
4 20085.43 9063.84 7011.98 98.94
5 1.0 1.0 1.0 1.0
6 1.0 1.0 1.0 1.0
T 1.0 1.0 1.0 1.0
8 1.0 1.0 ho 1.0
8 10 1.0 1.0 1.0
10 1.0 1.0 1.0 1.0
1 1.0 1.0 1.0 1.0
12 1.0 1.0 1.0 1.0
13 10 1.0 1.0 1.0
14 10 1.0 1.0 1.0 -Alternative DNCO1-Klemmen
1 1.0 1.0 1.0 1.0
‘ oK ‘ ‘ Abbruch ‘
Abbildung 29-7
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28 DNCO-Funktion

Eingénge des DSV-Moduls

» Die Eingange auf dem Drehzahl-

modul beschalten. adex 1 L = E
L X . (o] (6] 0 0 0]
Im Beispiel in Abbildung 29-8 wird . o o o :
auf die Tabellenwerte im Index 3 ) o o . o
Uberwacht. 3 o o . .
4 0 1 (0] (0]
5 (] 1 (o] 1
6 (0] 1 1 (0]
7 0 1 1 1
Index F13-0..15 F12-0..15 F11-0..15 55-0..15
0 50564.44 4018813 2008543 9594
1 50504.16 3028579 10043.9 55.94
2 3986.55 2008543 9063.24 9594
3 [ 3ozes7e | [ 1o0e3s | [ 7e7218 | [ @sme |
4 | 2008543 || o0e3se || 701198 ||  s3me |
Abbildung 29-8
28.5 DNCO Funktion tiber Multiplexer
Mit dem Element "DNCO MUItIpIe_ | Einstellungen " DNCO " DNCO-SCANNER "
xer” kann die Auswahl der Frequen-
zen aus der DNCO Tabelle tiber =t (s [Dsta | psiz |
beliebige Eingénge erfolgen. Dazu o av | | | Name
. -InfUZ i
muss in der Parametermaske des ol | | Beschreibung
H Stillstand
Drehzahlelementes der ,Multiple e ] ® Drehzahiberwachung
xer" als DNCO Kombination ausge- 03 () Postionsiiberwachung 0 ink
wahlt werden. (Abbildung 29-9) A F“w K —
. 05 DNCO-Multiplexer -
Es stehen 2 Multiplexer zur L] -]

Verfiigung. Abbildung 29-9

Die Zuweisung der Multiplexer 1
und 2 zu den Encoder Eingédngen
ist fest!

Der Multiplexer DNCO Tlist der
Uberwachung am Encoder 1,7, 9, 11,

13 zugewiesen und verweist auf die
DNCO Tabelle 1.

Der Multiplexer DNCO 2 ist der
Uberwachung am Encoder 2, 8,10,

12,14 zugewiesen und verweist auf
die DNCO Tabelle 2.
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28 DNCO-Funktion

Toolbar Auswahlliste  Logikplan DNCO 1Tabelle Beschreibung
- O ey ———— Die Eingénge 1..15 des
- :{ = :{ = Multiplexers entsprechen
. Do e i s denlindizes der DNCO
Tabelle.
DNCOI
fiir DS1,DS7, Hat ein Eingang H-Pegel,
DS9, DSTI, DS13 so wird auf diesen Index-
wert Uberwacht.
DNCO?2 Ist kein Eingang am
fur DS2, DSS, Multiplexer beschaltet,
DSI0, DST12, so wird auf die Drehzahl
DS14 Uberwacht, die im Index
O hinterlegt ist.

Sind mehrere Eingédnge
beschaltet, so gilt der
hoher wertige.
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291
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Feldbus Module DNSL FBV

Feldbus Module DNSL FBV

Feldbus Ein- und Ausgange

Die Feldbusmodule der SL VARIO Reihe verfuigen Uber 4 x 8 (FBI1.1-FBI1.8 bis FBI4.1-FBI4.8) Eingange
und 16 x 8 Ausgange (FBO1.1-FBO1.8 bis FBO16.1-FBO16.8).

Uber die Eingange werden Signale vom Feldbus Master an SL VARIO tibermittelt.
Uber die Ausgénge werden Signale von SL VARIO an den Feldbus Master tibermittelt.
AuBerdem stehen 8 sichere digitale Eingénge zur Verfligung.

ACHTUNG

P Feldbus Eingange diirfen nicht fiir Anwendungen der ,Funktionalen Sicherheit” verwendet
werden.

Die Parametermaske der Eingadnge enthalt folgende Informationen bzw. Parameterfelder

* Elementname, Modulname und Steckplatz-Nummer des Moduls
* Name (max. 8 Zeichen)

* Beschreibung (max. 80 Zeichen)

» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
. Eingang SlVario-FBV 1 X Fev 1 2 Feldbus Eingang
.
rBezeichnung ———=  Empfangt Daten
|Name . vom Feldbus
S Master.
eschreibung
| |
i eichnung Entpref
O 4m
FEIN.1 [Start? ||| @ 1en
O 16n
FB-OUT SLVario-FBV X Fev 1 Feldbus Ausgang
Bezeichnung Ubermittelt Daten
Hame zum Feldbus
[stop .
- Master.
eschreibung
| |
Klemmenbezeichnung
Klemme: FBO1.1 StopF
Slot: 1
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29 Feldbus Module DNSL FBV

29.2 RTFB

Toolbar Parametermaske
F RTFB

ﬁ ﬁ ﬁ Bezeichnung
RTFB
Hame
|Freigabe{
Beschreibung
|

29.3

Toolbar

Parametermaske

FB-Versions-Information

VIMFO Eigenschaften

r Bezeichnung
VINFO
Name

Beschreibung

1 WVersion

‘ 0K

Abbruch

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Beschreibung

Uber das RTFB
Eingangssignal
koénnen die Feld-
bus Ausgange
aktiviert bzw. de-
aktiviert werden.

Das Symbol ist
nicht zwingend
erforderlich,
muss aber, wenn
eingesetzt, ver-
drahtet werden.

Es kann nur einmal
platziert werden.

Beschreibung

Die eingetragene
Versionsnummer
(1..255) wird mit

der Versionsinfor-
mation des Feld-

busses verglichen
(FBI8.1. bis FBI8.8).

Bei Gleichheit
schaltet der
Ausgang.
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30 Kaskadierung

30 Kaskadierung

Ein Kaskadenaufbau ermdéglicht die Aufteilung der Module einer Applikation auf verschiedene
Schaltschranke. Zum Aufbau einer Kaskade werden Module DNSL-CMV benétigt. In der Basisein-
heit befinden sich das Zentralmodul und evtl. weitere Funktionsmodule, sowie ein CMV-Modul im
letzten Slot.

Die Peripherieeinheiten verfligen Uber je ein CMV-Modul im ersten Slot und tber ein oder mehrere
Funktionsmodule. Es kénnen bis maximal 5 Peripherieeinheiten projektiert werden.

Die Adressierung erfolgt durch die Beschaltung der CMV Eingédnge ADI...4.

30.1 Konfiguration einer Kaskade

P> Aktivieren Sie die Kaskadierung, B ~ | oo |
indem Sie in den Einstellungen s S —
des Zentralmoduls (Menu o [z — -
,Parameter - Tabellen”) I ‘ H [ vertsanon
02
.Kaskade"” anhaken. . [ 2 ] Sokverzsgenng (s)
Abb|ldun 3"_" Erweiterung ZWV zur [ZK (Inter Zentralmodul Kommunikation)
( 9311 * et CAN Adtassinung fr 25
05 ov
08 |:| Muting o pzl S;:::‘r:b;
. 07
» Uber die Schaltflache ,Kas- . SS e =
kadierung” gelangen Sie in w[ | ||mwese [— [v]O[amwen ||| 0 O O
. . . 112: Mute-Adr. —_ A4 D Auswahl 04 D D
das Konfigurierungsmenti. L s 0 || o« 0 O
(Abb”dung 3]_2) " |:| T e I e T 06 [ O
B |:| 115: Mute-Adr. — > |[]| Auswah
13I:| 116: Mute-Adr. = w || Auswan ;Kamde
14 ‘ ‘
Abbildung 31-1
Im Konfigurierungsmen( legen 87 SLVario
Sie die Peripherieeinheiten fest: Datei Parameter Projekt Ansicht Uberfragung Simulation Hilfe

(Abbildung 31-3) DEEE

| B Geratekonfiguration " Logik" Rack Diagnose " Kaskadierung |

P Tragen Sie die Anzahl der
Peripherieeinheiten ein. Abbildung 31-2

‘na Geratekonfiguration H Lug\KH RackDiagnose H Kaskadierung

P Adressieren Sie die Racks.

Aktuelle Geratekonfiguration (projektierte Module)

T
In der Grafik sehen Sie die Gesamt- i el el el I
anzahl der projektierten Module und IF:*:?"? ARENER
die Aufteilung der einzelnen Racks.

jj:t:m::m::m:
Jedem Rack ist ein Kaskademodul || =5 || = || =
CMV vorangestellt. An diesem wird oEEE Fu Bt Bt

Ihnen die notwendige Beschaltung

der CMV Eingange ADI...4 grafisch T —
angezei ST —— I
gezeigt. | -

Pergn 2 acka IE

Abbildung 31-3
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31

31.1

31.2

Netzwerkmodul

Netzwerkmodul

Mit dem Netzwerk Modul DNSL-NIV kénnen bis zu acht Racks untereinander vernetzt werden.
Ein Rack besteht dabei aus einem Zentralmodul, einem NIV-Modul und bis zu dreizehn weiteren
Funktionsmodulen.

Konfiguration des Netzwerkmoduls

P Platzieren Sie das NIV-Modul in der Gerétekonfiguration.

Es kann an einen beliebigen Slot gesetzt werden.
P Tragen Sie die Netzwerkadresse in der Parameter-Tabelle des NIV-Moduls ein.
P> Platzieren Sie die Ein- und Ausgénge des NIV-Moduls sowie das RTNI-Element.

Netzwerk Ein- und Ausgéange

Die Netzwerk Module verfuigen Uber 7 x 32 Ein- und Ausgénge zur Kommunikation untereinander.
AuBerdem stehen 8 sichere digitale Eingédnge und 4 sichere Halbleiter-Ausgange zur Verfligung.

Die Parametermaske der Eingadnge enthalt folgende Informationen bzw. Parameterfelder

* Elementname, Modulname und Steckplatz-Nummer des Moduls
* Name (max. 8 Zeichen)

* Beschreibung (max. 80 Zeichen)

» Klemmenbezeichnung (max. 12 Zeichen)

* Netzwerkknoten-Nummer

Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
IN1x NI-IN Eigenschaften X | v os mﬁ Eingang NIV1.1
e S5 Empféangt Daten
Name
[knotent | ‘ |IN1.x| ‘ vom Netzwerk 1

Beschreibung
|Netzw erk 1 |

Klemmenbezeichnung Stop F |

Netzwerkknoten-Nummer 1

0K ‘ ‘ Abbruch
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31.3

Name
[knotent

Beschreibung

Netzwerkmodul
Toolbar Parametermaske Symbol Beschreibung
Out 1.x NI-OUT Eigenschaften - b e Ausgang NIVOL.1
HCIES BE - Ubermittelt Daten

zum Netzwerk 1.

|N etzwerk 1

Start W

Netzwerkknoten-Mummer

1

oK |

Abbruch

RTNI (Netzwerkfreigabe)

Die Netzwerkeingénge haben nach dem Einschalten sowie im Stérungsfall (z.B. Unterbrechung der
Netzwerkverbindung) L-Pegel. Die Eingange missen Gber das RTNI Element fir die Aktualisierung
freigegeben werden. Dadurch ist ein kontrolliertes Anlaufen gewahrleistet.

Uber den R-Eingang ist es moglich, die Netzwerkeingénge zuriickzusetzen.

Auf Netzwerkausgange wird kein Einfluss genommen. Diese kdnnen direkt nach dem Einschalten
oder nach/wéahrend einem Stérungsfall abgefragt werden.

Das RTNI Symbol ist Uber die Toolbar des Zentralmoduls anwahlbar.

Toolbar Parametermaske

Symbol

Beschreibung

RTH

w

S-Eingang:
Freigabe der Netz-

Bezeichnung
RTNI
Name

Beschreibung

werkeingange.

R-Eingang:

| Ricksetzen der

Netzwerk-ein-
génge. Dieser ist

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

dominant.

Nach dem Uber-
tragen und nach
Power off wird
RTNI zurtickge-
setzt!
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31 Netzwerkmodul

Beispiel: (Abbildung 32-1)

An der Netzwerkverbindung von Knoten 1zu Knoten 2 ist ein Stérungsfall aufgetreten:

* Die Netzwerkeingange NIVI1.1 am Netzwerkknoten 2 und NIVI2.1 am Netzwerkknoten 1
werden auf L-Pegel gesetzt.

* Knoten 3 sendet und empfangt weiterhin Informationen von Knoten 2.

» Die Netzwerkeingdnge mussen tber den S-Eingang des RTNI wieder freigegeben werden.

NIVOZ.1 \\ NIVIA Aa-------NIVI3. 1 NIV=2.1
Knoten-1 \\ Knoten-2 Knoten-3
NIVI2.1 | \\ NIVO1 1------NIVO3.1 NIVIZ2. 1
Abbildung 32-1

31.4  Applikationsbeispiel

Rack 1 Rack 2
NW-Adresse: 1 NW-Adresse: 2

ZMV NIV ZMV NIV

NT © . o1 © .
L] L]

Der Eingang IN1des Zentralmoduls 1 (NW-Adresse 1) soll den Ausgang O2 des Zentralmoduls 2
(NW-Adresse 2) schalten.

In der Applikation des Racks 1setzt der digitale Eingang IN1den Netzwerkausgang NIO2.1.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer
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31 Netzwerkmodul

Hat der Eingang H-Pegel und RTNI ist gesetzt, so schaltet der Transistorausgang O2 des Netzwerks 2.

ACHTUNG

A P Das RTNI-Element muss platziert und der S-Eingang einmal aktiviert werden.
(Abbildung 32-2)

Abbildung 32-2
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32

Muting

Muting

Diese Option dient zum Ausblenden von Funktionsmodulen, damit eine Applikation fiir unterschiedliche
Ausbaustufen verwendet werden kann. Das Muten erfolgt Giber Eingange I9 bis 116 des Zentralmoduls

oder Uber die Software.

ACHTUNG

P Die gemuteten Module miissen aus dem Rack entfernt werden.
» Anderung der Hardware und Ubernahme der Einstellungen nur Giber POWER OFF.

P Die Zusténde der Logikbausteine der ausgeblendeten Module werden auf logisch ,0”

gesetzt wenn keine andere Auswahl getroffen wurde.

Die Funktion ,Muting” wird im Menu
sParameter-Tabellen” parametriert.

» Wihlen Sie das Modul aus,
welches gemutet werden soll.

In Abbildung 33-1wirde der Eingang
IN13 auf dem Zentralmodul das
Drehzahlmodul DSV 2 muten.

Das Muten kann auch tber die Soft-
ware des Zentralmoduls erfolgen:

P Wihlen Sie das Modul aus,
welches gemutet werden soll.

P Haken Sie das Kastchen ,SW"
dahinter an.

In Abbildung 33-2 wiirde das RMV
gemutet. Der Eingang |9 wird nicht
bendtigt.

In manchen Féllen ist es notwendig,
dass Zustande der ausgeblende-
ten Module zur Weiterverarbeitung
gesetzt bleiben missen. Dies kann
in der ,Muting Auswahl” definiert
werden.

» Wihlen Sie ,Auswahl” an.
(Abbildung 33-2)

P> Definieren Sie, welche Elemente
dieses Moduls weiterhin gesetzt
bleiben sollen.
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SLVario Parameter

‘ Einstelungen H rco ‘l DNCO-SCANNER

st Parameter | | Refresh

ZMUK

Hame.

@

Erwelterung ZMV zur 2K (inter

2 Slok Verzbgerung ()

] Autostart

] verifikation

Muting

TTITEOETN

sw [] Kaskade
” wmtean. 05V 4 || [ Auswan
] 110: Mute-Ar, — || O] Auswani I:E Reset Z
08 111: Mute-Adr. = > | ] Auswahl
" 112: Mute-Adr. — [ O| Auswan
113: Mute-Adr. — [ O| Auswan
" 114: Mute-Adr. — |¥| O] Auswan
H 115 Mute-Adr. — w | []| Auswahl
1 e e adr, | O] Auswaht
DSV &
Lt v &
‘ oK. ‘ ‘ Abbruch
Abbildung 33-1
Muting
SW
19: Mute-Adr. RMV 5 |w Auswahl
M0: Mute-&dr. — w | [ ]| Auswah
11: Mute-Adr. - | [ ]| Auswahl
H? Mute_adr | — w1l Auswanl

Abbildung 33-2
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32 Muting

In Abbildung 33-3 bleibt der Eingang
INTund der Ausgang des SK2 dieses
Moduls gesetzt.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

MUTING AUSWAHL X
Elementauswahl zum Muten
Eingangs Sicherheitskreise Drehzahluberwachung—
N ] [ sKk1 []ss1
CIm2n sK2 Coz1
CImzp [ sk3 ] LRt
[Imap [] ske [Br1
CImsn
CImen
Cmw7n
[Iman
[]ssz
[Jozz
[]LR2
[]BR2

0K

‘ | Abbruch

Abbildung 33-3
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33 Passwortschutz fiir die Applikation

33 Passwortschutz fiir die Applikation

Jede Applikation kann mit bis zu 3 verschiedenen Passwortern geschiitzt werden. Jedem Passwort
werden unterschiedliche Berechtigungen (Kompetenzen) zugewiesen. Diese Berechtigungen
werden in den Level O bis 3 definiert.

Desweiteren kann festgelegt werden, ob eine Applikation grundsétzlich in einem definierten Level
ladbar ist, oder ob grundsétzlich eine Passwortabfrage erscheint.

Die Einstellungen und Kompetenzen werden beim Abspeichern der Applikation ibernommen.
Beim Ubertragen der Applikation wird das Passwort von Level O auf dem Zentralmodul gespeichert.

Somit ist SL VARIO passwortgeschiitzt! Das Ubertragen einer anderen Applikation ist nur mit giiltigem
Passwort moglich.

ACHTUNG

A P Im Zentralmodul kann nur ein Passwort gespeichert werden!
P Im Designer kann dieses Passwort in zwei verschiedenen Mendis erzeugt werden.

Passworteingabe DNSL-ZMV
im Designer im Meni ... Geratepasswort

1. Projekt-Einstellungen-
Sicherheitseinstellungen

8-stelliges PW eingeben - x| x| T x| T T T T

1 131 51 T3 T T T T Applikation Ubertragen

2. Projekt-Passwortschutz

8-stelliges PW eingeben

XX 12K X XX 12X [ X

A ACHTUNG

P Das Loschen des Geratepasswortes kann nur im Menti «Einstellungen” erfolgen.
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33 Passwortschutz fiir die Applikation

Die Parametermaske fir den Pass- Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung
wortschutz wird tber das Menti Is=EIE =
+Projekt - Passwortschutz” aufgerufen.

| B85 Geratekonfiguration " Logik " Rack Diagnose

Wurde der Passwortschutz aktiviert,
so erscheint ein Schloss-Symbol mit
aktuellem Level im Navigationsbe-
reich der Designermaske (Abbildung
34-1). Hierlber kann die Parameter-
maske ebenfalls aufgerufen werden.

Abbildung 34-1

33.1 Einstellungen

Die Vergabe der Passworter und die Definition der Kompetenzen kdnnen nurim Level O erfolgen.
(Abbildung 34-2)

Aktuelles Projektlevel

. .. SLVario - Passwortschutz x
Anzeige des angewahlten Levels.
Aktuelles Projektievel 0
Einstellungen | Kompetenzen | Level wechseln |
Passwortschutz
Passworlschutz fir Projekt aktivieren: @ Ja ) Nein
fu r Projekt aktivieren Laden der Applkation ohng Passworterlaubt. @ Ja () Nein
Aktivieren des Passwortschutzes Pasaior fotigen i ovett: e ]
Passwort wiederholen fur Level 0 rrasins
Passwort festiegen fir Level 1 é
i i PaSSWOM wiedemolen furLevel1:  [wwwwee |
Laden der Appl Ikatlon Passwort festlegen fir Level 22 [sessss
ohne Passwort erlaubt Passwort wiederhoken fir Level2. [we]

* Ja: Die Applikation kann ohne
Passwortabfrage gedffnet
werden.

* Nein: Die Applikation kann erst

nach Eingabe des korrekten
Passwortes gedffnet werden.

SchiieRen

P Tragen Sie die Passworter ein.
(max. 8 Zeichen, keine Sonder- Abbildung 34-2
zeichen)

» Ubernehmen Sie die
Einstellungen.
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33 Passwortschutz fiir die Applikation

33.2 Kompetenzen

In der Parametermaske ,Kompeten-
zen"” (Abbildung 34-3) legen Sie die

Aktuelles Projektievel 0

[ I | Level wechsein |

Berechtigungen fiir die einzelnen Level O (Konstrukieur] 4 (Monteur) 2 (Becioner)
Levels fest. Parameter ansshen
Parameter dndern O
Schaltplan ansehen [m]
. Eigenschaften der Logikelemente ansehen (] (]
Aktue"es PrOjektleve| z\genscnaﬂen der Lgug\ke\ememeanuem [m} [m}
Anzeige des angewahlten Levels. S = =
Logik andern | ]
History ansehen O (]
Die Kompetenzen fur Level O (Kons- IR o a
. . . Validierung (] O
trukteur) sind alle aktiviert und kon- Pkt crucken o o
. .. Applikation speichern [m} [m}
nen auch nicht deaktiviert werden. Appikaion dbortragen o o
] ]

Passwort in ZMV dndern/setzen

Ubernehmen

P Aktivieren Sie die Kompetenzen

fur Level 1und Level 2.

» Ubernehmen Sie die
Einstellungen.

Abbildung 34-3

Die Kompetenzen ermdglichen dem Bediener folgende Funktionalitaten:

Parameter ansehen:
* Das Anzeigen der Parameter

Parameter &ndern:
 Das Anzeigen und Andern der Parameter

Schaltplan ansehen:
* Anzeigen des Schaltplans (Logik)

Eigenschaften der Logikelemente ansehen:
* Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)

Eigenschaften der Logikelemente andern:
*  Anzeigen und Andern der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)

Eigenschaften der Analogfunktionen ansehen:
* Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Analogbausteine im Schaltplan (Logik)

Eigenschaften der Analogfunktionen &ndern:
*  Anzeigen und Andern der Eigenschaften der verwendeten Analogbausteine im Schaltplan (Logik)

Logik andern:

* Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
* Hinzufigen und Entfernen von Modulen in der Geratekonfiguration

* Hinzuflgen und Entfernen von Logikbausteinen im Schaltplan (Logik)

» Verbindungen I6schen/hinzufiigen
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Passwortschutz fiir die Applikation

Projektvergleich:
» Ausfiihren des Menipunktes Projektvergleich

Validierung:
* Ausfiihren des Menupunktes Projekt Validierung

Die nachfolgenden Aktionen sind nur in Level O mdglich,
und auch nicht fur die Level 1bzw. 2 freischaltbar:

* Seite hinzufiigen
* Label hinzufligen
* Seitenanordnung

33.3 Levelwechseln

In der Maske ,Level wechseln”
(Abbildung 34-4) kénnen Sie
zwischen den Leveln umschalten.

Aktuelles Projektlevel
Anzeige des angewahlten Levels.

P Wahlen Sie den Level aus, in das
Sie wechseln méchten.

P Tragen Sie das Passwort fiir
dieses Level ein.

P> Betatigen Sie den Button
.Level wechseln”.

Handbuch SAFELINE VARIO Designer

Aktuelles Projektlevel: V]

r Einstellungen r Kompetenzen |/ Level wechseln

R 1 o2

Passwort eingeben fir ausgewadhtes Level:

Level wechseln ‘

Abbildung 34-4
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34 Simulation

34 Simulation

Der SL VARIO Designer bietet die Moglichkeit, die erstellte Applikation am PC zu simulieren. Die

Bausteine werden durch einfache Mausklicks oder Schieberegler ein- und ausgeschaltet oder

gesteuert. So kdnnen die Signalverlaufe gleich direkt nach der Applikationserstellung nachgebildet

werden. Ein Ubertragen zur Hardware ist nicht notwendig.

34.1 Starten der Simulation

no Simulation Hilfe

P Starten Sie die Simulation mit dem
Button ,SIMUL”. (Abbildung 35-1)

Der griine Button zeigt an, dass die - AR A [@oven[@smor] [aw ofrer 1fosy 2
Simulation aktiv ist. Menlpunkte, die
nicht mehr anwéahlbar sind, werden
ausgegraut.

Abbildung 35-1

Im Logikplan werden die Zustande
der Gatter und die Signalverlaufe
durch entsprechende Farben sicht-
bar. (Abbildung 35-2)

Die Farbe der Verbindungen kannin
der Menlileiste unter Projekt-Einstel-
lungen-Anpassen verandert werden.

Gleichzeitig 6ffnet sich das Simulation X
Simulation-Funktionsmendi. 01— ZvK 0 | stecipitz
(Abbildung 35-3) =— W [0z [ o
. . Lo B= | 0o
In diesem sind die Eingénge, Dreh- e Qos
. . _ s oz
zahluberwa.chungen und S.lcher S o
heitskreise je Modul aufgelistet. Owe
[me
07—
Die grau hinterlegten Felder sind Dy
¢ ¢ | o
sogenannte Schnelltasten. Diese Ons
. . . . o
kdnnen vorab bestimmten Eingan- Ow
gen zugeordnet werden. E -
. . . . 12— [ mis
Die Simulation der Bausteine kann D
Uber dieses Funktionsmenu erfolgen . Lymie
oder direkt im Schaltplan durch An- 15—
k|ICken deS Jeweillgen SymbOlS. Einstellungen bei Simulationsstart Gbernehmen
. . . . . [v] POWER
Die Einstellungen in diesem Menu §
D Hysterese(AnalogElemente)
werden beim Verlassen der Simu-

lation nur Gbernommen, wenn der Abbildung 35-3
Haken ,Einstellungen bei Simula-
tionsstart Ubernehmen” gesetzt ist.

POWER: Durch Wegnahme des
Hakens wird ein Power off simuliert.
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34 Simulation

34.2 Simulieren der Eingange

Die Simulation der digitalen Eingange, der Feldbuseingéange, der Netzwerkeingange und der
Schaltmatten erfolgt durch Linksklick auf das entsprechende Symbol. Der Eingang &ndert seinen
Zustand. Dies wird, wie auch bei der Online Diagnose durch eine griine Eingangsklemme und
farbiger Verbindungslinie sichtbar.

M o m' FBY 2 NI 3 m‘ My 0 [ M4

ACHTUNG

A P> Bei den Netzwerkeingangen ist zu beachten, dass die Freigabe RTNI gesetzt sein muss,
damit sie durchschalten.

Alternativ kénnen Sie die Eingéange
auch Uber das Funktionsment ein-

o — ZMV 0 w | Steckplatz

und ausschalten. (Abbildung 35-4) 02— N [T DZ0 [ sK
o ald
» Waihlen Sie das gewlinschte N2 02
Modul (Steckplatz) aus. [ ms [Jwo

. . [ m4 o4
P Haken Sie den Eingang an. s
[ s
= il

Abbildung 35-4
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34

34.21

Simulation

Schnelltastenzuordnung

Digitale Eingange konnen sogenannten Schnelltasten zugeordnet werden.

Dazu muss die Simulation ausgeschaltet sein.

» Wahlen Sie in der Meniileiste unter
L»Simulation” das Simulation-
Funktionsmenu an.

» Waihlen Sie im Logikplan mit der
rechten Maustaste den entspre-
chenden Eingang aus.

» Wihlen Sie die Funktion
LSimulation: Schnelltasten
Zuordnung..”. (Abbildung 35-6)

Dann 6ffnet sich das Fenster
+~Auswahl: Tastenbelegung”.

» Ubernehmen Sie die voreinge-
stellte Taste mit ,ok” oder wahlen
Sie eine andere Taste aus.
(Abbildung 35-7)

Die Schnelltaste wird mit diesem
Eingang belegt. (Abbildung 35-8)

Sie kann jederzeit mit einem ande-
ren Eingang Uberschrieben werden.

Nun kdnnen Sie diesen Eingang Gber
die Schnelltaste ein- und ausschal-
ten. Im eingeschalteten Zustand ist
das Feld griin hinterlegt.

(Abbildung 35-9)
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LVario * -

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung

DEEEe

Abbildung 35-5

Kopieren

Kopiere in Datei ...

Entfernen

Verschieben nach ...

Eigenschaften

Simulation: Verdrahten mit...

Hilfe ...

Eingang > Duplikate

Abbildung 35-6

Auswahl: Tastenbelegung =

Simulation | Hilfe

Simulation - Funktionsmeni |

@ o
02: -

Abbildung 35-7

01: IN4 (NIV 4) ZWV 0 w | Steckplatz

w_ m
g Or
04— [ mz oz

Abbildung 35-8

Abbildung 35-9
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34 Simulation

34.2.2

34.3

Eingange virtuell verdrahten

Digitale Eingange konnen fur die Simulation virtuell mit einem beliebigen Ausgangverdrahtet werden.

P Wahlen Sie im Logikplan mit der
rechten Maustaste den entspre-
chenden Eingang aus.

» Wahlen die Funktion ,Simulation:
Verdrahten mit...” (Abbildung 35-10)

Sie kdnnen jeden beliebigen projek-
tierten Ausgang mit diesem Eingang
virtuell verdrahten.(Abbildung 35-11)

» Wiahlen Sie den Steckplatz und
den Ausgang aus.

P Aktivieren Sie die Verdrahtung,
indem Sie ,Externe Verdrahtung
aktivieren” anhaken.

Soll die Verdrahtung wieder aufge-
hoben werden, so reicht es, dieses
Hakchen zu entfernen.

Einen verdrahteten Eingang erkennen
Sie am geanderten Symbol.
(Abbildung 35-12)

Der Eingang verhalt sich nun wie der
virtuell verdrahtete Ausgang.

Kopieren

Kopiere in Datei ...

Entfernen

Verschieben nach ...

Eigenschaften

Simulation: Verdrahten mit...

Hilfe ...

Eingang > Duplikate

Abbildung 35-10

Externe Verdrahtung

Dieses Gatter verdrahten mit

ZNVE 0 Steckplatz

Hame

Beschreibung

[] Externe Verdrahtung aktiviersn

[] Externe Verdrahtung - Invertiertes Schaftverhalten

oK || Abbruch

Abbildung 35-11

ZMy 0 m M
IMZ,

Abbildung 35-12

Simulieren der analogen Eingange

P Wzhlen Sie den analogen
Eingang aus.

Es 6ffnet sich ein Schieberegler mit
einer Skala von O bis 10V bzw. von
4 bis 20mA. (Abbildung 35-13)

P Stellen Sie den gewlinschten
Wert mit dem Schieber ein.

Der analoge Eingang schaltet ent-
sprechend seiner Parametrierung.

Analoge Eingénge, die mit Wieder-
anlauf Uber RTAN parametriert sind,
benotigen auch in der Simulation eine
fallende Flanke am RTAN Symbol.
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oV 25V 5V 7.5V

239V

OK ‘ | Abbruch

Abbildung 35-13
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34 Simulation

34.4

Simulieren der Sicherheitskreise

Die Simulation der Sicherheitskreise kann entweder durch Mausklick auf das Symbol des Sicher-
heitskreises erfolgen oder tber das Simulation- Funktionsmend. Im ersten Fall wird nur das Durch-
schalten simuliert. Etwaige Quittiereingédnge werden dabei nicht betrachtet.

Anders verhalt es sich, wenn der Sicherheitskreis iber das Funktionsmen( simuliert wird.

Dann werden die Quittiereingdnge ebenso betrachtet wie auch das korrekte Schalten der einzelnen

Sicherheitskreis-Eingange.

Die Taktsignale fur getaktete Sicher-
heitskreise werden im Funktionsme-
nU Uber die Auswahl ,SK” simuliert.
(Abbildung 35-14)

Nach dem Anhaken des Taktes ftir
den Sicherheitskreis und des Quit-
tiereingangs, schaltet der Sicher-
heitskreis durch. (Abbildung 35-15)

Fehler beim Beschalten der Sicher-
heitskreise werden durch orange
Klemmen am Symbol dargestellt
und kénnen durch das Quittiersym-
bol RTSK wieder gelscht werden.
(Abbildung 35-16)

34.5

Das Zwei-Hand-Symbol nimmt beim
Einschalten der Simulation bereits
seine Grundstellung ein.

(Abbildung 35-17)

Durch Mausklick auf das Element
wechseln die Eingange entspre-
chend der Zwei-Hand Spezifika-
tion und der Ausgang schaltet ein.
Ebenso kann der Ausgang wieder
abgeschaltet werden.
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Abbildung 35-16

Simulieren der Zwei-Hand-Funktion

N | Dz0

Abbildung 35-17
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34 Simulation

34.6 Simulieren der Drehzahliiberwachung

Bei der Simulation von Drehzahllberwachungen werden die folgenden Parameter berlcksichtigt:

* angewadhlte Betriebsart
* Sollwerte, auch wenn tiber DNCO oder Multiplexer parametriert
* Artder Stillstandsiiberwachung (Position oder Drehzahl)

P Wahlen Sie das Drehzahlsymbol
aus.

1
[ 1 I

. . . . 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Es 6ffnet sich ein Schieberegler.

(Abb|ldung 35‘]3) (_J Linkslauf

517 Hz Rechtzlauf (@)
P> Stellen Sie den gewiinschten —
Drehzahlwert mit dem Schieber
ein.
Abbildung 35-19
» Wiahlen Sie Rechts- oder Links-
lauf aus.

Die Ausgénge schalten entsprechend
der Parametrierung.

Bitte beachten Sie, dass fur das
Wiedereinschalten das Quittier-
signal RTDS bendtigt wird.
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