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Original EG-Konformitatserklarung

(gemaB der Richtlinie 2006/42/EG, Anhang I, 1A)

Original EC-Declaration of Conformity

(according to Directive 2006/42 / EC, Annex I, TA)

DINA Elektronik GmbH
Esslinger Str. 84
D-72649 Wolfschlugen

Wir erklaren, dass das folgende Produkt allen einschlagigen Bestimmungen der Richlinie 2006/42/EG entspricht.
We declare, that the following product fulfils all the relevant provisions of Directive 2006/42 / EC.

SAFELINE Multifunktionales Sicherheitsschaltgerat
Sicherheitsschaltgerate/Safety devices Multifunctional safety device

DNSL-ZM, ZMA, ZMB, ZMK, ZMT, ZMR

DNSL-DS, -DR, -SIV

DNSL-IN, -IO, -I02, RM 230, KM

DNSL-CI, CM

DNSL-FB: -DP, -EC, -CO (class A)

2014/30/EU  EMV-Richtlinie/EMC-Directive DIN EN 62061:2016-05 ( SILCL3 )
2011/65/EU  RoHS Richtlinie/RoHS-Directive EN 61326-3-1: 2018-04 ( SIL3)
DIN EN IEC 81000-6-2: 2019-11
DIN EN IS0 13856-1:2013-08
DIN EN 80947-5-1: 2018-03
DIN EN ISO 13849-1: 2016-08, (category 4/ PLe)
DIN EN ISO 13849-2: 2013-02
DIN EN 13851:2019-11 (Type lliC) / (Type IA)

DGUV Test Reg.-Nr./No.: ET 21049
Priif- und Zertifizierungsstelle,

Elektrotechnik

Fachbereich Energie Textil

Elektro Medienerzeugnisse

Gustav-Heinemann-Ufer 130

D-50968 Koin

(Kenn-Nr. 0340)

DINA Elektronik GmbH
Esslinger Str. 84
D-72649 Wolfschlugen

o=

Sfefan Najib Geschaftsfuhrer/CEO Wolfschlugen, 06.11.2020
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SAFELINE

Der direkte Weg zur sicheren Automation
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SAFELINE Module

1 SAFELINE Module

Zentralmodule = DrehzahlUberwachung = Ein-, Ausgangsmodule Relaismodule Feldbusmodule = Netzwerkmodule

DNSL-ZM DNSL-DS DNSL-IN DNSL-RM DNSL-CO DNSL-NI
DNSL-ZMA DNSL-DR DNSL-10 DNSL-KM DNSL-DP
DNSL-ZMB DNSL-SI DNSL-102 DNSL-EC etc
DNSL-ZMK DNSL-RM
DNSL-ZMR DNSL-KM
DNSL-ZMT

2 Bestimmungsgemafe und bestimmungswidrige Verwendung

Das Produkt wurde ausschliel3lich fir den hier beschriebenen Verwendungszweck entwickelt. Die in dieser
Betriebsanleitung gemachten Angaben sind strikt einzuhalten.
SAFELINE ist ein multifunktionales, modulares, konfigurierbares Sicherheitssystem.
e Das Sicherheitssystem ist vorgesehen fir den Einsatz an Maschinen und Anlagen zur Verhinderung von Gefahren.
e Esiberwacht Schutzeinrichtungen und erfasst/Uberwacht Stillstand und Drehzahl von elektrischen Antrieben.
Jeder andere oder dariiberhinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaf3.
Wird das Produkt:
e nicht bestimmungsgemal verwendet,
e falsch gewartet oder
e falsch bedient,
Ubernimmt der Hersteller fir auftretende Schaden keine Verantwortung. Das Risiko tragt in diesem Fall alleinig der
Benutzer.

2.1 Zertifizierungsdaten

Das Produkt ist zugelassen als Sicherheitsgerdt nach:

DIN EN ISO 13849-1:2015
Kategorie 4, PLe

EG-Baumusterprifbescheinigung Notifizierte Stelle:

ET 21049 vom 01.10.2021 DGUV Test

Prif- und Zertifizierungsstelle,
Elektrotechnik

Fachbereich Energie Textil
Elektro Medienerzeugnisse
Gustav-Heinemann-Ufer 130
D-50968 KolIn

(Kenn-Nr. 0340)

EMV-Richtlinie Bescheinigt durch:
ELMAC GmbH Bondorf

cULus listed File E227037
QM System zertifiziert nach DIN EN ISO 9001:2015 Bescheinigt durch:
DQS GmbH

D-60433 Frankfurt am Main

Sie kénnen die Zertifikate von unserer Webseite herunterladen:
— https://www.dina.de/downloads

2.2 Sicherheitstechnische Kenngréen nach EN ISO 13849

Performance Level e
MTTFd [a] 75
PFHd 6,24E-08
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Sicherheitsbestimmungen

3 Sicherheitsbestimmungen

e Das Gerat darf nur von einer Elektrofachkraft oder unterwiesenen Personen installiert und in Betrieb genommen
werden, die mit dieser Betriebsanleitung und den geltenden Vorschriften Gber Arbeitssicherheit und Unfallverhitung
vertraut sind.

e Beachten Sie die VDE, EN sowie die 6rtlichen Vorschriften, insbesondere hinsichtlich der Schutzmaf3nahmen.

e Werden die Vorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérperverletzungen oder hoher Sachschaden die Folge
sein.

e Bei Not-Halt Anwendungen muss entweder die integrierte Funktion fir Wiedereinschaltsperre verwendet oder der
automatische Wiederanlauf der Maschine durch eine Ubergeordnete Steuerung verhindert werden.

e Halten Sie beim Transport, Lagerung und im Betrieb die Bedingungen nach EN 60068-2-1, 2-2 ein!

e Durch eigenméchtige Umbauten erlischt jegliche Gewédhrleistung. Es kdnnen dadurch Gefahren entstehen, die zu
schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fihren.

e Montieren Sie das Gerat in einem Schaltschrank mit einer Mindestschutzart von IP54! Staub und Feuchtigkeit kénnen
sonst zu Beeintrachtigungen der Funktionen fihren. Der Einbau in einem Schaltschrank ist zwingend.

e Sorgen Sie fUr ausreichende Schutzbeschaltung an Ausgangskontakten bei kapazitiven und induktiven Lasten!

e Das Gerat ist einzubauen unter Beriicksichtigung der nach DIN EN 50274, VDE 0660-514 geforderten Abstande.

e Die Angaben in den allgemeinen technischen Daten am Ende der Betriebsanleitung missen eingehalten werden

e Wahrend des Betriebes stehen Schaltgerate unter gefdhrlicher Spannung. Schutzabdeckungen nicht entfernen.

e Wechseln Sie das Gerdt nach dem ersten Fehlerfall aus!

e Entsorgen Sie das Gerat sachgerecht nach Ablauf der Lebensdauer mmm

e Bei Nichteinhaltung dieser Bestimmungen oder unsachgemafier Anwendung Ubernimmt DINA Elektronik GmbH
keinerlei Haftung fur daraus entstehende Sach- oder Personenschaden.

e Bewahren Sie diese Produktinformation auf!

3.1 Wichtiger Hinweis und Validierung

e Das hier beschriebene Produkt wurde entwickelt, um als Teil eines Gesamtsystems sicherheitsgerichtete Funktionen zu
Ubernehmen.

e Das Gesamtsystem wird durch Sensoren, Auswerte- und Meldeeinheiten sowie Konzepte fir sichere Abschaltungen
gebildet.

e Esliegtim Verantwortungsbereich des Herstellers einer Anlage oder Maschine die korrekte Gesamtfunktion
sicherzustellen.

e Der Hersteller der Anlage ist verpflichtet, die Wirksamkeit des implementierten Sicherheitskonzepts innerhalb des
Gesamtsystems zu priifen und zu dokumentieren.

e Dieser Nachweis ist nach jeglicher Modifikation am Sicherheitskonzept bzw. Sicherheitsparametern erneut zu
erbringen.

e Die Vorschriften des Herstellers der Anlage oder Maschine Gber Wartungsintervalle missen eingehalten werden.

e DINA Elektronik ist nicht in der Lage, die Eigenschaften eines Gesamtsystems zu garantieren, das nicht von DINA
konzipiert.

e DINA Elektronik GmbH Gbernimmt auch keine Haftung fur Empfehlungen, die durch die nachfolgende Beschreibung
gegeben bzw. impliziert werden.

e Auf Grund der nachfolgenden Beschreibung kénnen keine neuen, Gber die allgemeinen Lieferbedingungen von DINA
hinausgehenden Garantie-, Gewdhrleistungs- oder Haftungsanspriche abgeleitet werden.

e  Zur Vermeidung von EMV-Storgroféien missen die physikalischen Umgebungs- und Betriebsbedingungen am Einbauort
des Produkts dem Abschnitt EMV der DIN EN 60204-1 entsprechen.

e Beim Einsatz von Kontaktbehafteten Ausgangen muss die Sicherheitsfunktion einmal pro Monat bei Performance Level
(e), einmal pro Jahr bei Performance Level (d), angefordert werden.
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Produktbeschreibung

4

Produktbeschreibung
SAFELINE ist konzipiert zum Einsatz an Maschinen und Anlagen zum Schutz der Bediener gegen potentielle Gefahren
und Anlagen gegen Zerstorung.
Das Produkt ist in einem Metallgehduse eingebaut und kann an einer Normschiene befestigt werden.
Die einzelnen Module sind steckbar.
Die Anzahl der eingesetzten Module bestimmt die Breite des Racks.
Bis zu 15 Module sind méglich. Racks fir 2, 3, 5, 7, 9, 11, 13 und 15 Module sind lieferbar.
Nicht bestuckte Platze werden mit einem neutralen Deckel belegt. (ID-No.: 10BDoo)
Alle Module sind Uber ein redundantes Bussystem intern miteinander verbunden.
Zur Erfullung der Anforderungen von breiten Einsatzbereichen sind verschiedene Module mit den verschiedensten
Funktionen lieferbar.
SAFELINE ist mit diversen Feldbus Modulen lieferbar.
Diverse sichere Funktionen sind verfigbar wie Logikbausteine, Zeitwerke, Sicherheitskreise, Betriebsartenwahlschalter,
Generator, Zahler, Vergleicher, Starter, Rickfihrung, Wiedereinschaltsperre usw.
Eine Vielzahl von sicheren digitalen und analogen Eingdngen, sicheren Halbleiter- sowie sicheren Kontaktausgdngen ist
Verfugbar.
Alle Halbleiterausgange sind Uberlast- und kurzschlusssicher.
Der Status der Eingange, Ausgdnge und Betriebsspannung wird Gber LED angezeigt.
Siehe auch SAFELINE Anzeige.
Die Betriebsspannung (24V DC) fir alle Module wird Uber die Klemmen A1/ A2 am Zentralmodul angeschlossen.
Zur Versorgung der Halbleiterausgdnge an den Funktionsmodulen mit 24V DC ist die Klemme P vorgesehen.
Die Anwenderapplikation wird mit dem SAFELINE Designer am PC erstellt und Uber die USB bzw. COM Interface am
Zentralmodul Gbertragen.
Der Designer ist eine von DINA entwickelte Software.
Bei Zentralmodul mit USB Interface kann die Anwender Applikation sowie Designer, Betriebsanleitungen usw. auf
einem internen Speichermedium hinterlegt werden.
Das Medium ist zu verwenden wie ein Laufwerk.

Das zu verwendende Anschlusskabel bei COM PORT ist V24 (1:1). Von Bedeutung sind nur Pin 2, 3 und 5.

4.1 Verhalten bei Storung:

Ausgang O1 am Zentralmodul schaltet ab.
Abhilfe: Kontrolle der Verdrahtung und Konfiguration.
Unterbrechung der Betriebsspannung l6scht den Fehler.

Siehe auch Diagnose Tool am Designer.
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Produktbeschreibung

4.2 Aufbau
e Ein Zentralmodul ist in einer Applikation notwendig. Die Anzahl anderer Module ist bedarfsabhangig.
e Das Zentralmodul istimmer links im Rack.
e Der Feldbus istim zweiten Steckplatz.
e BeiVerwendungvon ZMB, ZMT oder ZMR ist der Daten Interface rechts separat montiert.
e BeiFeldbus Einsatz ist Feldbus und Daten Interface im selben Modul integriert. Nur bei DNSL-ZMB, ZMR, ZMT
e Das Relaismodul DNSL-KM ist nur mit DNSL-ZMR einsetzbar und ist direkt rechts davon zu stecken.

e Der Steckplatz fir alle anderen Module ist beliebig.
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Zentralmodule

5 Zentralmodule

DNSL- Klemmen
alle A1/ A2
alle 12-16

ZMB 24ZB4o 24ZBg4o

ZMR 24ZR40  24ZRg40 la-120

ZMT 24ZT40  24ZT40 l11-l15

ZMT 24ZTao | 24ZT40 [26-120

ZMB 24ZB4o  24ZBg40 111, 2

ZMR 24ZR40  24ZR40 > 2

ZMT 2472740 24ZT40 F13 14

ZMA 24ZA20  24ZA30  UR,UA, 0V
alle O1

M 24ZM20 | 24ZM30 02-Og

ZMR 24ZR40  24ZR40 06, O7

ZMA 24ZA20  24ZA30

ZMK 247ZK20 | 24ZK30

ZMB 247ZB40 | 24ZBg40 02,03

ZMT 247T4o0 | 24ZT40

ZMB 24ZB4o  24ZBg40

ZMT 24ZT40  24ZT40 ;3ﬁ4

ZMK 24ZK20 | 247K30 fi2h

CcP 24CPg40

UpP 24UPy4

KM 24KMoa 01-04

13/14 - 83/84

Beschreibung

Klemmen fir die Betriebsspannung 24V DC fir alle Module

Sichere digitale Eingange fir Sicherheitsfunktionen
Sichere digitale Eingénge fir Sicherheitsfunktionen

Sichere digitale Eingange fir Sicherheitsfunktion

Sichere Eingdnge fir Schaltmattenfunktion
Fa. Mayser Typ TS/W1und TS/ BK1

2 sichere Uberwachungen fir Stillstand und Drehzahl iber Sensoren mit
24V Signalen

Anschluss fUr Potentiometer
Halbleiter Ausgang, System OK

Sichere Halbleiterausgange
Halbleiterausgdnge fir Takt oder Schaltausgange

Sichere Halbleiterausgange

Sichere Kontaktausgange

V24 Schnittstelle bei DNSL-ZMB, ZMR und ZMZ fir Daten Transfer
USB Schnittstelle fir DNSL-ZMB, ZMR und ZMZ fir Daten Transfer
Ausgange fur Diagnose

Sichere Kontaktausgange je 2 Kontakte

. DNSL-ZM DNSL-ZMA DNSL-ZMK  DNSL-ZMBJ/T DNSL-ZMR DNSL-KM
Anschlussschema/ Anzeige
l1-l6V @ Signal=o ® Signal=24V  DNSL-ZM DNSL-ZMA  DNSL-ZMK DAI\\ISL-ZMB/T DNSL-ZMR DNSI_2-KM
l11-120 ® Signal=oV ® signal=24v Al AlgA—] oAl AleA—o ATeA T 00124V
01-07 ® | ¥ =0 I>0smax. Og%. Qg_21. A2le oaﬂ. Ale E <z
ol ol 01 ote
32 @ " @A A T oot 02 o2 | 23 _Ki
S e e g e o
3.2 o oB _—" 04 ® O&/—/
.l System OK 1 pata=> o0 ol4 - ;g [ 0—820] 1 7] ig K2
2[] A1/A2: 0V 2.A1/A2: 24V Oi.u—/ 02_3_/_/ £ Oﬂj/ e Oi.]_f—/ 047/
. 007 24 - ® 007 o 54V
3[] [ ] Not valid 3 g 11 ol g ol .]_i 002 &%
MmN sLoKoff 7 O%O o%& K1 K2
3. Omm pata = Diagnostic Olﬁ_’ 14 : 14 : Pwr
= Datentransfer 15 o5 o ol5 gl
16 ol6 o ol6 gl K3 K4
: O——8 L
BEEE ovew ; WmCpE EEOES EEEE o: .24
r r
sadeel T T T AR R | B
: m . [ | ——t_-t : odl L
vk ./3' K2 USBPORT ~ USBPORT  USBPORT Cl3® B 023 K3
2: Pwr ¥4 ON O @ o4 gl
15 4 o154 N
DNSL-KM 16 4 116 4 74
O 4
0 0 - A7 o 17 4 83 _- K
4: K3 =/ 6: Ky ol18 o o118 o 84
LG —tt de | e 00424V
5: Pwr u ON O <8 o<l g
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Feld Busse und Schnittstellen

5.1 Frontansicht Zentralmodule
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Feld Busse und Schnittstellen
Der Feld Bus dienen dem Datentransfer zwischen SAFELINE und dem Feldbus Master.
Dieser ist auch lieferbar mit 8 sicheren Eingéangen.
Die Betriebsspannung fir den Feldbus erfolgt am Zentralmodul.
Die Datentransfer Schnittstelle ist entweder separat lieferbar oder integriert am Feldbus.
COM PORT (DNSL-CP) und USP PORT (DNSL-UP) sind lieferbar.
Diese sind nur fir DNSL-ZMB/ ZMR und ZMT vorgesehen.
Bei DNSL-ZM/ ZMA und ZMK ist die Schnittstellen am Modul.

AO~ N A~ N AO~V - A~ A0
SAFELINE DNSL-CO SAFELINE DNSL-EC SAFELINE DNSL-DP SAFELINE || SAFELINE
DNSL-CO 121 = DNSL-ECCE|| |oq DNSL-DPCE DNSL-CP DNSL-UP
ID-No: 24C042 || O 5—@- ID-No: 24EC43 || O 4@ ID-No: 24DP45 (L || 1D-No:24CP40 || ID-No:24UP41
<ol O@.— <®[ 2] OQ.— a
go )22 ] 23 ¢ go| 22 1| 1]23 N
Ge 123 ||| Oy Ge 23| O™ o 5o
Mo 24 ||| OO0+ Mo sl ||| O==8 0© 02 2
Zeol 25 || ol25¢ el 25 || ~125 02 oo |la
> o= > O == o o
go i || J26g 1l || e i || J126 ] ° o )| U
Selr || J1p7 Qe Dl o7 <
>ell2s || O=-8 >eo| 28 || O=-@ nd

0l289- 0@0—_ O ||COM PORT
USB PORT || USB PORT || USB PORT || USB PORT | | USB PORT || USB PORT 0O USB PORT
- (] —~
i ; ; i E ]|l i
° ° ° ° ° ° ° °
S|
Dl @ e 230
G.) G) — O_.‘
Q Q O © ol24 g |
o o a3 o 125
=z Z P el O =0+
= () 126 o |
< < i0 c o2e

@ O @ O m Ollg_;._

; o=l oI\ DI\
unlocWOAlock unlocWOAlock unlocWOAlock unlocWOAlock unloclvOAlock
121-128 @  Signal=oV Signal =24V @ USBPwr @ OFF USB Pwr @ ON
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Stillstands- und DrehzahlGberwachung

7 Stillstands- und Drehzahliberwachung
DNSL- ID-No.: Klemmen/ AnschlUsse Beschreibung
alle B11-B18 Sichere digitale Eingange fur Sicherheitsfunktionen
alle P1, P2 Anschluss fir 24V DC zur Versorgung der Ausgénge

ANSA LI LT 2 sichere Uberwachungen fir Stillstand, Drehzahl, Position,

DS 24DSo7 AAFA LT LT Richtung und Bremse in verschiedenen Betriebsarten
BNAYX LILIL Sin/Kos oder TTL Messsystem, HTL Uber Kabeladapter
B/ANAF J LT L

D .
oR . DRox ﬁ/&%% 2 si_chere Uberwachunggn for Sti!lstand, Dreh;ahl, Position,
4 B ATA Richtung und Bremse in verschiedenen Betriebsarten
DOOOD( Resolver Messsystem

2 sichere Uberwachungen fir Stillstand, Drehzahl, Position,
Sl 24502 Richtung und Bremse in verschiedenen Betriebsarten
SSI Schnittstelle Messsystem

SSl Interface
DS/ Sl 01-0O4 Halbleiter Ausgdnge parametrierbar als sichere oder Taktausgénge
DR 01-02 Halbleiter Ausgdnge parametrierbar als sichere oder Taktausgénge

7.1 Anschlussschema, Anzeige und Frontansicht

Anzeige DNSL-DS DNSL-DR DNSL-SI

Bi:14/B2124  DNSL-DS  [pn&l®4_ 1 DNSL-DR [onsi®h® ] DNSL-sI [onst®= ]
Signal-oV P gl ce| Pt giioce| pr B (€
® Signal=24V ® USLISTED 12D7 gj. USLISTED 12D7 O— USLISTED 1207
oot Cote J] BER |Sors | RES|ors 1 RES
1-O4 P27} Bl 4 P2 e P2
o 02 o1 s Eemd gjo 1 ® <® Eoll o1 O] | <© Eold
e O_.]_t__/ = | Gz | .]_t_/ =9 .011:] O——.]_t__/ 20 EoId
I>0<max. 03 o Womd 02 =0 W[ 02 z® EIO
P1/P2 0—04 b & =Bo%1 gjoz e o E-I o2 "L | e £
@} Cc=—"® 11 O 11 oO==0 o 1
ol ot RS | Bler) BIES | oBla ) BES
@ B2 | %o Bl | Bl2e | | %o B || B2e | | Zo B
1 S nemax. B13 . | so -1 B13 . | se E-TI B13 co E-II
@ Bi4 e B | Buy | | BT ) Byt |FED
1 BN psmax,.  O0— 89— "o E=I O—0— o M1 O—0— o 1
Uberwachung 1 O%O— - Eﬁg B21g ) :2_4% B21, o Tl
B e OLCB 2
2 M pwr: 24v %.— HEIHONEG? EEIHONEG? BZ 4 o EEIHONEG?
3.@%n<max. bl ‘_g .S 2
C A o = : :
301 Tremar 123 = =
Uberwachung 2 @Pwr@ X E% O G 5% Eg
0,8 2" gz| " " 82 ==
kein Messsystem 1 <5 1 NE =
. = = 1SSl =
3 SIN/ COS Resolver
Messsystem OK TTL M _/\/K ZSS| DINR
2 Wnlock” @ ALock 2 Jnlock” @ “Llock | Mnlock” @ ALock

Siehe auch Designer Betriebsanleitung
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Ein-, Ausgangsmodule

8 Ein-, Ausgangsmodule
DNSL- ID-No.: Klemmen Beschreibung
IN 24INoafo2  [11-118/121-128  Sichere digitale Eingange fir Sicherheitsfunktionen
10 241001 [21-128 Sichere digitale Eingange fur Sicherheitsfunktionen
102 241002 l15—-118/121-128  Sichere digitale Eingange fir Sicherheitsfunktionen
10/102 P1, P2 Anschluss fir 24V DC zur Versorgung der Ausgange
IN O1a1, O12, 021, 022 Halbleiterausgange parametrierbar als Takt oder 2 sichere Ausgange
10/102 021, 022 Halbleiterausgange parametrierbar als Takt oder sicherer Ausgang
10 O11-018 Halbleiterausgange parametrierbar als 4 sichere Ausgange
102 O11- 014 Sichere Halbleiterausgange
RM230 | 24RMo2 13/14, 23/24, 4 Relaisausgdnge mit jeweils 2 NO Kontakten frei parametrierbar
33/34, 43144,
53/54, 63/64,
73174, 83/84

8.1 Anschlussschema, Anzeige und Frontansicht

DNSL-IN DNSL-10 DNSL-102 DNSL-RM230
onsm e v 8o NS0 DONST-Svi230
ID—!\IO.:2-4IN02 ce ID-NO.241001 C€ ID-NO.:§4|002 ce ID—NO.:2-4RM023c€
DNSL-IN | Bétisten'zo7 DNSL-IO | GStistepizoz DNSL-102 | §8Gsien zor b8 LsTe0 1207
08—11;ou<1§ 5 55 o%o— o %mg o%o fo Emg \
o=~ g0 WMoul Otte— | 8@ E» O<w 8@ [Er
111 :'.I_f<]< e mnI1 O11. » © o1l O11. 20 T
12 o Bl | o] | o Bmd | o" ] |Ze i
Jiogl | G ot SRR | o) SR
O @ il 14 C=—"@ | |Zo o O @ 17| 70 Eod
dﬂ., [0 | i | O%‘.E SQ | el | O%'Lﬂ_t’ o | miCi |
115 _| g | m | 015 | Te Eodd :!15 ¥ se D1
Cr® = 75 1R L] 017 . %) 17
116 e Cvd 016 o DO 116 ge EI
::|17 * o W:IT § ::o17°]—*/ e i 8 AT “ g E-IT §
118 * MULTIFUNCTIONAL (ﬂg‘u’f MULTIFUNCTIONAL  ~|18 & MULTIFUNCTIONAL
0 SAFETY SYSTEM ® v SAFETY SYSTEM @ SAFETY SYSTEM
INPUT MODULE INPUT OUTPUT INPUT OUTPUT
123 123 MODULE MODULE
S el T £% %
Dorey Dot Doz
O— < I8 O < g
121 .?—fq g .021D !21 .?—fq § < loﬂn g 4 .021El §
- 22 =U N 1 | 22 "—'.—_ i | LN it | o
22 o -1 | d22e] o -1 . o WL} :
o | @RS |=d |SER| o | SES
o b 123 o 2 23 o il 123 g
25 g® E=I | 25 g® E=IT | 125 ge K- &
2% s' | e | 26 2' | S | 26 ge | e | B
( J—27 ®- ;‘ | mEzm | ( J—27 ®- ;. | WS | ( J?? @ Seo [ %
di., e CvI1 di., e L1 di., e LI £
128 - o nlzam l :|28 - -} nuam ! C!28 o | ® nlzsm ' g
DI\/A DI\/A DI/\/A ‘
’UnlocW‘ Alock | JUnlock” gy Alock | Lnlock” @ ALock JJnIocW- Aloc
Anzeige
DNS-IN/ DNSL-IO / DNSL-102 DNSL-RM230
128 ® Signal=oV ® Signal=24V 28 mp o
121-28 @ Signal=oV o Signal=24V .3 3 = K2/ Kl-/-
011-18 @ ]_f|=o ® 150 < max. H;E K2/ Kl_/l'_
O11-22 ® ]—fl=o ® I>0 < max. 5. SP OK
> 5 pur orr/ M pyron ,Hsm Kyl K3 =" =
1 © 3 a CANintern OFF 1 a 3 B CAN intern OK 4 H 6 O K4/ K3 —t
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Kaskadierung Gber DNSL-

Clund DNSL-CM

9 Kaskadierung Uber DNSL-CI und DNSL-CM

e Kaskadeninstallation ist wichtig, wenn die Module einer Applikation an verschieden Orten in der Anlage sein
sollen, um Verdrahtungsaufwand zu vermeiden. Die Module in mehreren Racks verteilt.
e Inder Basiseinheit (BE) befindet sich das Zentralmodul, bei Bedarf ein Feldbus, Funktionsmodule (FM) und das

Kaskadenmodul DNS

L-Cl.

e Inden Peripherieeinheiten (PE) wird fir das Zentralmodul das Kaskadenmodul DNSL-CM eingebaut, rechts davon die

notigen FM.

Maximal sind 14 FM in einer Applikation mdéglich.
Die Verbindung zwischen den Einheiten erfolgt Gber RJ45 Patch Kabel Typ DNRJ-45/45.
Lange aller Patch-Kabelverbindungen < 10om.

Serielle oder sternférmige Verbindung ist moglich

Die Betriebsspannung kann am CM eingespeist werden.
Die Jumper Konfiguration am Modul ist dann EXTERN (EX).

Bei INTERN erfolgt die Einspeisung Uber die BE (I < 0.5A). Einstellung des Jumpers ist (IN)
In den PE missen den FM auf der Bus Karte im Rack eine Adresse zugeteilt werden.

Dies erfolgt Uber DIP Schalter. Fir jedes Modul ist ein DIP Schalter vorhanden. Siehe Einstellung unten.

Serielle Kaskadierung

~ v@a 1l v @ 1
S 23 DNSL-CM prm
[ 1 JO o&-@—w s saemoz CE
v Externe Betriebsspannung Uber A1/ A2 an DNSL-CM oAl i ma m
2 | iy
T 21 1
o o]o] | A2 o2 A2
2 Interne Betriebsspannung Uber A1/ A2 am Zentralmodul A2 24V DC/4A
Die Erdung der RJ45 Buchsen erfolgt am Modul Uber jeweils Gber 2 ERDE
.O.N. Jumper. (oo 6o ON EXT ON INT
_ Jede Buchse kann getrennt geerdet werden (e o) @_E _
' Erdung erfolgt an den oberen 4 Pin. % % .
& E: 5
Z 123 7 g
@ 2 3
2 = z
BI\R DI\R
Winlockw @) 4 Lock _ Unlockv @ Alock

Sternférmig

DNSL-ZMx

DNSL-CI| |DNSL-CM

DNSL-CM

DNSL-CI

Adressierung der Peripherieeinheiten

on 1
‘QEHHBHHHH

12345678

on 2 on 3
HHHHHBH@&MHHHBHH
12345678/12345678

on 4
™
12345678

on 5 on_ 6 on 7
HEHHH@H@&@QEEHHﬂFHHBHHQE
12345678

12345678

12345678

on 8
‘EEEQEEEHU

12345678

on 9 on 10 on 11
HHHBHHH#&EHHHBH#FHHBQHHH
12345678

12345678]12345678

on 12 on 13 on 14
HHHBHHH#&EQHHEB#EHHBHHQH
12345678

12345678

12345678
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Vernetzung iber DNSL-NI

10  Vernetzung Gber DNSL-NI

o Der Datenaustausch erfolgt Gber 4 RJ45 Buchsen, die intern Gber Jumper einzeln lokal geerdet werden DNSL-NI
konnen. r v@a ~
¢ Die Verbindung erfolgt Gber Patch Kabel. Lange aller Patch-Kabelverbindungen < 10om. NNz

¢ Diese kann stern- oder linienférmig sein.

e Pro Applikation ist ein DNSL-NI nétig.

e Nach einer Ubertragungsunterbrechung ist manuelle Quittierung Uber das Quit-Symbol am Designer nétig.

e Signale wie Not-Halt, Schutztir, Zeitwerke usw. kdnnen im Verbund Gbertragen werden Uber die Daten
Eingdnge und Daten Ausgange.

¢ Die Konfiguration erfolgt am Designer.

¢ Serielle und sternférmige Vernetzung ist moglich

NETWORK

Serielle Vernetzung Sternférmig
DNSL-zM¥ [DNSL-NI| [DNSL-zMx] |DNSL-NI| [DNSL-zMx] [DNSL-NI| |[DNSL-NI INFO ON INFO
) LI
— .
=
-— -— E
] 9L [P

DI/\/A

Hnlock™ @iy &lLock

Designer Symbole

Eingangssymbol Ausgangssymbol Quit Symbol
: - NI
Module: NI Output Module-NI Q
- Enable
( » -[>—- '<]' < ) -+ Reset

Siehe auch Designer Betriebsanleitung
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Eingdnge fir Sicherheitsfunktionen

11 Eingange fir Sicherheitsfunktionen

Module Eingange
DNSL-ZM/ ZMA/ ZMK 1 12 13 l4 I5 16
DNSL-ZMB/ ZMR/ ZMT 1 12 13 l4 I5 6 11z 122 1213 l14 Il | 126 l17 128 l19 I20
DNSL-DS/DR/SI Bix Bi2 Ba3z Bigs B21 B22 B23 B2s
DNSL-IN l22 122 123 |14 lag 126 117 128 I21 122 123 124 l25 126 127 128
DNSL-10/ DNSL-FB 121 122 123 | 124 25 126 127 128
DNSL-102 lig 126 la7 | 128 122 122 123 I24 l25 126 27 128

11.1 Sichere Schaltmattenfunktionen Uber 126 — 120 an DNSL-ZMT

Bis zu fUnf Schaltmatten kénnen ausgewertet werden. Eingangssymbol Quit Symbol
Nach Betreten der Schaltmatte kann die Quittierung Uber die Quitt-

Funktion am Designer erfolgen. Module: ZMT || SM B
Die Parametrierung erfolgt am Designer. @. O

Eingangswert < min. Wert: SM ~ L—
Eingangswert > min. < max. Wert: SM I
Eingangswert > max. Wert: SM ~ L—
Schaltmatten: Fa. Mayser Typ TS/ W1 und TS/ BK1

C— > D} ps=

11.2 Eingdnge fijr Betriebsartenwahlschalter (BAWS) am Zentralmodule

Betriebsart (BA) BAWS mit 4 Positionen BAWS mit 6 Positionen
3 Betriebsarten 1 12 13 11
BA1 BA2 BA3 1 12
6 Betriebsarten I 12 13 l4 I5 16 |12 13
BA1 BA2 BA3 BA4; BAg BA6
13 :g
e Nur eine Schaltposition darf aktiv sein. Modules 2R *’/E FMODE - Module:zlR *’/E FOPE
e Fehler bei mehr als eine oder keine Schaltposition e Dt
( > s >t
G T
( >3 >t ( >3 >t
( > 2 >t ( > 2 >t
C_ i DY C e Dy
11.3 Eingange fir Zwei-Hand-Funktion nach DIN EN 13851:2019-11 (Type llIC) / (Type IlIA)
Inputs Control Diagramm Designer Symbol
Modules E1 Q1 E2 Module: ZMT @'ﬁ
DNSL-ZM/ ZMA l1 12 13 >500ms Q2 <500ms
MK DI K O b_K
DNSL-ZMK/ZMB 11 2 I3 Qi 9%
DNSL-ZMR/ZMT 11 12 I3 ® (EQ“_}—‘ — L »
DNSL-DS/DR Bi1 Bi2 B3 \ EzL,—F e T G
DNSL-IN 11 12 |13 2Hi1 1 r( i 2
DNSL-10/102 21 l22 123 > Dy

Starttasten missen innerhalb von sooms betatigt werden, Ansprechzeit: < soms
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Eingdnge fir Sicherheitsfunktionen

11.4 Eingange fir Sicherheitskreise (SK) mit manuellem Quitt

Sicherheitskreis (SK) / Eingangsname (E,Q) / Eingang (I/B)

SK1 SK2 SK3
Module Eiz Ei2 Qi | E21 E22 Q2 | Exn
DNSL-ZM/ ZMA/ ZMK l1 12 13 4 Is 16
DNSL-ZMB/ ZMR/ ZMT l1 12 3 4 Is 6 | I

DNSL-DS /DR Bi1 Bi2 Ba3z | B21 B22 B23
DNSL-IN lz2 122 123 | laig 116 17 | I22
DNSL-10/102 121

R R

Beispiel fir Not-Halt Funktion mit manuellem Quitt

SKyg
E32 Q3 | E41 E42
l12 | 123 | l15 126
122 123 | l25 126
122 [23 | 125 126

Esi1 Es2 Qg

18 119 I20

e Die Ansteuerung erfolgt parallel statisch, parallel Uber Taktsignal aus SAFELINE oder statisch antivalent.

e Startflanke Qt ist nur am Zentralmodul parametrierbar.
e Bei Funktionsmodulen ist Qt 1S fest.

Ansteuerung Statisch parallel Tackt
Not-Halt [ . NH [ ' NH
( > ( i N
C__ »f a1l
C—oldr C#ladf

Ablaufdiagramm Ablaufdiagramm

2=l __—1 £32 T
_t|Lt<Qt—>\L&<— E%‘It it
R N e
Statisch parallel Takt
o1 e
C ol C___ U
ol ol
C— >} Tt
Schutzhaube CE SH CE SH
ﬂg 2 o )
TFE1 T ol
21 22 B>t C bl >t
1 IE2 Ablaufdiagramm Ablaufdiagramm
= Qe — — Eg
5112_L__I_\_‘t‘ ! t (E_)1
‘ * \
K_requ Q- Sk

Ansteuerung
Not-Halt

Zustimmung

T Q1
Schutzhaube

321

18 =—

1 E1
21 22
T+

Takt: siehe SAFELINE Ausgange fur Takt.

11.5 Eingange fir Sicherheitskreise (SK) ohne Quit

Acht Sicherheitskreise sind moglich.
Am Designer kann ausgewahlt werden mit oder ohne Quit.
Mischung ist moglich

Antivalent nur am Zentralmodul

- [
>1

L&
1
C 1
( I

>1Q >

Ablaufdiagramm

e

v

i

b
>
>l >+

Ablaufdiagramm

Sicherheitskreis (SK) / Eingangsname (E) / Eingang (1)

Modul SKa SK2 SK3 SKg

Ei1  Ea2 | E22  E22 | E31 E32 | E41 | Eg42
DNSL-IN l11 112 113 l14 lig 116 li7 118
SAFELINE Original Betriebsanleitung

SKs

SK6
Esa  Es2 | E61  E62
21 122 123 | 124

Stand: 21.07.2021
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SK8
E72 | EB1 E82
126 127 128
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Stillstand und DrehzahlUGberwachungen
11.6 Quittierung von Sicherheitskreisen

Zentralmodul Manuell
e Quit Uber Quit-Klemme, RTDS Symbol oder FBI7 am
Feldbus

e Quit Signal Wechsel nétig _l— quelleunabhéngig

e Quit Zeit Qt einstellbar o, 1, 3 und 5S

e Beiaktivem FBI7 wie folgt verwenden: SKa: FBI7.1, SK2:
FBIl7.2, SK3: FBI7.3, SK4: FBI7.4, SK5: FBI7.5

e Zentralmodul automatisch

e Quit-Signal liegt standig an, nicht n&tig bei Auswahl
Off.

e Die Quit-klemme steht fur freie Verwendung.

V1|SL OK SK |

Funktionsmodule

e Quit erfolgt nur Uber die Quit-klemme.

e ein Wechsel ist n6tig _l— . Quit-Zeit (Qt) ist 15

e  Automatisch: Quit-Signal liegt stdndig an.

e Kein Quit-signal: automatisch wahlen, Quit-Klemme an
24V.

e Schutztir: Quit-Klemme mit Quit-signal verbinden und
automatisch wahlen.

e Eiund E2 steuerbar statisch oder dynamisch.

J1

o BeiTakt U L sind Taktausgdnge an SL vorzusehen.

e Die Funktion ist wichtig, wenn SK1 Uber |1-13, SK2 Uber 14-16 fir Not-Halt-Kreis am Zentralmodul verwendet wird.

e BeiFehlern extern oder intern wird ein Not-Halt erzwungen, als ob der Not-Halt Taster betatigt wurde.

e Wahrend der SLOK-Zeit arbeitet SAFELINE normal. Danach werden alle Ausgange abgeschaltet.

e Die SLOK Zeit muss eine Stilllegung der Anlage sicherstellen. SK: Aus/Ein nicht nétig. SK: Aus/Ein

notig.

12 Stillstand und Drehzahliberwachungen

12.1 Stillstands- und Drehzahliberwachung an DNSL-ZMB/ ZMR/ ZMT

e 2sichere Uberwachungen fir Stillstand und Drehzahl an 11, 112 und 113, l14 in verschieden Betriebsarten fir 2 Achsen.

e  Fir jede Uberwachung sind 2 Sensoren erforderlich.
e Im Stillstand mindestens ein Sensor aktiv (24V Signal)
e Sensoren werden stdndig Uberwacht.

Sensoraufbau Sensor Signale

MT:
Fa3:

F12:

F1a:

y
19/ 111

110/ 112

12.2 Anforderung an Naherungsschalter Sensorik

e  Zwei Sensoren fir jede Uberwachung

Betriebsarten

NichtUberwachter
Automatikbetrieb
Uberwachter
Automatikbetrieb
Uberwachter Halb-
automatikbetrieb
Uberwachter
Einrichtbetrieb

Funktion

Uberwachung 1 und 2

SPEED

| Stillstand
- Drehzahl

e Am Zahnrad ein Sensor am Zahn, der andere vor der Licke

e Im Stillstand mindestens ein Sensor liefert 24V Signal.

SAFELINE

Original Betriebsanleitung
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Stillstand und DrehzahlUGberwachungen

12.3 Stillstands- und Drehzahliberwachung an DNSL-DS

e  Zwei Uberwachungen sind méglich.

e Fir jede Uberwachung ist ein inkrementelles Messsystem erforderlich.

e Stillstand, Position, Richtung, Bremse und Drehzahl in diversen Betriebsarten kénnen Gberwacht werden.
e FirBremsiberwachung siehe Designer Betriebsanleitung.

Messsystem Anschluss Sin/ Kos 1Vss oder TTL 1-5V Messsysteme, < 500KHz Uberwachungzund2  Funktion

AN T L @ SPEED
AAAA LTI 4

B NAYX LI LIL
BIAAK T LILT

-> MT BR {>+ Bremse

MT: NichtUberwachter Automatikbetrieb
. > > F13 - St
F13: Uberwachter Automatikbetrieb yq @ -[>_ Stillstand
F12: Uberwachter Halbautomatikbetrieb _> F2 @-D__ Drehzahl
RJ45 Buchsen Fi1: Uberwachter Einrichtbetrieb R P P>+ Richtung

12.4 Anforderung an Messsystemen

Sin [/ Kos und TTL Messsystem HTL Messsystem
e Amplitude Sin/Kos: 1Vss, TTL: 1-5V e Amplitude 18 - 26V Rechteck.
e Frequenz < 500KHz e Messsystem Frequenz < 5ooKHz
e  zweispurig, 90° phasenverschoben, pro Spur zwei e  zweispurig, 90° phasenverschoben, pro Spur zwei
Signale, 180° hasenverschoben Signale, 180° phasenverschoben
e Einedirekte Verbindung Uberwachung zum Messsystem e  Eine direkte Verbindung Uberwachung zum
ist erforderlich Messsystem ist erforderlich.

e System ohne negierte Signale ist moglich.

12.5 DrehzahlUberwachung Gber 2 Sensoren Messsystem

e Pro Uberwachung 2 PNP Sensoren, antivalente Ausgéange.

e Die Sensoren werden an die RJ45 Buchse Uber Kabel Adapter DNRJ 45 HTL-SL angeschlossen

e  Firdie Richtungsiberwachung ein zeitlicher Versatz der Schaltflanken beider Sensoren im gesamten Bereich
e  VersatzgrofRe und Tastverhaltnis sind nicht relevant.

e Nach Power on das LR Signal unbestimmt ist.

e Einsatz von Sensoren mit einem Ausgang ist mdglich. Hierbei ist Richtungsiberwachung nicht méglich.

12.6 Stillstands- und Drehzahliiberwachung an DNSL-DR

e Zwei Uberwachungen sind méglich.
e Firjede Uberwachung ist ein Resolver Messsystem erforderlich.
e Stillstand, Position, Richtung, Bremse und Drehzahl in diversen Betriebsarten kdnnen iberwacht werden.

Messsystem Anschluss 1-10V, 1— 10V Resolver Messsyteme, < 1200Hz Uberwachung 1 und 2 Funktion

A OQOOOOD @ SPEED
AOOOOO 3

B DOODOA
B/ DOOON(

-> MT BR -[>—— Bremse
MT: Nichtijberwachter Automatikbetrieb gq* F13 @ _[>__ Stillstand
F13: Uberwachter Automatikbetrieb @_> F12 @‘l>“ Drehzahl
F12: Uberwachter Halbautomatikbetrieb n
RJ45 Buchsen F11: Uberwachter Einrichtbetrieb Richtung

Einstellung der Resolver Amplitude
Amplitude 1-2Vss 2-4Vss 4-8Vss 8-10Vss

Einstellung on on N ] on on on
OB |l el (EEEREREE | EE)
1234]|1234 234)11234] [123411234] (123411234

—~E 1O
—m_10
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Stillstand und DrehzahlUGberwachungen

12.7 Stillstands- und Drehzahliberwachung an DNSL-SI

Zwei Uberwachungen fir Stillstand, Position, Richtung, Bremse und Drehzahl in verschiedenen Betriebsarten

Messsystem Anschluss SSI Schnttstelle

MT: NichtUberwachter Automatikbetrieb
F13: Uberwachter Automatikbetrieb
F12: Uberwachter Halbautomatikbetrieb

RJ45 Buchsen Fi11: Uberwachter Einrichtbetrieb

12.8 Quittierung der Drehzahliberwachung

@ RTDS]

®

e Nach einer Quittierung Gber das RTDS-Symbol hat T
Messsystem.

Uberwachung 1 und 2

O

—> MT BR >
%ﬁ::1;>+n3(:){:>
ggg;;;;;b-F12(§ﬁv{:>~

NP F11 4[>+

SPEED

e SSM hat Low-Signal bei Bewegung, wenn keine Betriebsart gewahlt ist Gber F-- oder MT-.

e Auswahl der Betriebsarten erfolgt Uber Hardware Eingange.

Funktion

Bremse

Stillstand
Drehzahl
Richtung

der Ausgang (SSM) High-Signal bei fehlerfreiem

e  Zur Auswahl der Betriebsarten kdnnen Zustimmeinrichtungen verwendet werden wie Tipp- bzw. Zustimm- oder

SchutztiUrkontakt

Prioritat: MTx >Fx3 >Fx2 > Fxa>Stillstand

12.9Bremsiberwachung bei DS, DR und SI

e Der Ausgang BR (SAR) am Symbol ist zu verwenden fir die
Rampeniberwachung einer Achse.

e Im Raster von 100ms wird die Drehzahl Gber sooms erfasst. Danach wird der
erste Wert Uberschrieben.

e Im Stillstand, bei konstanter Drehzahl und Beschleunigung ist der Ausgang Low.

e Dieserist High, wenn die Drehzahl innerhalb sooms < 5% senkt. Die kirzeste
Reaktionszeit ist 100ms.

e Dieser Ausgang kann einen Hardware Ausgang oder virtuellen Eingang
ansteuern.

12.10 Richtungsiberwachung bei DNSL-DS, DR und SI

2282535858
PASIBOROSEFT |
R ms”
BRx
t

v

e Dervirtuelle Ausgang (SDI) hat im Stillstand und bei voreilendem Sinus ein High Signal.

e Beivoreilendem Kosinus ein LOW Signal.

e  Uber Hardwareeingdnge und logische Verknipfung kann die Vorzugsrichtung bestimmt werden.

SAFELINE

Original Betriebsanleitung

Stand: 21.07.2021
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Kabeladapter

12.11 DNCO Funktion zur Uberwachung der Umfangsgeschwindigkeit

e Die DNCO Funktion ermdglicht die Auswahl von bis zu 2 x 48 Drehzahlen.
e 2 Antriebe kdnnen Uberwacht werden.

e Auswahl 8, 16 oder 48 Drehzahlen ist méglich.

e Oben aufgefihrte Eingdnge sind verwendbar.

e DNCOz1 kann eingesetzt werden zu Auswahl der Eingédnge.

e Konfiguration erfolgt am Designer

8 16 48
Module Uberwachte Drehzahlen Uberwachte Drehzahlen Uberwachte Drehzahlen
DNSL-ZM/ ZMA] ZMK l1 12 13 1 12 13 l4 i 12 13 lg | Ig 16
DNSL-ZMB/ ZMR/ ZMT l1 12 13 1 12 13 l4 i 12 13 lg | Ig 16
DNSL-DS/ DR/ SI B11 B12 B13 Bi1 Bi2z Biz By Bia Bi2 Bi3 Big4 B21 B22
DNSL-IN l12 12 113 l12 112 113 l14 11 112 113 14 lig 116
DNSL-10/102 122 122 123 22 22 123 124 21 22 123 24 I25 126
DNCOz Eingdnge am Zentralmodul der Eingange an der DrehzahlGberwachung

Steuermodul fir

Drehzahliiberwachung ; D2Q———Q|2 1 —oB12 -%R‘
spesdmonttoring DNCO1D30—I3 —oB13 |

; D4o——o0l4 - —oB# i

| D50——o0l5 - —oB21 1

| D6o—016 - —oB22 |

12.12 Analoge Eingadnge fir DNCO-Funktion am DNSL-ZMA

e Deranaloge UA Eingang ermdglicht die Auswahl von bis zu 8 verschiedenen Drehzahlen.

e Der Wert der Drehzahlen kann automatisch in eine Tabelle am Designer hinterlegt werden durch Verwendung der
Teach-Funktion.

e Die Uberwachung erfolgt mit DNSL-DS oder DR.

e Konfiguration erfolgt am Designer

13 Kabeladapter

Fir die Anbindung der Drehzahliberwachungen an das Antriebsmesssystem stehen die verschiedensten
Kabeladapter mit verschiedenen Steckverbindungen zur Verfigung. Siehe Betriebsanleitung ,Kabeladapter

DNDA 9/8 DNDA 15/8 DNDA 15/8 HD DNDA 25/8
3°5°6°695°
[ JEAAN RIZEHRHAY 2
)
S
S
S
Te]
J7 @ Encoder & _ _ _ _ - - J,
S0t 5oT
DNDA 26/8 HD DNRJ45 HTL-SL
DNRJ45-HTL-SL ist fir den Einsatz bei inkrementellen HTL-Messsystemen
06°0.6.0°0.0.0-6.0 ID-No.: 95RJ20
000000000
or Pwr
2 5 or-ws oV
oMm gn-wsgrEr- A
gn .- A/
bn-wsIIII~B
bn - B/
e el bl-ws FENN~REF
OOOOOOOOOOOOOOOOOO b I - REF/

000000000
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Daten Ein- und Ausgange am Feldbus

14 Daten Ein- und Ausgange am Feldbus

Eingangsdaten
FBl1.1 - FBI1.8
FBIl2.1- FBI2.8
FBI3.1- FBI3.8
FBl4.1 - FBI4.8

SAFELINE

IN

Designer Symbol

Module: FB
Input

_» ™

Out

Original Betriebsanleitung

Ausgangsdaten

FBO1.1-FBO1.8
FBO2.1-FBO2.8
FBO3.1- FBO3.8
FBO4.1- FBO4.8
FBO5.1-FBO5.8 Out
FBO6.1 - FBO6.8
FBO7.1- FBO7.8
FBO8.1- FBO8.8

Stand: 21.07.2021

Designer Symbol

Output

FB
<
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Ausgange an SAFELINE

15 Ausgange an SAFELINE

DNSL- I Tl —— l: A Performance Level Beschreibung
ZM/ ZMA] ZMK i 01 0.1A PLc 1 Ausgang, System OK
ZMB/ ZMR [ZMT

M uL\Oz-Os 1A [32A PLe 4 sichere Ausgange
0.22A PLc/PLe® 2 Ausgange, 2 Tackt oder
ZM/ZMR ] 06/ 07 > / 1 sicherer Ausgang
ZMA/ ZMK LI~ 02/03 1A [Y1A PLe 2 sichere Ausgénge,
ZMB 02/ 03 1A [31A PLe 2 sichere Ausgange,
- >10mAs6A L
13 14 om PLe 2 Ausgang mit sicheren Kontakte
ZMBJ ZMKJ ZMT 23 =" " 24, DC13: 24V/5A gang
i 1A /Y2 e 4 sichere Ausgange
ZMR L 11 1 0,-0c Al52A PL ichere Ausgange,
13/ 23 =" == 14/ 24 210mAs<6A Ple 4 Ausgdnge je mit 2 sicheren NO
KM 33/43 === 34/ 44 13- 44 J6A Kontakten
53/63 = == 54/ 64 537 84:16A
73/ 83 =" === 7,/8; DC13:24V/5A PLc 4 Diagnose Kontakte
_/-01-04 0.1A
Ausgange, 4 Takt oder
DS/SI A, Y2A PLc/PLe 4 AUSGange, 4
/ u01'04 AL / 2 sichere Ausgange
2 Ausgange, 2 Takt oder
DR 1A, Y1A PLc/PLe !
] 01/02 2 / 1 sicherer Ausgang
Ausgange, 4 Takt oder
IN 25A PLc/PL N
g O11/12/ 21/ 22 25 c/Ple 2 sichere Ausgénge
10 Y 011/13/ 15/ 17 1A, Y4A PLc/PLe 8 Schaltausgénge oder
1 012/ 14/ 16/18 4 sichere Ausgange
10/102 2 Ausgange, 2 Takt oder
0.25A PLc/PLe
u021/22 > / 1 sicherer Ausgang
102 LI ¥ 011014 2A [T 4A PLe 4 sichere Ausgange,
13 == 14 23 == 24 PLc 4 Ausgange je 2 NO Kontakte
33 == 34/ 43 ="~ 4
537 WO 64 siomasen
RM230 73" = 74183 =" = 84  DC13:24V/5A
13 =" 14/33 == 34 ACas: 263:V/3A Konfiguration als
23 == 24/ 43 == 44 2 Ple 2 Ausgange je 2 sichere

53 == 54/ 73 =" 74

NO Kontakten

e Die Ausgange konnen fir sicherheitsrelevante, Steuerfunktionen eingesetzt werden wie Not-Halt,
Zustimmung, Antriebsfreigabe, Netzfreigabe, Schutztirentriegelung und usw.
e Alle Halbleiterausgange sind positivschaltend

Designer Symbol

Sicherer Ausgang Tackt Ausgang 2 sichere Kontakte 8 sichere Kontakte KM 8 Kontakte RM
[: [: @/ Contact [ 7\ @/ Contact | Ky ) @/ Contact [RM )
| ! | s
1 i ) i ]E sl ) T ) T aar34144 ) [ Baes—
~—133/73 )
ki j_ 23 ) i j_ 53/63/73/83 ) s
1 {24 ) L{54/64/74/84 ) 5 \%

16  Allgemeine technische Daten

16.1Elektrische Anforderungen

Betriebsspannung Us 24V DC Uber A1/ A2 am Zentralmodul fir alle Module

SAFELINE

Original Betriebsanleitung Stand: 21.07.2021 Seite 23 von 28



Allgemeine technische Daten

Spannungstoleranz Us 85 - 110%
Restwelligkeit Us Max. 10 %
Eingangsstrom Uber A1 an allen Zentralmodulen < 4A [ interne Sicherung: 6A
Leistungsaufnahme Zentralmodule FB KM DS DR S| 10 102 IN NI RM230
in Watt: 2,9 1,0 4,8 2,5 2,5 2,5 2,2 2,2 1,7 1,0 4,8
Betriebstemperatur -10 +60°C
Lagertemperatur -40 +85°C
Ruttelfestigkeit in allen 3 Ebenen Sinus 10-55Hz, 0,35mm, 10 Zyklen, 1 Oktave /min
Maximaler Anschlussquerschnitt 1x 1,0mm? mit Aderendhilse
Anschlussklemmen Federkraftklemmen, steckbar
Anschlussdraht 60/75°C Kupfer
Gehausematerial Verzinktes Stahlblech, pulverbeschichtet
Schutzarten Nur fir den Einbau im Schaltschrank mit > IP 54
Eingangsspannung der Eingange 24V DC —15%, + 10%
Stromaufnahme der Eingdnge Maximal 3,5mA
Eingangsspannung an P1/ P2 bei DNSL-DS, DR, S|, 10, 102 24V DC-15% + 10%
Eingangsstrom an P1und P2 S 4A
Eingangsfrequenz an 111 — |14 und O1 der Zentralmodule <1200Hz
Ausgangsspannung an Ur bei DNSL-ZMA 15V bezogen auf oV Anschluss
Eingangsspannung an UA bei DNSL-ZMA o bis 15V Uber 1K Potentiometer bezogen auf oV

16.2Technische Date der Halbleiterausgange an den Zentralmodulen

alle DNSL-ZM ZMA, ZMK DNSL-ZMR ZMB, ZMT
Ausgangsausfihrung 4 19 i 14 13l ¥ i 1317
Ausgang 01 02-05 06,07 02, 03 02-05 06, O7 02, 03
Schalt- und Dauerstrom Q /L 0,1A 1A 0,25 1A 1A 0,25 1A
Summe der Schalt- und Dauerstrome 2A 0,4A 1A 2A 0,4A 1A
Minimaler Schaltstrom 1mA  10mA 1mA 10mMA 1mA 1mA 1mA
Mechanische Lebensdauer (Schaltspiele) >2x10° >2x10°
Elektrische Lebensdauer 1A Last Q =8x10° > 8x10°
Elektrische Lebensdauer 1A Last L Kosd = 0,4 >5x10° >5X10°
Ansprech- und Rickfallzeit <10mS <1omS
Maximale Schalthaufigkeit 1800 1800
Zyklen/h Zyklen/h
16.3 Technische Daten der Halbleiterausgdange an Funktionsmodulen
DNSL- DS /Sl DR IN 10 102 10 /102

Ausgangsausfihrung jRZ ¥ ¥ 1 1YL Y 1
Ausgang 01-04 01,02 Oaz, 12, 21,22 O11-18 011-O14 021, 022
Schalt- und Dauerstrom Q /L 1A 1A 0,25A 1A 2A
Summe der Schalt- und Dauerstrome 2A 1A 0,4A LA LA
Minimaler Schaltstrom 1mA 1mA 1mA 1mA 1mA

L[: Lastrestspannung bei Leitungsbruch an Klemme A2 und Laststrom:

cmA  <4,5V 1omA <2,5V 20mA <1,0V 0,1A <2o00mV

0,;A <ioomV 1A <gomV Reststrom bei Kurzschluss <GUA

SAFELINE
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Allgemeine technische Daten

16.4Technische Daten der Kontaktausgange

Kontaktausgange an den Modulen DNSL-
Ausgangsausfihrung
Ausgang

Minimaler Schaltstrom
Schaltvermdgen nach

DIN EN 60947-4-1/ DIN EN 60947-5-1

Schaltvermdgen nach
DIN EN 60947-4-1/ DIN EN 60947-5-1
Summe der Schalt- und Dauerstrome

Lebensdauer bei DC13: 24V/ 1A [ 4A [
Schaltspiele

Lebensdauer bei AC15: 230V/ 1A [ 4A [
Schaltspiele

Mechanische Lebensdauer, Schaltspiele

Maximale Schaltspiele bei DC13: A
Maximale Schaltspiele bei AC15: 3A
Kontaktabsicherung

Kurzschlussfestigkeit: Automat
Schmelzsicherung
Ansprech- und Rickfallzeit typisch

Bemessungsisolationsspannung

Stof3spannungsfestigkeit
Verschmutzungsgrad 2

SAFELINE

ZMB, ZMK, ZMT
-
13/14, 23/24

10mA

DCa: 24V/ 6A
DCa3: 24V/ 5A,
0,1Hz

1X105 [ 4X104

>107

360 Zyklen/h

6A trage

1000A SCPD 6A
iomS

Original Betriebsanleitung

RM 230
-
13/14 - 83/84

10mA

DCa: 24V/ 6A
DCa3: 24V/ 5A,
0,1Hz
AC1:250V/6A,
ACas: 230V/3A

13 bis 44, 53 bis 84
<6A

1X105 [ 4X104
2x105 [ 8x104

> 107

360 Zyklen/h

360 Zyklen/h
6A trage

200A/ B6
800A | 6A gG
1omS

250V AC
LKV

KM
- ™
13/14 - 83/84

10mA

DCa: 24V/ 6A
DCa13: 24V/ 5A,
0,1Hz
AC1:250V/6A,
ACas: 230V/3A
13 bis 44,

53 bis 84
<6A
1X105 [ 4X104

2x105 [ 8X104

> 107

360 Zyklen/h

360 Zyklen/h
6A trage

1000A SCPD 6A
1omS

250V AC
LKV

Stand: 21.07.2021

-
01-O4

10mA

0,1A

0,4A

> 2X10°

ioms
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Allgemeine technische Daten

16.5Kontaktlebensdauer

260 Arbeitstage/ Jahr, 8h Arbeitsdauer/ Tag, Schaltspannung 24V DC

Module DNSL-ZMB, ZMK, ZMT: K1, K2 DNSL-RM, 13/14---83/84 Jahre
Last Art DCi1 DCi3 DCi DCi3 DCi | DCx  DCa3 DC1 DCi3 DG
Schaltstrom 1A 1A LA LA 6A 1A 1A LA LA 6A
1300 123 270 30 230 | 1300 123 270 30 230 5
Schaltspiele/h 650 61 135 15 115 | 650 61 135 15 115 10
325 30 67 8 58 325 30 67 8 58 20
Module DNSL-KM, 13/14---83/84 Jahre
Last Art DCi1 DCi3 DCi DCi3 DC
Schaltstrom 1A 1A LA LA 6A
1300 123 | 270 30 230 5
Schaltspiele/h 650 61 135 15 115 10
325 30 67 8 58 20
260 Arbeitstage/ Jahr, 8h Arbeitsdauer/ Tag, Schaltspannung 230V AC
Module DNSL-ZMB, ZMK, ZMT: K1, K2 DNSL-RM, 13/14---83/84 Jahre
Last Art AC1 ACiz AC1 ACig ACi5| ACi  ACig ACa ACag
Schaltstrom Nicht moglich 1A 1A LA 3A
Not possible 308 162 92 62 5
Schaltspiele/h 154 154 81 46 10
72 72 40 23 20
Module DNSL-KM, 13/14---83/84 Jahre
Last Art ACa  ACis ACi ACig
Schaltstrom 1A 1A LA 3A
308 162 92 62 5
Schaltspiele/h 154 154 81 46 10
72 72 40 23 20
AC1:  Steuern von nicht induktiver oder schwach induktiver Last bei Wechselspannung
ACzis: Steuern von elektromagnetischer Last bei Wechselspannung
DCa:  Steuernvon nicht induktiver oder schwach induktiver Last bei Gleichspannung
DCa3: Steuern von elektromagnetischer Last bei Gleichspannung
Y \
10K N
\ N\
R/ AN
NEDW N
A N
N
2 [ONT N\ Noe,
O 106 \ R b \ eql/
> N 0N s
(&) N 7 Ny N
N T N SN
5 OZ? N \\ \ -
S ) 4 \\
S V\\ N N
% N \ N
210° -~ -
© —
o I
n
=
©
L
$ 104 r r N
01 02 030405 1 2 3 45610
Schaltstrom (A)/ Switching current (A) I:>
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MafRbilder und Installation

17 Mafbilder und Installation

Breite-Lange Hohe-Breite Installation Ein- Ausbau
315 5822 o = \ [Tl |
<1 = 5 15 © i O H\ Hl:ﬂw H
Sz Xz |[HE, | @ 3Ee| =
JOle Ole b (|
= 0e N— N— =1 0[e =l=
OOe 10 e 4l
CJOle CI10|e (=l
O 0e L 0 e *Ne
% % ° % Oe b [ |
=Hs 10001 =5 =
% E: ° [T} D D 10 e nlm|
° H — - (| imfmm|
HEe H N Ol °
L0e I AN 98 ol ° o0
[ 4 i ~— =0 : % %
S I ~ o106 || oo
SEER H H =l=H (4) (5)
. U o ou JOe
=lzE InAnnl =9:
JOe 0 % % :
1Oe COole
SEH (2 U4 oas
Q 0 < 58 ~ % % . (QL
k—26—{(1)Ki8 | = a 0 = J
(1) Erdschraube (2) Hutschiene (3) ModulfGhrung (4) verriegeln (5) entriegeln
Alle Maf3e in mm
17.1 Rack Varianten und Einbau
ZM, ZMA, ZMK, ZMB,ZMT  Breite Module DNSL-ZMR + DNSL-KM  Breite Module
Rack mm Rack mm
DNSL-R2 58 ZM/CM +FB
DNSL-R3 81 ZM/CM+FB+1FM DNSL-R3-KM 81 ZM/CM+FB+KM
DNSL-R5 125 ZM/CM +FB+3FM DNSL-R5-KM 125 ZM/CM+FB+KM+2 FM
DNSL-R7 170 ZM/CM+FB+5FM DNSL-R7-KM 170 ZM/CM+FB+KM+4 FM
DNSL-Rg 215 ZM/CM +FB+7FM DNSL-Rg-KM 215 ZM/CM+FB+KM+6 FM
DNSL-R11 260 ZM/CM +FB+9FM DNSL-R11-KM 260 ZM/CM+FB+KM+8 FM
DNSL-R13 305 ZM/CM+FB+11FM DNSL-R13-KM 305  ZM/CM+FB+KM+10 FM
DNSL-R15 350 ZM/CM +FB+13FM DNSL-R15-KM 350 ZM/CM+FB+KM+12 FM
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